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Rozdzia 1: Wprowadzenie

Przekanik programowalny ETI LOGIC jest urdzeniem elektronicznym. Dla wzgléw bezpieczestwa, prosz
ostro nie przeczytai pod a wed ug akapitow z ponszymi symbolami: "OSTRZEENIE". S wa nymi rodkami
bezpieczestwa dotyczcymi przewoenia, instalowania, obs ugi albo badania LOGIC.

II' OSTRZE ENIE: Obraenia cia a mogwynika z niew aciwej operaciji.

& OSTRZE ENIE: ETI LOGIC moe by uszkodzony przez niewew operac;j.
Zasady bezpieczestwa monta u

II' Zgodno z instrukcjami instalacyjnymi i podeznikiem uytkownika jest absolutnie konieczna.
Niepowodzenie w stosowaniu sino e prowadzi do niew aciwej operacji, uszkodzenia spta albo w skrajnych
przypadkach nawemier , powane uszkodzenie cia a albo znaga szkod maj tkow .

! Naley zwr6ci uwag, aby do wntrza przyrzdu nie dostay si kawaki kabli lub drutu,
gdy mog one spowodowa jego zapalenie, uszkodzenie albo nieprawid ovie alzie.

! Zawsze wy cza zasilanie przed podczaniem, instalowaniem, albo usuwaniem jakiegoketwnodu u.

! W modelach bez os ony, wszystkie elektryczne kamepty s odkryte. Dlatego, zalecane jestby LOGIC

by instalowany w obudowie albo szafceby uniemoliwi przypadkowy kontakt albo wystawienie na dzia anie
czynnikow zewntrznych obwodéw elektrycznych i komponentéw.

A Nigdy nie naley montowa wyrobu w otoczeniu, ktérego warunki, takie jak psratura, wilgotno,
zapylenie, st enie gazow powodugych korozj, drgania, uderzenia, & te stwarzajce zagroenie ze strony
elektrycznoci indukowanej albo zapalenia, przekraczajkres podany w karcie katalogowej lub instru&bjg ugi.
Zasady bezpieczestwa przy czeniu przewodow

II' Niew a ciwe pod czenie i instalacja me prowadzi do mierci, powanych uszkodze cia a albo znacz
szkod maj tkow .

& czenie przewoddéw powinien wykonywa odpowiednio przeszkolony elektryk, ktory dazie
przestrzega przepisOw monteelektrycznego.

A Upewni si e instalacja elektryczna LOGIC spe nia wszystkievabzuj ce przepisy i zardzenia wliczajc
w to lokalne i krajowe standardy i przepisy.

& Upewni si czy u yto odpowiednie rozmiary przewodow dla wymaganyctid@w znamionowych.

& Zawsze rozdziela instalacj elektryczn AC, instalacja elektryczna DC od przebiegébw o vkysio
cz stotliwo ci prze czania i sygna 6w niskonaiowych.
Zasady bezpieczestwa obs ugi

II' eby zapewni bezpieczestwo w stosowaniu LOGIC, musby przeprowadzone pe ne testy funkcjonalne i
bezpieczestwa. LOGIC uruchamiaj tylko po wykonaniu wszyskkitestow i potwierdzeniu bezpiecztwa i
w a ciwego dzia ania. Jakiekolwiek potencjalne dy w aplikacji powinny by zawarte w testowaniu.
Niepowodzenie w stosowaniu sino e prowadzi do niew aciwej operacji, uszkodzenia spta albo w skrajnych
przypadkach nawemier , powane uszkodzenie cia a albo znaza szkod maj tkow .
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m Gdy w czone jest zasilanie, nigdy nie dotykaaciskow, ods ontych przewoddéw albo komponentéw
elektrycznych aby unikn poraenia. Niepowodzenie w stosowaniu sho e prowadzi do niew aciwej operacji,
uszkodzenia sprtu albo w skrajnych przypadkach nawetier , powane uszkodzenie cia a albo znaca szkod
maj tkow .

A Stanowczo zaleca si uycie urzdzenia ochronnego, takiego jak zewmy wy cznik
bezpieczestwa lub ukad przerywania obwodu dla zapohiga uszkodzeniu, kK mechanicznemu
zniszczeniu LOGIC.

Sprawdzenie przed instalacj

Ka dy przekanik programowalny LOGIC by w peni sprawdzony iadany przed transportem. Prosz
przeprowadzi nastpuj ce procedury kontrolne po rozpakowywaniu przeliiea LOGIC.

» Sprawd czy numer modelu LOGIC odpowiada numerowi modeforykzosta zamowiony.

» Sprawd czy wyst pi 0 jakiekolwiek uszkodzenie LOGIC podczas trangjpdrie pod czaj przekanika LOGIC do
zasilania, jeli istnieje jakikolwiek znak uszkodzenia.

Miejsce zamontowania

Miejsce instalacji przekaika LOGIC jest bardzo wae. Wi e si to bezporednio z funkcjonalnei i d ugoci
ycia LOGIC. Prosz ostro nie wybra miejsce instalacji, ktére bizie spe nia 0 nagbuj ce wymagania:

* Montowa jednostk pionowo

» Temperatura otoczenia: -4°F - 131°F (-20°C - §5°C

* Unikaj montowania LOGIC blisko jakiegokolwiek wygmenia grzewczego

* Unikaj kapi cej wody, skraplania lub wilgotnegoodowiska

* Unikaj bezporedniego wiat a s onecznego

* Unikaj oleju, smaru i gazu

* Unikaj kontaktu z korozyjnymi gazami i p ynami

» Zapobiegaj przed kontaktem LOGIC z obcymi py akarzem albo czstkami metalu.

 Unikaj nadmiernych wibracji i udaréw

Identyfikacja modelu LOGIC

||_0G|c|-| 20 | H | R || A |
Typ kontrolera — Napiecie zasilania:
D=24v DC

Liczba 1/O: 12D = 12V DC

8 = 8 punktéw (moduly rozszerzen) a _ 100~240V AG
10 = 10 punktow |/O 24A_= 24V AC
12 = 12 punktdéw |/O
20 = 20 punktéw [/O Typ wyjscia:

R = Przekaznikowe
Czynnik ksztattu:

T = Tranzystorowe
H = Z pokrywa / LCD & Klawiatura

V = Z pokrywa / LCD, Klawiatura & RS-485
K= Z pokrywa /Bez LCD & Klawiatury

C = Bez pokrywy
E = Rozszerzenie
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Szybka instalacja

Ta sekcja jest szybkim przewodnikiem jak mpay si, programowai obs ugiwa przekanik programowalny
ETI LOGIC. Nie jest pe ninstrukcj programowania i instalacji. Wiele krokéw tej selarjinosi si do innych
rozdzia ow tej instrukcji dla uzyskania bardziefzzgd owych informacji.

Instalacja oprogramowania ETI LOGIC

Zainstaluj ETI LOGIC Client z p yty CD alba@i gnij ze stronywww.etipolam.com.pl

5! Setup - ETI LOGIC =10 x|

Welcome to the ETI LOGIC Setup
Wizard

Thiz will install ETI LOGIC 3.1 on vour computer.

Itiz recommended that vou cloge all other applications before
continuing.

Click Mext to continue, or Cancel to exit Setup.

Mext = | Cancel I

Pod czenie zasilania do przekanika ETI LOGIC

Pod cz zasilanie AC lub DC do przekdka ETI LOGIC wed ug ponszych schematoéw zasilania dla odpowiednich
modu 6w. Zobacz ,Rozdzia 2: Instalacja” w celu sizgnia szczeg6 owych instrukcji podzenia i instalaciji.
+

Ly ML,_| — LY —

100260V~ % | ___ gy 2
50/60 Hz N |

T T + -
AL W
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Pod czenie kabla LOGIC-PL01

Usu przy pomocy rubokr ta zatyczk tak jak jest to pokazane na rysunku pepiW ¢ kabel LOGIC-PLO1 do
gniazda przekaiika ETI LOGIC tak jak jest to pokazane na rysuipkui ej. Drugi koniec kabla podcz do portu
RS232 w komputerze.

Nawi zanie po czenia

a. Otworz ETI LOGIC Client i wybierz “New Ladder Bament” jak pokazano porgj na obrazku po lewej.
b. Wybierz “Operation/Link Com Port...” jak pokazaponi ej na obrazku po prawej.

File Edit m ¥iew Help
[

ERMETI LDGIC x|
File Help

Z0 B

Lirk Com Fort. ..
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c. Wybierz poprawny numer portu COM, do ktéregoedDGIC-PLO1 jest podczony i nacinij przycisk “Link”.

Link Com Port

E i (" COMS PORT
(" COM2 PORT ( COM& PORET
(" COM3 PORT ( COM? PORET
(" COM4 PORT ( COME PORET

Link | Tnlink | Close |

d. ETI LOGIC Client rozpocznie wykrywanie podzonego przekaika w celu nawizania po czenia.

Napisanie prostego programu

a. Napisz prosty program z jednym szczeblem. Klikraj skrajnie lew komork siatki programu w linii 001.
Nast pnie kliknij na ikon styku “M” na pasku narzlzi, jak pokazano pongj. Wybierz MO1 i nachij przycisk
OK. Zobacz Rozdzia 4: Programowanie wayku drabinkowym (LADDER) w celu uzyskania szczeydych
opisOw instrukcji.

1200 free space. PC Mode: &

*: Uszed
1:1234567894BC

2:1234
X:1234567894BC

Q:12346678 P:1

z  Jo |xr x |udle]
Internal auxiliary relay

M:123456T89ABCDEF Ll u [T ~| o137

Y:1234567894ARC

T:123456789ABCDEF L.l e

o smoor SR

C:123456789ABCDEF . @ sTR =

R:123456 789ABCDEF ,,J

G:1234567894ABCDEF ..l K | Cancel

H:1234567894ABCDEF L.

007
L:12345678
b: 0 008

009 3
< >
4F 48 4E [P0 Hbad o ol 4Eol HFo 4ol o R S JE L IR E I B B et 2N

UWAGA: Je li pasek narzdzi nie jest widoczny na dole ekranu, wybidiew>>Ladder Toolbar z g 6wnego menu
eby uaktywni pasek narzaizi.
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b. U yj przycisku “A” z klawiatury (albo ikony “A” na psku narzdzi) eby narysowapoziom lini obwodu od

styku M do prawej komérki jak pokazano pagji

File Edit Operation Yiew Help
BEE FMh EEER @ E K@ e @ xEa
Coil/Contact: Capacicy: 1197 free space. PC Mode: A
Symbol: =
|
#*:Used 001<:Ll\
I:1234567894BC
Z:1234 002
X:1234567894ABC
Q:12345678 P:1 003
Y:1234567884ABC
M:123456T89ABCDEF L 004
*

T:123456789ABCDEF L)
C:123456T89ABCDEF L. 008
R:123456T89ABCDEF L.

006
G:123456759ABCDEF ..l
H:123456 T89ABCDEF .. &6
L:12345678
Dp: 0 008

009 o
<
AF H4F 4F 4Rl b dFrol dFrol o HFrol 4Fo b iR J' D S E B BEE S B E AN

c. Wybierz ikon cewki “Q” na pasku narzizi i kliknij na skrajnie praw komoérk. Wybierz Q01 z okna
dialogowego i nachij OK jak pokazano ponej. Zobacz Rozdzia 4: Programowanie vzyku drabinkowym
(LADDER) w celu uzyskania szczeg6 owych opisow rinktji.

HER Y EE

ntact: o PC HMode: a
o |y Jx |w |t e 4l
*:Uzed Select Coil No. Ourput Type
I:123456T89AEC

& =[ " Reset
i Sec (P

Z:1234
K:123456739ABC
Q:12346678 P:1
T:1253456789ABC
M:1234567T89ABCDEF L./

*
T:1234567T89ABCDEF L)




Szybka instalacja E
d. Przetestuj napisany program. Z menu Operatigmiesz polecenie Write i zapisz program do podonego

przekanika programowalnego jak pokazano pefi

File Edit ¥iew Help
@ [E' l Moni tor %
I: Simulator =
Coil/Cont: Simulator Contraol
Svymbol:
Bun Ctrl+E
*:1T=ed W Stgp Ctr1+T
I:1235456¢
11234 Qi Ctrl+Q
X:12345¢ fesd
frite
G:123545¢; ETC Sat. ..
* Analog Set. ..
T:12345¢ F
assword. . .
Language
M'i2345E Module System Set. ..
T:12345¢ Link Com Fort...

e. Wybierz ikon RUN z paska narzzi i wybierz “No” kiedy wyskakujca wiadomo zapyta “Do you want to read
program from module?”, jak pokazano paji

PR _ERELE
Coil/Contact: ~

|
#:Used 001 [

I:1234567894ABC

Capacity: 1196 free space.

Q.‘%

Z:1234 002
%:1234567804BC
Q:12345678 P:1 003
*
¥:1234567804BC
M:123456789ABCDEF L. EEEZEEE X

*

Do you want to read program from Module 2
T:123456789ABCDEF .l

C:123456789ABCDEF L.

R:123456789ABCDEF ..
G:123456789ABCDEF ..
H:123456789ABCDEF .|

L:12345678

D: © 008




jak pokazano ponej. Obwod zostanie podietlony i pierwsze wyijcie (Q01) pod czonego przekaiika zostanie
za czone. Zobacz Rozdzia 3: Nadzia programu, w celu uzyskania bardziej szczeggcbwnformacji na temat

oprogramowania.

H 5 B ]

Coil/Contact:
Symbol:

*: Statuz OF
I:1254656T89ARC

Z:1234
X:1234567894EBC
0:123468678 P:1
*
T:1234567894BC
M:125456TFE0ARCDEF L.l
*
T:1234567E0ARCDEF L.l
C:1234568TS9AECDEF ..
R:1234568T80ABCDEF ..
G:1234587E0ARCDEF L.

H:1234568T7E0ARCDEF L.l

L:12346678

Capacity:

Szybka instalacja
f. W oknie dialogowym Input Status, kliknij na MO#&by aktywowa styk M01, ktéry za czy cewk wyj ciow Q01

1136 free space.

Input Status Tool

l1 23 4567 8 94AEC

T [0 (3] (A 3 A () 0 ] 2
« [3| [ (@I [ [0 [ 6| [ @ [ 6@
z (4@

o 1 345878 94BC DE F

2
e ~| (B0 (0/ (4 (10 [ [ 0] @ 3|0 [ @ @
wo | [0/ [ 3| (A (A1 (2 (2 (9. (3| (3 (A1 () [ 4

006

0oT

008
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Rozdzia 2: Instalacja

Specyfikacja ogoélna
ETI LOGIC jest ma ym przekaikiem programowalnym z maksymalnie 44 punktami wajyj , ktéry mo e by

programowany w gyku drabinkowym (LADDER) albo w gyku blokéw funkcyjnych (FBD). ETI LOGIC me

by rozszerzony do maksymalnej liczby weyjvy;j

przez dodanie 3 grup modu 6w z 4 vegmi i 4 wyj ciami.

Zasilanie

Zakres napi wej ciowych

Modele 24V DC: 20.4-28.8V
Modele 12V DC: 10.4~14.4V
Modele AC: 85-265V
Modele 24V AC: 20.4-28.8V

24VDC: 12-punktéw :125mA
20-punktow: 185mA
12VDC: 12-punktéw: 195mA

Pobdr mocy .
20-punktow: 265mA
100-240VAC: 100mA
24VAC: 290mA
Rozmiar przewodu (wszystkieog do 14 AWG
zaciski)

Programowanie

J zyki programowania

Drabinka (Ladder)/Bloki funkcyj(eBD)

Pami programu

300 linii lub 260 blokéw funkcyjnych

No nik programu

Flash

Pr dko wykonania

10ms/cykl

Wy wietlacz LCD

4 linie x 16 znakow

Timery

Maksymalna liczba

Ladder: 31+ FBD: 250

Zakresy czasu

0.015-9999min

Liczniki

Maksymalna liczba

Ladder: 31+ FBD: 250

Najwy sze zliczenie

999999

Rozdzielczo

1

RTC (Zegar czasu rzeczywistego)

Maksymalna liczba

Ladder: 31+ FBD: 250

Rozdzielczo

1min

Dost pna rozpito czasu

tydzie, rok, miesic, dzie , godzina, min

Komparator

(Analogowe, Analogowe*wzmocnienie + @ffs Timer,
temperaturowe (AT), Wygie analogowe (AQ), wartoi AS, MD, PI, MX, AR i DR)

Licznik, Wejcie
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Komparator analogowy

Maksymalna liczba

Ladder: 31+ FBD: 250

Poréwnanie z innymi wegiami

Analogowe, Timer, Licznik, Wegie temperaturowe
(AT), Wyj cie analogowe (AQ),
Analogowe*wzmocnienie + Offset, AS, MD, PI, MX
AR , DR, albo wartcci liczbowe

Warunki otoczenia

Stopie ochrony obudowy

IP20

Maksymalne drgania

1G zgodnie z IEC60068-2-6

Temperatura pracy

-4° do 131°F (-20° do 55°C)

Temperatura przechowywania

-40° do 158°F (-40°@RTY

Maksymalna wilgotno

90% (wzgl dna, nieskondensowana)

Drgania 0.075mm amplituda, 1.0g przyspieszenie
8-punktowy:190g

Waga 10,12-punktowy: 230g (typu C: 160q)
20-punktowy: 345¢g (typu C: 2500)

Agencja aprobaty CUL, CE, UL

Wej cia dyskretne

Zu ycie prdu

3.2mA @24VDC
4mA @12vDC
1.3mA @100-240VAC
3.3mA @24VAC

Prég wy czenia "OFF”

24VDC: < 5VDC;
12VDC: < 2.5VDC
100-240VAC : < 40VAC
24VAC: <6VAC

Prég w czenia "ON"

24VDC: > 15VDC;
12vDC: > 7.5VDC
100-240VAC : > 79VAC
24VAC: >14VAC

Op0 nienie w czenia

24, 12VDC: 5ms
240VAC: 25ms;
120VAC: 50ms
24VAC: 5ms

Opé nienie wy czenia

24, 12VDC: 3ms
240VAC: 90/85ms 50/60Hz ;
120VAC: 50/45ms 50/60Hz

24VAC: 3ms
Zgodno urz dze tranzystorowych | NPN, tylko urdzenia 3-przewodowe
Cz stotliwo wej cia szybkiego 1kHz

Cz stotliwo wej cia standartowego

<40 Hz

Wymagana ochrona

Wymagana ochrona r@giwstecznego
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m

Wej cia analogowe

Rozdzielczo

Modu podstawowy: 12 bitéw
Modu rozszerze 12bitow

Dopuszczalny zakres napi

Modu podstawowy: Wegie analogowe: 0-10VDC,
24VDC, gdy uyte jako wejcie dyskretne;
Modu rozszerze Wejcie analogowe:

napi cia albo 0-20mA prdu

0-10VD(

Prég wy czenia "OFF”

< 5VDC (jako wegie dyskretne 24VDC)

Prég w czenia "ON”

> 9.8VDC ( jako wegie dyskretne 24VDC)

Izolacja

Brak

Ochrona zwarciowa

Tak

Ca kowita dostpna liczba

Modu podstawowy : A01-A04
Modu rozszerze: A05-A08

Wyj cia przeka nikowe

Materia stykowy Stop Ag
Pr d znamionowy 8A
Znamionowe HP 1/3HP@120V 1/2HP@250V

Maksymalne obci enie

Rezystancyjne: 8A /punkt
Indukcyjne: 4A /punkt

Maksymalny czas zadzia ania

15ms (warunki normalne)

ywotno (obci enie znamionowe)

100k operacji

Minimalne obci enie

16.7mA

Wyj cia tranzystorowe

Maks. czstotliwo wyj ciowa PWM

1.0kHz (0.5ms on,0.5ms off)

Maks. standardowa cgtotliwo

o 100Hz
wyj ciowa
Specyfikacja napcia 10-28.8VDC
Obci alno pr dowa 1A

Maksymalne obci enie

Rezystancyjne: 0.5A/punkt
Indukcyjne: 0.3A/punkt

Minimalne obci enie

0.2mA
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Specyfikacja produktu
Model # Zasilanie Wegia Wyj cia ﬁgﬁiﬁfﬁa RS-485 Komunikacja Maks. I/Q
12HR-D 6 DC, 2 Analog. | 4 Przeka , Z01-Z04 |N/A 36+4 *1
12HT-D 6 DC, 2 Analog. | 4 Tranz.| , Z01-Z04 |N/A 36+4 *1
20HR-D A4 VDC 8 DC, 4 Analog.| 8 Przeka, Z01-Zz04 |N/A 44 + 4 *]
20HT-D 8 DC, 4 Analog. | 8 Tranz.| , Z01-Z204 N/A 44 + 4 *1
20VR-D 8 DC, 4 Analog. | 8 Przeka , Z01-Zz04 |Wbudowany MODBUS | 44 +4 |1
20VT-D 8 DC, 4 Analog. | 8 Tranz.| , Z01-Z04 |Wbudowany MODBUS | 44 +4 1
12HR-12D 6 DC, 2 Analog. | 4 Przeka , Z01-204 N/A 36+4 *1
20HR-12D 12 VDC 8 DC, 4 Analog.| 8 Przeka, Z01-Z04 N/A 44 +4 *1]
20VR-12D 8 DC, 4 Analog.| 8 Przeka, 201-204 |Wbudowany MODBUS | 44 +4 1
10HR-A 6 AC 4 Przeka | , Z01-204 N/A 34+4 *1
20HR-A 100-240 VAC 12 AC 8 Przeka| , Z01-204 |N/A 44 +4 *]
12HR-24A D AVDC 8 AC 4 Przeka | , Z01-204 N/A 36+4 *1
20HR-24A 12 AC 8 Przeka , Z01-z04 |N/A 44 +4 *]
Modu y rozszerze
8ER-D b AVDC 4 DC 4 Przeka N/A N/A N/A
8ET-D 4DC 4 Tranz. N/A N/A N/A
8ER-A 100-240VAC | 4 AC 4 PrzekaN/A N/A N/A
8ER-24A 24VAC 4AC 4 PrzekaN/A N/A N/A
4Al 4 Analog. N/A N/A N/A N/A
APT 4 Analog. N/A N/A N/A N/A
AO N/A 2 Analog. N/A N/A N/A
MBUS 24 VDC Modu komunikacyjny, RS-485 ModBus RTU slaver
DNET Modu komunikacyjny, DeviceNet Group2 slaver
PBUS Modu komunikacyjny, Profibus-DP slaver
ENO1 Modu komunikacyjny, TCP/IP
Modele Z pokryw, Bez klawiatury, Bez wywietlacza
12KR-D 6 DC, 2 Analog. | 4 PrzekaX N/A 36
12KT-D AVDC 6 DC, 2 Analog. | 4 Tranz.| X N/A 36
20KR-D 8 DC, 4 Analog. | 8 PrzekaX N/A 44
20KT-D 8 DC, 4 Analog. | 8 Tranz.| X N/A 44
12KR-12D 12vDC 6 DC, 2 Analog.| 4 Przekx N/A 36
10KR-A 6 AC 4 Przeka X N/A 34
20KR-A 100-240VAC 115 ac 8 Przeka X N/A 44
Modele Bez pokrywy, Bez klawiatury, Bez wyietlacza, Bez rozszerze
12CR-D 6 DC, 2 Analog. | 4 PrzekaX N/A 12
12CT-D 2AVDC 6 DC, 2 Analog.| 4 Trans.| X N/A 12
20CR-D 8 DC, 4 Analog.| 8 Przek& N/A 20
20CT-D 8 DC, 4 Analog.| 8 Trans.| X N/A 20
10CR-A 6 AC 4 Przeka X N/A 10

100-240VAC

20CR-A 12 AC 8 PrzekaX N/A 20
Akcesoria
PLO1 Kabel do komputera, Oprogramowanie ETI LOGIC
PMO5(3rd) Modu pamci

E W przypadku modu 6w z klawiaturi wy wietlaczem, do maks. liczby 10 me by dodana liczba wej
klawiatury Z01-Z04.

E Wi cej informacji na temat specyfikacji produktu w “Riziale 6: Specyfikacja sptowa’.
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Monta

Monta na szynie DIN
Przekanik programowalny ETI LOGIC zawsze powinien byontowany pionowo.

CONNECTOR
+ - 112 B K4 5 16 Al A2 Vm
DIREESIeIDKISIeI] 4 Ac NS PRESS-BUTTON
H DC 24V Input 8x DC(ALA2 0 10V) . éé AC100-240V
AL R ETI l
I /‘ﬁ .

N%Y/
<=
LOGIC-12HR-D 4xRelay/8A

o
Output 4 x Relay/ 8A WEMORY T N
Is — f e Oin Rail
25 op 90 33 | ‘
Q1 Q2 Q3 Q4 |

Ve T

<
C
|[ese
LOGIC-BER-A
O uput




Rozdzia 2 Instalacja 15
Zalecane jest stosowaaciski ko cowe szyny DIN eby utrzymywa ETI LOGIC w miejscu.

+ - 1112 13 14 15 16 AL A2 Input X1 X2 X3 X4

as DoDoO00Or sme QA0 Maunting Clip
DC 24V Input 8 x DC(A1,A2 DOV) L N AC100-240v
]®)

SR I
. j s

LOGIC-8ER-A

LOGIC-12HR-D Ouput 4xRelay/ 4
Output 4x RelayISAH e oy || (%9@(%2@ \M

P D P % [ POP

Monta bezporedni
U yj rub M4 do bezpoedniego montau jak pokazano. W przypadku bezpedniej instalacji modu u rozszerze
wprowad modu rozszerzei po cz z “Masterem” dopiero po zamocowaniu “Mastera”.

RN

00 QO00OG00

DC24V INPU TExDCIAT A2 0-10VI

m . MLX201#8x32)
W 4 I m
O G L QU

o
(O] @\
+ - 1112 13 14 15 16 Al A2 Input X1 X2 X3™X4
QU DDDROIOO0 4ime (D00
DC 24V Input 8 x DC(A1,A2 0 10V) []: 65 AC 100~240V M 4 >< 2 O < ﬁ 8 X B 2 >
ETI - @ ETI @ﬁ
@ — @ Run
SO, | = |
LOGIC-12HR-D oLf,ff L(E;SIEJ/?E-;\A
Output 4 x Relay / 8A !I COMELTOR QYlQ o C%Z
- i
(o)1 Q3 Q4

) 7
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A
E

czenie przewodow

OSTRZE ENIE: Przewody sygna owe wejwyj nie powinny by uk adane réwnolegle z przewodami

zasilaj cymi albo w tych samych korytkach kablowych w cehikni cia zak 6ce sygna ow.

& W celu uniknicia zwarcia po stronie obcienia, zalecane jest podzenie bezpiecznika pontizy kady
zacisk wyjciowy i obci enie.
Rozmiar przewodu i moment

] D= [——
A= e | T —= | ==
mm? | 0.14..15 | 0.14..0.75 | 0.14..2.5 | 0.14..25 | 0.14..1.5
AWG | 26..16 26...18 26...14 26...14 26...16
Ce =8
=—
) Nm 0.6
3.5 c _
(0.14in) @) Ib-in 5.4
Wej cie 12/24V DC
—0-10V Analag —0-10V Analog
1 2 1 2 3 4
\ \ \ \ \ |
QDDA A d D= A b
| —
+ - Al A2
n @ + O +- Alpy A3
=LV Tt =1 = BEE--
% W 4 RRRBRRAAERARR
=2V =" 1111 EERAAIRAMAIRRED
+ - 1112 13 14 15 16 A1 A2 + - 1112 13 14 15 16 17 18 Al A2 A3 A4
20 0000V 00 2000 VOO VL eee
DC .V Input DC .V INPUT
ETI . ETI -
NS 022\ ||| r—— Wﬁi\\ o
Pod czenie czujnika
Fuse 1
— 2LV + —
ar ~
—— 172V -

BLBN BLBN

B | BK o

+ o0 L1213 1415 16 AL A2 ((257«177«27/;37/«27777’ 1
20 0000o0ve | \zizzeese |
bc.v Input \T\**fff——ffff,, !

// ‘/‘Effffffffffffffﬁ

ETI ) H

L @ P H
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Wej cie 100~240V /24V AC

2Ly o~ L L9
woozmvN% RRRRA %@ RRRRARRERRRR
S0/60 Hr NSRRI s AR AR DD
20 000000 20 0000 0000 00008888
AC .V Input ...... AC .V INPUT ......
(2] - ETI o
Ay sy -k
Wyj cie (Przekanikowe)
e \WTLTJIL’:;T;:/:;j;:;::t;?;:;f;f;:;i;jgg\
v sxvumin || Lo L
QY QY QY QY Qg e Qg @l Qe 28 Qg G
Q1L Q2 Q3 Q4 Lo __Q __ o __ . .0 __ Q0 __07___08_
® | ®
12260V ~~  L/+ ég; 1 T
50/60 Hz L‘J \‘(‘\1 3 # ﬂ\
Ly | | o
or 12,125V = N/- T U J
12... 240V 50/60 Hz ~ | 12...125V —
Wyj cie (Tranzystorowe)
\‘\fl//’/‘/i\;\\\;w, \T‘\‘\~‘//’//////ﬂ;\\\\\\\, //////,ﬂ,\w\

OUTPUT 4 xTR/0.5A @

90 Q0 90 QO 00 @@ Goge e gege R

,© e

— | |

| |

{1

or I
i‘ LJL

|

12V = - T

—__ R
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czenie wej /wyj lub zdalnych wej / wyj

NG/ AN B

/ AL A2 A3 A4 / AL A2 A3 A4 A B @ / AL A2 A3 A4
‘\@@@@@@@@ ”@@@@@@@@ o ve ool ‘@@@@@@@@
/‘ /‘ RS485 /\/‘ RS485 /‘/\ RS485

Zasilanie i zasilanie wej/wyj powinno korzystaz tego samegordd a. Zewrze tylko pierwszy i ostatni modu .
Przy czeniu wej /wyj , sie mo e zawiera maksymalnie 8 urzize (ID: 0~7).
Dla zdalnych wej /wyj , po czy mo na maksymalnie 2 urdzenia (MASTER i SLAVE).

-Bezpiecznik topikowy bezzw oczny 1A, wgznik automatyczny albo ochronnik

-Zabezpieczenie przemiowe (36V DC)

-Zabezpieczenie przemiowe (400V AC)

-Bezpiecznik, wy cznik automatyczny albo ochronnik

-Obci enie indukcyjne

-Zewrze tylko dla pierwszego i ostatniego przyiz w szeregu

-Zgodnie z norm: EIA RS-485.

Kontrolka modelu typu K
W modelu typu K wystpuje kontrolka wskazuga status przekaika programowalnego. Posiza tabela pokazuje
relacj pomi dzy stanemwiat a a statusem przekaka ETI LOGIC.

Stan wiat | Opis

L g W czone zasilanie, przyrd w stanie gotowi

+ Powolne pulsowanie(2Hz), przy@ w stanie pracy|

Szybkie pulsowanie (5 Hz), przyid w stanie b du
- b dROM

* - niekompatybilny program

b d EEPROM

- b d modu u rozszerzenia
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Rozdzia 3: Narz dzia programu

Oprogramowanie komputerowe “ETI LOGIC”

Oprogramowanie ETI LOGIC Client dostarcza dwie megtedycji, Drabinka (Ladder) i Bloki funkcyjne (FBD)

ETI LOGIC Client posiada nagiuj ce cechy:

1. atwe i wygodne tworzenie programu i jego edycja

2. Programy mogby zapisane na komputerze w celu archiwizacji i pamego uycia. Programy mogby tak e
ci gni te bezporednio z ETI LOGIC, naspnie zapisane lub edytowane.

3. Umo liwia u ytkownikowi wydrukowa programy dla odniesienia i przedu.

4. Tryb symulacyjny umdiwia u ytkownikowi uruchomi i przetestowa program zanim zostanie za adowany do

sterownika.

5. Komunikacja w czasie rzeczywistym urtiwia u ytkownikowi monitorowa i wymusza stan wej /wyj na

przekaniku ETI LOGIC w trybie RUN.

Instalacja oprogramowania
Zainstaluj ETI LOGIC Client z p yty CD alba@i gnij ze stronywww.etipolam.com.pl

& Setup - ETI LOGIC =10 x|

Welcome to the ETI LOGIC Setup
Wizard

Thiz will ingtall ETI LOGIC 3.1 on vour computer,

Itiz recommended that vou cloze all other applications before
continuing.

Click Mext to continue, or Cancel to exit Setup,

Mesxt > | Cancel I
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Pod czenie kabla LOGIC-PLO1

Usu przy pomocy rubokr ta zatyczk tak jak jest to pokazane na rysunku pepiW ¢ kabel LOGIC-PLO1 do
gniazda przekaiika ETI LOGIC tak jak jest to pokazane na rysumpkmni ej. Drugi koniec kabla podcz do portu
RS232 w komputerze.

x

Ekran startowy
Po uruchomieniu ETI LOGIC Client pojawi sekran startowy tak jak pokazano pa@)i Z tego ekranu mesz

wykona nastpuj ce funkcje:

EMETI LOGIC x|
File Help

HEQ B

Nowy program w jzyku drabinkowym

WybierzFile -->New -->New LAD eby rozpocz nowy program w jzyku drabinkowym (LADDER).
Nowy program w jzyku blokéw funkcyjnych

WybierzFile -->New -->New FBD eby rozpocz nowy program w jzyku blokéw funkcyjnych (FBD).

Otworz istniejcy plik.
Wybierz File -->Open eby wybra typ pliku do otwarcia (Ladder or FBD), ngshie wybierz po dany plik z
programem i kliknij Open.
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Drabinkowe rodowisko oprogramowania

Drabinkowe rodowisko oprogramowania zawiera wszystkie funkidjeprogramowania i testowania ETI LOGIC

u ywaj c j zyka drabinkowego. eby rozpocz nowy program wybier#ile-->New i wybierz po dany model
LOGIC iliczb pod czonych modu éw rozszerzge li maj by zastosowane, jak pokazano p@iji

Select Model Type
—apecifictions
#i. ssssss [10GIC-10HR-A:
(1] Power 100-240 WAC
(4]
r o (2] Input I1-Ia
Eﬁﬁ [31 Output : d<Belay/ Sk
| (4] Analog : No
vl-t-“:vl: -;. T l:E:l RTC i Tes
- (&) PUM Output : Ho
171 1EHz Input : No
(81 High S5peed Comm. : Mo
B T 1 — [9) LCD/Eeypad @ ¥es
m [10)Extension : Yes
—aelect Type
®:00-00 j
Ti00-0g | | |LOGIC-LOHR-A
cancel |
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Menu, ikony i ekran stanu

Drabinkowe rodowisko oprogramowania zawiera p@ze menu, ikony i ekran stanu:

1. Pasek menu — Piwyboréw menu dla: rozwoju programu i wyszukiwargdycji, komunikacji do podczonych
sterownikdw, ustawie specjalnych funkcji i pokazywania preferenciji wybno

2. G éwny pasek nardzi — (Od lewej do prawej)

Ikony do tworzenia nowego programu, otwarcia prograzapisania programu i wydrukowania programu.

Ikony do prze czania widoku klawiatury (Keypad), drabinki (Laddeedycji HMI/Text i edycji komentarzy do
symboli.

Ikony dla monitorowania, symulatora, kontrolera syaora, trybow kontrolera (Run, Stop i Quit) i
zapisywanialci gania programow z przekaika ETI LOGIC.

3. Lista uycia — lista wszystkich typow pangi i adreséw uytych w aktualnie otwartym programie. dvane
adresy s oznaczone przez symbol “*'pod kdym adresem.

4. llo wolnej dostpnej pamici.

5. Bie cy tryb — tryb operacyjny kontroler albo symulatgooziomu pod czonego PC.

6. Pasek naradizi — ikony dla wyboru i umieszczania wszystkiclsidpnych instrukcji jzyka drabinkowego.

7. Pasek statusu — status aktualnie otwartegokpuoj@o czonego przekaika programowalnego ETI LOGIC.

5 LAD Version:

File Edit Operation Yiew Hely ].

P

1123456 T89ABC

112345678 P:1 003

1123456 TBOAEC

1123456 789ABCDEF L. 004

T:123456 7T89ABCDEF ..
005
:123456789ABCDEF .l

1123466 789ABCDEF ..
006
1123456 TEOABCDEF ..

;123456 TBOABCDEF
0ot

112345678

N A JSIEBIEE ST E[ P e M

Ver:Ver:x. x| Status: Stop CFFLINE | Model: LOGIC -ZOVI-D mol |7 )
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Programowanie

W ETI LOGIC Client mona programowawprowadzajc instrukcje poprzez przeni¢ upu (drag-and-drop) albo

u ywaj ¢ odpowiednich przyciskéw z klawiatury. Posii widzimy przyk ady metod wprowadzania instrukcji
programistycznych.

G EE EEE R ERR R
Coil/Contact: I01

Symbol:

Capacicy:

1199 free space.
*:Used

001
I:123456T89ABC
*

2:1234

PC Mode: &

Click-&-Release

X: 123456 T89AEC

Q:12345678 P:1

, 1
Ok T I R O PR
Y:1234567894ABC #
F ~Digital im{ut base module
/
M:123456 T89ABCDEF ..l ) I I v|| 01~09,04,08,0C
/
’
. I
T:125456 7T89ABCDEF . o CORtArT Tyt
i/
C:123456789ABCDEF L. 7 @ STR “ " STR NOT “
]
s
R:123456T89ABCDEF Ll 7 !
'
G:lZSdSG?SQ&BCDEF,‘j = T ‘
£
H:123456 T89ABCDEF ..l
’ 007
/
L:12345678 ¢
4
b: 0 i 008
4
4
'

’

¥ Click-&-Drag

009

/, I . ¥,
lﬂé‘_ 4E 40l 4o 4o 4ol 4Erol 4Fol ol o P YL S E B I KB 3 FE EY P BN
Przyciski albo ikony “A” i “L” s u ywane do uzupe nienia réwnoleg ych albo szeregovaymhodow. Kolumna po
prawej jest przeznaczona na cewki wigwe.

File Edit Operation Yiew Help
- | — I : : = = (@ T =
Mh EREER CE KB @@ »E e
Coil/Contact: Capacity: 1196 free space. PC Mode: A
Symbol: “I']_ 201
#:Used 0oL [ Iy
1:1234567804BC AL
* % I03 ]
Z:123¢ »—{ ! i
002 % \ | Coil column
1]
X:123456789ABC " y| for output
A \
Q:12345678 Pil 003 i ¢
\
+ s i
¥:1254567894BC e \
A 1
W:123456789ABCDEF ) 004 % .
\
1
T:1234567894BCDEF L. N \
\
005 »
C:1234567804BCDEF ) 3 !
v 1
R:123456789ABCDEF .. ¥ \
006 \ 1
G:123456789ABCDEF L.l < ?
LY \
H:123456789ARCDEF Ll L |
007 X \
L:12346678 Y 1-.
A}
N 1
D: O 008 \ \
A ]
. 1
\\ 1
w54 0T GRT 7 ]
009 A" & “L o 3
e 1

~

A HE 4E 3P0l 4o Bl 4o o Hfo il o i S S BB S E EHSE Y

\ _
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Tryb symulaciji

ETI LOGIC Client zawiera wbudowany symulator doté@gnia i usuwania bdéw z programu w atwy sposéb i

bez koniecznai wprowadzania ich do sterownika. Aby aktywowayb symulacyjny po prostu naoij czerwon

ikon
W a ciwo ciami.

RUN. Program pongj jest pokazany w trybie symulacyjnym z najbargzistotnymi dostpnymi

Eile Edit Qperation Yiew Help

*: Status OH
I:123456780AEC

Z:1234
X:123456T80ABC
Q:12345678 P:il
T:123456T80ABC
M:1234566TEPABCDEF
T:T?SdSETBQABCDEF
*

C:123456TEQABCDEF
R:1234568T20ABCDEF
G:123466TEQABCDEF
H:123458T80ABCDEF

L:12346678

EIEDIZIIGEN:

Force 10
points

e O SCOCONERICH

1188 fras spacs

T.oggle | _{ I
simulation e
mode I K

Input Status Tool
567

C [EIEIII['J Bl I

High Speed Impu...

=07 i

Active circuits

change color

9ABC
il

* [0|(33](3 (3] &l @ @[ 6@

o=l [aua ]

010 I

—{ High light
coil to view

current

7 ~
oon 2doo1.2
( {ouou ]"” j:ous.o } f°“')
10

E:nand &nuu;
Analog §

0.00 ﬂ?
J—

Anslog &

.00 =y
—

Analog 7
0.00 j“?
—_

Analog &

0.00 j‘y

—_—

Zhow Current I

Nawi zanie po czenia

Poni ej przedstawiona jest prosta procedura naaiia po czenia pomidzy PC a przekaikiem programowalnym

ETI LOGIC.

a. Wybierz “Operation/Link Com Port...

E LAD Yersion:

File Edit

Operation

¥iew Help

" jak pokazano pas).

Monitor
Simulater
Sipulater Contrel

Link Com Port

" COM 5 PORT
" COM 6 PORT
° COM 7 PORT
" COM & PORT

B! b ~Selecting COM
Stop! Ctrl+T

. ¥ COM 1 PORT
ower

FPanuse CirlH (" CoM z PORT
Quit Ctrl+]  COM 3 PORT
-  COM 4 PORT
frite

. —Mode

RIC Set... )

hnalog Set. .. v dingle
Paz=word. .. " Search ID

Language. ..
Module System Set. ..

Link Com Fort...

0 |99

Tmlink |

b. Wybierz poprawny numer portu COM, do ktéregoekdtDGIC-PLO1 jest podczony i nacinij przycisk “Link”.

c. ETI LOGIC Client rozpocznie wykrywanie podzonego przekaika w celu nawizania po czenia.
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Zapisanie programu do przekanika programowalnego
Z menu Operation, wybierz polecenie Write i zagisagram do podczonego przekaika programowalnego jak
pokazano ponkgj albo nacinij przycisk Write i zapisz program do podzonego przekaika programowalnego jak

File Edit M View Help

pokazano pongj.

[E:] l Monitor 'JJ
Simulator ;
Coil/Cont, Zimulater Contrel
Symbol:
Run Ctrl+R
*:Tzed v Stop Ctr1+T
I:12345¢
Z:1234 Quit Cirl+y
¥:12345¢ Fead
T
Q:12345¢% ETC Set. ..
Analog Set. ..
T:123456¢ P
aszword. ..
Language
M:12345¢ Module System Set. ..
T:12345¢ Link Com Fert. ..

& (X [l )

Capacity: ll space.

0ol |

Menu u ytkowe (Operation menu)

Menu uytkowe zawiera kilka funkcji konfiguracyjnych dlatasiie “online” i “offline”. Poni ej szczegd y kalej
funkciji.

Monitor — funkcja monitorowania i edycji “onlinejdy sterownik podczony.

Simulator — funkcja “offline” do testowania i sprdwania b déw programu.

Simulator Control — Samo kontrola symulacji

Run-Stop-Quit — Wybér trybu dzia ania dla edycjoidgzas pracy sterownika i podczas symulaciji.

Read-Write — ci ganie i zapisywanie programow z i do pa¢onego przekaiika programowalnego ETI LOGIC.
RTC Set — funkcja “online” dla ustawieegara czasu rzeczywistego/kalendarza (zobaczdiklagowe po lewe)).
Analog Set — ustawienie wzmocnienia i ,,offsetu” veg analogowego A01-A08 (zobacz okno dialogowe @ovey)
Password — Ustanowienie hasa w celu dmstdo bie cego programu po zaadowaniu do przeilea
programowalnego.

Language — Zmianagyka menu w przekaiku programowalnym ETI LOGIC.

Module System Set — Okno dialogowe do zmiany nyah ustawie funkcji systemu wliczac ID modu u,
w a ciwo ci zdalnych 1/O, ustawienia I/O rozszerzav a ciwo ci trwa ej pamici (podtrzymanie) dla (C) licznikow,
(M) cewek pomocniczych i (Z) ustawienia wap klawiatury i podwietlenia LCD.

Link Com Port — Wybor portu komunikacyjnego dozenia z przekaikiem programowalnym ETI LOGIC.
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'~
E

Analog Set
Al
Gain(1~939):

RIC Set
Time Set

Week l -f
' | 40

X

Dffsec(-50~+50):

AZ

Hour:Minute Gain(1-999):

Offset(-50~+50):

"!ear.]‘!cnth.l."ay[ 9 = | g 1B [ 10
' A3
Summer Time Gain(l~9249);
Hode: [W0 j" DEfset{-50-+50)
- Summer - | :
. ot - e - = A4
L PO 1 I ) (O Gain(1-999):
Wintexr

SN

Offset(-50~+50):

Cancel

AS

i~ A7

”33

Gain(l-999):
Offset(-50-4+50):

A6
Gain(1~999):

0ffsec{-50~+50):

Gain(1~999):

0Fffset(-50.+50) 1

Gain(l-999):

=

LT

Dffset(-50~+50):

Cancel |

Monitorowanie/Edycja w trybie online

Oprogramowanie ETI LOGIC Client umidvia monitorowanie w trybie online aktualnie urwrhionego programu

w czasie wykonywania programu. Dodatkowe funkcjdrybie online to wymuszanie stanu /O i zmiana tryb

dzia ania (Run/Stop/Quit).

EEE AP EEEE @A <98 e xE s
Coil/Contact: T2 Capacity: 11838 free space. PC Mode: Monicor A
Symbel:
' Toggle o 01 : . ;
-4 ' i T HI (| High light coil to
#; Status O RI_JNJ'I{STOP |
LA RIARCHERAE == view current value
%:1254567894BC \ ¥
Q112348678 P:1
¥:1235456789480 \
Input Status Tool
N:123456789ABCDEF L. 1 23458678 9ABC¢C : B
i *23455739 I  GERRAREE Active circuits
5k A : ; !
4 x B0 EE00R006/06E change color
€:123456782ABCDEF Ll |z [I[E BIE
R:125456789ABCDEF L. el te b ARG B Analog 6
: o ] (B0 BI0 000000606006 00 =y
¢:123456780ABCDEF ) | [mox ~ Ol 06H6ERGED66ED 6D =
H:123456789&BCDEF L. / Aplon
. / 007 00y
L:12546678 —_
Force IO points :
D P & Status bar: filename, version, mode, . 3_.1
T <y
online/offline, Locic mode and ID# ——

00o Show Current | 3
< | ¥
e 1t e 8
i | |l | SR | 2 M T Tt = e i e 1 = 1o s o 3 e

@ pone gen [ Wer:2.8 | Status:Bun | ouLIRE 7

E Oprogramowanie ETI LOGIC Client nie podtrzymuje ewadzania zmian logicznych w czasie wykonywania

programu. Wszystkie logiczne edycje doty stykdw, cewek, Timeréw/Licznikdw i pa@ze linii obwodu musz

by zapisane do przekaika programowalnego podczas trybu Stop.
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HMI/TEKST

Ten blok funkcyjny moe wy wietla informacje na wywietlaczu LCD 16x4. Informacje wwietlane mog by
bie cymi albo zadanymi wartciami licznika, timera, RTC lub komparatora analogge. W trybie pracy, mma
przy u yciu HMI zmieni warto zadan timera, licznika lub komparatora analogowego. HMl e pokazywa stan
zaciskéw wej (I, Z, X) i zaciskow dodatkowych M, N (tylko FBD).

HO1 ]Hoz |Hos  |Ho4  |mos | moe | mo7  |Hos 4

AD Version:

File BTN Operation View Help Timer

| =~

Select Model. .. Countex | ﬂ

rIC | |

[Coill Eeypad analog | |

Symb| ¥ Ladder

s I —

Analog Display Set... |
*:Us
Fhone Number

I H 1: — S Add :Iv Clear Cancel

.4 )
Z:11 Find (¢ Multi Language (" Chinese(fixed) ( Chinese(edit)
- Text Input

.11 Replace. ..
Lt | PR3 %E (D4, =, /0123456789:;<=>7@ABC

HMI/Text. .. DEFGHITELNNOPQRSTUVWXYTZ[Y]0_"abcdefsg

-

MR

Q1! sombel... hijiklmnopagrstuvwzvze|*0 adaaaééee1ll

JTon . s ifAAENVOGoaatuIORARf " FrrdezavtT{v1d

T B 1325262 2LY2FVFhF 2R3/ AL INFRIA AT LTI Y

T AQ Set... LDy e aBvE2TLwEBA¥Co -~ J¥uRAAE
Ustawienia HMI/TEXT:

86055 HEfu c AR

t acity: 1178 free space PC Hode: Programs
\
\ I0L
#:Uzed \ 001 |
1:1254567894BC @)
ik "\
z:1234 L oo
X:1234567894BC ‘\ - T e |r e B |as 4]
0:12345678 Pr1 ! L deplar page
H M 003
‘\ i [ | (01-1F)
T:1234567894BC \ 100 o1
X

\ _L)I O_ Function
1123456 7894BCDEF L. i‘ | mode [1 | (r-2)
1123456 789ABCDEF L Toz Display

T
ek Bl |moz  |mos  |moa  |mos  |mes  |mor  |mos 4> —O‘
C:123456789ABCDEF Ll i
R:123456789ABCDEF Ll T01=50.00Sec ,.._@cj"f; :_n”i — 5 oz
TOL=##. HESec o - oy o eeE zeset unit) ("
G:123456TEIABCDEF . TEST#TO1#_ _t__ KT P
T02 Presetunit)
H:123456789ABCDEF . S @) anato T02 Currentiunit) |
Fhok 7 ol 1\ T0Z Current ~
L:12345678 =, 1 | x| [103 Presetiunit) oy
snstog Display Sec... | , [ ] TO3 Current(unit) S
D: © *| |T03 Current ~
Fhohe Bumber N Iﬁ L
\gﬂd ¥ - Clear Cancel Displ Ti C
1 : [ 5] 1spla 111er; ounter,
@) S play s \
@ Multi Language Chinese (fixed) ( Chinese(edit) RTC... ed in program
Text Input \\
1
| "#3%8° (D*+,=0123456789:;<=>7@ABC DHI}’
DEFGHITKLMNOPQRSTUVWXYZ [\10_"abcdefs
hiiklmnoparstuvwxyz« |6 aaaadesceiii I
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Wstaw cewk HO1

Edytuj HMI/TEXT

Wybierz “T”

Wybierz “E”

Wybierz TO1 warto bie ca

Wybierz TO1 warto bie ca (z jednostk

Wybierz TO1 warto zadana (z jednostk u ytkownik mo e zmieni warto zadan TO1, gdy cewka H to
umo liwia i wy wietla na LCD.

Za aduj do ETI LOGIC i zacz 101 albo nachij “SEL” je li cewka H jest ustawiona w trybie 1. Ngstie na
wy wietlaczu LCD pojawi si pierwszy tekst z cewki H, jak pokazano p@iji

| L N "oz 3 u 15 16 17 18 19 1A 1B IC |
& 0006 9066 SO CE0D |
AC 1O00—240V INPUT 12XAC0C

TO1=050. 0Sec
TO1=010. 85ec
TEST010. 8

|
|  Locie-zoHR-A

OUTPUTE X RELAY / BA |

(€9 €5 86 96 90 96 40 99
| - Qz2 a3 Q4 Qs Qs

Qa7 (3

£, Nacinij“ "lub“ ” ebywybra kolejn cewk H.

o, Nacinij “SEL"+* " lub “ " i “OK” eby zmieni warto zadan TOl (W tym przyk adzie czas 050.0 neo
zosta zmieniony, warto zadana TO1 zalg od ustawie w HMI/TEKST.)
Przyk ad
HMI/TEKST:
H coil dlsplay - Capacity: 1l88free space.
z02Z HO1
HEI/Text [ | O_
HoL” |Hoz [mo3 |moa | HOZ
- 002 ——% ¥
TEST#TOL#
TOl=##|##Sec HO3
T01=20[. 00Sec 603 —={F
z03 TOl
v Display T r— 004 _M O_
HEI/Text I LN WRBMs e |
HOL |Hoz ~ HO3  |Ho4 L 909090 boz
AC 100-Z40V ImPruT & x AC
CONPLENENT e ____T T03
£TO3# ETI | ‘Q
T03=60.00Sec T Poﬁ Fheyisse
. | /
1/0 ALARN b ¢
. C KEEF ¥
¥ Display
* 7 g v A |
vocie- 1 OHR-&
OuTEuf 4 X RELAY / BA
6 00 o0 @0
ar f_‘l? a3 o4
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W czone zasilanietryb RUN Naci nij “ " (Z01) i wy wietl cewk HO3

—f U000 | —o G

L N R MI5 S LN B M5B
e CE O e G

| Ac 1oo~zaov  ineur 6 x AC .' | Ac 1oo~z40v  inPuT 6 x AC |
£T1 (21

I. 123456789ABC Poq COMPLENENT Pov

7.1234 Q e | 15.34 Q e
Q.12345678 o TO3=60. 00Sec o
RUN Fri. 10 14 & A & A

Logic-1OHR-A |

| DUTPUT 4 X RELAY / BA |_. DUTFUT 4 X RELAY / BA ;‘
QO OO OO UO QO OO OO UO
O-l | m

léllll Ié -léllll Ié

Looic:- 1TOHR-A

—b U0

L N "B MIs s
@0 PeEESED
| AC 100~24DV  InPuT 6 x AC |

(4]
COHPEEMET;T gog Naci nij “SEL” eby wy wietli kursor

" " ebyprzesun kursor

T03260. 00Ses &o | Necinic

Naci nij “SEL” ponownie eby wybra pozycj do zmodyfikowania

| LoGic- 1 OHR-A

| ourrur 4 x RECAY /BA ‘#"ﬁ Nacinij “ ", “ 7 eby zmieni liczb inacinij“ ”, “ ” eby przesun
s OO OO UQ | kursor
a1 Ol
L l | l | Ié Naci nij “OK” eby zatwierdzi zmodyfikowan warto

— [

L N Wiz 13 KI5 B
R eessoee
[EEAETOo=RSoVI T e K ACH|

ETI Nacinij “ " (Z02) eby wy czy cewk HO03 i wy wietlacz LCD powrdci

T.123456TR94BC E 0 a do ekranu poczkowego.
|z, 1B34 ¢ e e
§.12345678 o
RN Fri. 11 21 & A

| Looic- 1 OHR-A

| DUTPUT 4 X RELAY / BA

QO OO OO U.
Q-l

léllll Ié

Naci nij“ " eby zresetowaTimer (T01, T02,T03) tak jak zaprogramowano.
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Dokumentacja napisanego programu

Oprogramowanie ETI LOGIC Client umliwia dokumentowanie programu poprzez symbole ielikobmentarzy.
Symbole s u ywane do opatrywania etykieb d ugoci do 12 znakéw kalego adresu I/O. Linie komentarzy s
u ywane do dokumentowania sekcji programu. d§akomentarz mae zawiera maksymailnie 4 linie z maksymalnie
50 znakami w kadej linii. Poni e] znajduj si przyk ady wprowadzania symbol i linii komentarzy.

Symbol...

Dost p do edycji funkcji symbol jest mbwy poprzez menu wwaj ¢ wyboru Edit>>symbol... albo uywaj c
ikony z g 6wnego paska nadzi tak jak to pokazano porj.

Edycja funkcji symbol pozwala na dokumentagjszystkich typow pamci stykow i cewek i wybor opciji
wy wietlania tak jak pokazano poej.

Contact/Coil Symbol &|
Element Type: |1 -

8 LAD Version:

File PCIEM Operation VYiew Help Co. |Sym.hol: |*:T.Tsed |*:Status

. I01 Start
Selact Hodel.... @ | 10z [Return E ]

[r— Io3
Coil| Keypad Toa

Symb| ¥ Ladder 105
106

107

*:Us - 108
T:11 1 109
. ents 04

Z:1! 108
Rind. .. IoC

X:11 Replace. ..

HMI/Text. ..

o
Data Register Set...

¥

AQ Set...

. < | >

Display Enable

0K
(" Contact/Coil (+ Both Q

" Zymbol
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Linie komentarzy

Dost p do edytora komentarzy jest nlizvy przez klikni cie ikony “N” na pasku narzzi. Po klikni ciu na ikon
“N", przesu kursor do linii, w ktérej chcesz umie komentarz i kliknij ponownie. Naginie wprowad po dany
komentarz i nachij OK.

X:1234567894ABC

raln program and total time
Q:12345678 P:1 o EEEE L PEESRLIT RS S PRI,
* ]
T:1234567394BC Click-&-release
M:123456780AECDEF L. 007
* * #*
T:123456789ABCDEF .l 101 ot
b 008 I
C:1234567894HCDEF .l Boare
K:123456T89ABCDEF L. faz
009
G:123456789ABCDEF L. Return P o
Edit Comments :
H:123456789ABCDEF .
010
L:12345678
Line |main program and total time
DR 011 R
Line Click-&-
012 Cancle | drag

4F 4F 4F l4F0l dFeo HFrol l4fo dErol 4Fo dfol b0l 4P 4 E B 8B E S T AN -'

Ustawienia AQ...

Dost p do edycji funkcji AQ jest mdiwy poprzez menu wywaj ¢ wyboruEdit>> AQ Set... tak jak to pokazano
poni ej. Zakres wyjcia analogowego AQ wynosi 0~1000, ljeAQ jest ustawione w trybie nagiiowym. Zakres
wyj cia analogowego AQ wynosi 0~500,ljeAQ jest ustawione w trybie pdowym. Warto zadana AQ ma by
ustawiona zaréwno poprzez stavarto albo poprzez podstawienie zmiennej. Tryb wigwy AQ i warto zadana
s ustawiane tak jak pokazano pagji Wi cej informacji na temat ustawieAQ w Rozdziale 4: Programowanie w
j zyku drabinkowym (LADDER).

E LAD Yersion:

File Operation ¥iew Help
Select Model. .. @ AQ Set [5_<|
Cnil| Keypad T det Mode
Symb| v Ladder 1001 |H j ||:||:||:||:| |l j
#: s agoz [T +[|o1 iz -
I:1: a03 [w ~||oooo ERRd
Z:1 Find. .. AQD4 ig o |':":":":' |4 j
x:1y Replace... ‘i.ﬂ:-ltaeugm reset walue when
HMI/Text. .. stop I::];

@:11 Sembol...
- ]j::aDRegister Set. .. E ; —l Cancel

- I
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Ustawienia rejestru danych...

Zawarto rejestru danych me by albo ze znakiem (Signed) albo bez znaku (Unsigmget to ustawiane w
sposob jak pokazano porj. Wybierajc bez znaku, zakres DR drie 0~65535; natomiast wybierajze znakiem
zakres DR bhdzie -32768~32767.

T LAD Yersion:
File

Edit NESERSTIN View Help

[ ]
— Simulater
Coil/Cont; Simulater Contrel Nodule System Set @
Sxmbol:
Run Cirl+R Set ID Remote I/0
#:Used | ¥ Stop Ctrl+T Current ID: | 1 oLy
. " Master
T:12345¢ New ID(00-99): [ 1
" Slave
T:11234 Onit Cirltd
Set Expand I/0 Others
H:12346¢ v M Keep
I/0 Num: I I
0 & [~ C Keep
Qe 12345¢ RIC Set |~ Back nght,
=T [~ I/0 Alarm
hnalog Set. .. 7 Z Set
T:12345¢
¥V Type DR
L
M:12545¢ g p—— Comm. Mode: |8/H/2 - ¢ Unsigned
Module Sy=stem Set. ..
. |33400 v  8i
T:12345¢ Link Com Fort... I I R

Po wykonaniu powyszej operacji dosp do edycji funkcji rejestru danych jest niary poprzez menu wwaj ¢
wyboruEdit >> Data Register Set.. tak jak to pokazano porgj. Warto zadana DR ma by ustawiona zaréwno
poprzez sta warto albo poprzez podstawienie zmiennej.

E LAD ¥ersion:

File Operation ¥iew Help

Select Model. .. @ Data Register Set &l
Coil| Eerpad
Synb| ¥ Ladder IE No. | Type | Talue | Range A
DRO1 i) 25678 0~B553S 0
. DROZ - -| 00000  0~G5535
*'USI DRO3 T 100000 0-65535
I:1 DRO4  [p “| oooon 0-65535
DROS N 00000 0~B5535
Z:1] . DROG T 00000 O0~65535
Bind.. DRO7 [l | oooon  o-sssas
g:1; [Beplace.. DROS a7  |oo0000 0-65535
HNT /Text, . DRO9 A0 00000 0~B5535 v
Q: £ DR | *
— A5 v -
¥ | )% | Cancel |
DR ustawiony jako ze znakiem pokazano peji
Data ERegister Set r')_(|
DE. No. | Type | Value | Range "~
DROL N 12345 -327668~32767
DREOZ AT - 01 0l-04
DEO3 - —] 00000 -32768~32767
DRO4 AT —| oooao -32765~32767
DROS a0 noana -32765~32767
DREO& DR noana -32765~32767
DRAO7 as noona -327668~32767
DROG m noona -327668~32767
DEO9 FI 0o0oo -32768~32767 |w
< i g | ¥
5 iE v 4
| )4 | Cancel |
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Modu pami ci (sprzedawany oddzielnie)

Opcjonalny modu pamei PMO5 jest uywany do szybkiego transferu programu z jednegoekarnika
programowalnego do drugiego. Modu paoni PMO5 jest podczany do tego samego gniazda do ktorego
pod czany jest kabel PLO1 (zobacz proceduoni ej).

1. Usu przy pomocy rubokr ta zatyczk tak jak jest to pokazane na rysunku pepi

2. W 6 modu pamici PM0O5 do gniazda tak jak jest to pokazane naniygyponi ej.

3. Z menu wybiers®NRITE aby za adowaprogram z przekaika ETI LOGIC do modu u pamii PM05 IubREAD
aby za adowaprogram z modu u panti PMO05 do przekanika ETI LOGIC.
4. W przypadku przekaikéw typu K i C, wystarczy zasili przekanik, program w PMO05 automatycznie si
za aduje i wykona.
5. Programy w rénych typach przekaikéw nie s kompatybilne. Pongj szczegd y:

A-1: program z 10/12 punktami I/O ---- doghy w przekaniku z 20 punktami I/O

A-2: program z 20 punktami I/O ---- niedoghy w przekaniku z 1-/12 punktami I/O

B-1: program typu AC ---- dogbny w typie DC

B-2: program typu DC ---- niedogtny w typie AC

C-1: program typu przekaikowego ---- dostpny w typie tranzystorowym

C-2: program typu tranzystorowego ---- niedpsly w typie przekanikowym

D-1: program typu Nie-V ---- dogbny w typie V

D-2: program typu V ---- niedogtny w typie Nie-V
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Wy wietlacz LCD i klawiatura

Klawiatura

Wi kszo jednostek CPU ETI LOGIC zawiera wbudowany wietlacz LCD i klawiatur. Klawiatura i
wy wietlacz s zazwyczaj uywane do zmiany ustawietimerow/licznikow, do zmiany trybu dzia ania (R8tdp),
za adowywaniati gania do modu u panti PMO5 i aktualizowania RTC (Zegar czasu rzecziege/kalendarz).
Pomimo e programowanie me by przeprowadzone z klawiatury i wyietlacza, zalecane jeseby zmiany
przeprowadzatylko przy u yciu oprogramowania ETI LOGIC Client. Pogj znajduje si przegl d podstawowych
funkgciji klawiatury i wy wietlacza.

Select (SEL) — Uywany do wyboru dospnych instrukcji i typow pamci podczas edycji. Przytrzymanie przycisku
SEL wy wietli wszystkie wiadomci ,H” HMI/Tekst na wy wietlaczu HMI.

OK — U ywany do zaakceptowania wyboru aktualnie edytowhnystrukcji albo funkcji. Take uywany do
pokazania opcji g wnego menu na wietlaczu LCD.

Uwaga: Nacinij przyciski “SEL” i “OK” jednoczenie eby wstawi szczebel drabiny powgj aktualnie aktywnego
kursora.

Escape (ESC) — Wwany do wyjcia z wybranego ekranu i przeja do poprzedniego ekranu. Natdj ESC eby
pokaza g 6wne menu gdy jestev ekranie edycji ladder.

Delete (DEL) — Uywany do usunicia instrukcji albo szczebla z programu drabinkoweg

4 przyciski nawigacyjne ( ) s uywane do przesuwania kursora poprzez funkcje namigglaczu albo
aktywnego programu. Te 4 przyciski mogy te ustawione jako cewki weajiowe w programowaniu Z01-Z04
(t '=201," ’'=z02,' '=Z03,‘ '=Z04),

Ekran pocz tkowy
4 linie stanu na wywietlaczu LCD

g Ekran pocztkowy po w czeniu zasilania

Input state
B on ——_
Keypad input Z01~Z04 state
0 OFF '
v Z enable
e > 7 disable
i UOF;I swae : B Z enable and ON
O S [l Z enable and OFF
0 OFF (i )don._oe: \
; - |  RTC: week hour minute
Mode display Btibdb g —— = —— =
RUN mode © S v sV e s

STOP mode




Rozdzia 3 Narzdzia programu

Naci nij przycisk:

W trybie j zyka drabinkowego, wyvietlanie stanu przekaikow (10 Zz0U QU X U
YU MU NU TU cU RU GU AU ATU AQ)U ekran pocztkowy

W trybie j zyka FBD, wywietlanie stanu przekaikow 10 ZzU QU XU YU M

ESC Wejcie do g 6wnego menu
SEL+
U NU AU ATU AQ)U ekran pocztkowy
SEL
SEL+OK Poka ekran ustawieRTC

Funkcja H bdzie wy wietlona je eli jest w trybie 1, po naaii ciu przycisku

g Wy wietlanie stanu rozszerze

Expansion Input state

A

12 13 i 5 s

20888e

|

| L N

m ON __ee
J OFF =

Expansion
module state:
B Linked

CZ009.04.1

INPUT O X AD

e Not Linked
] Not Set

voec TAOHR-A

= - ==
e TAa » AN N s
-"uu u * REL ] | J |

Expansion
Output state
H ON
[1 OFF

RTC: year month day

,-:!‘:

@1@ HD ﬁfﬁ

)

* Ustawienia modu u rozszerzeodnosi si do ,SET” w menu g 6wnym

g Wy wietlanie stanu pozosta ych

W trybie j zyka drabinkowego: cewka I, Z, X, Q, Y, M, N, T, B, G, D, wejcie analogowe A01~A04, weajie
analogowe rozszerzé\05~A08, wejcie analogowe temperaturowe ATO1~AT04, wig analogowe AQ01~AQ04;

W trybie j zyka FBD: cewka |, Z, X, Q, Y, M, N, wajie analogowe A01~A04, wejie analogowe rozszerze
A05~A08, wejcie analogowe temperaturowe ATO1~AT04, wig analogowe AQ01~AQ04;
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Analog input A01-A04 (0-9.99V)  Expansion Analog input A05~A08

A01=00. 00V
A02=00. 00V
A03=00, 00V
A04=00. 00V

Analog S

A05=00. 00V
A06=00. 00V
A0T=00. 00V
A08=00. 00V

Expansion Analog input A05~A08:
0~9.99 voltage or 0~20mA current,
LOGIC client software can display

voltage and current value

/

G 6wne menu wywietlacza LCD

(1) Menu g éwne gdy ETI LOGIC w trybie STOP.

Naci nij przycisk ESC eby zobaczy g éwne funkcje drabinkowe po podzeniu do zasilania (gdy program jest

typu drabinkowego lub pusty program).

Naci nij przycisk ESC eby zobaczy g 6wne funkcje FBD po podczeniu do zasilania (gdy program jest typu FBD

lub pusty program).

»LADDER »FBD
FUN. BLOCK PARANETER
PARANETER RN
RN DATA REGISTER
DATA REGISTER CLEAFR FEOG.
CLEAR PROG. WRITE
WRITE EEAD
READ »5ET
SET ETC SET
ETC SET ANALOG SET
ANALODG SET PASEWORD
PASSWORD »LANGUALE
ANALOG SET ANALOG SET
PALSSWORD PASSWORD
LANGUAGE LANGUAGE
»INITIAL >INITIAL

Opis

Menu
LADDER

Edycja Ladder

FUN.BLOCK Edycja bloku funkcji Ladder
(timer/licznik/RTC ...)

FBD Wy wietlenie FBD

PARAMETER | Wywietlenie parametru bloku FBI
albo funkcji LADDER

RUN RUN lub STOP

DATA Wy wietlenie DR

REGISTER

CLEAR PROG. | Wyczy program i has o

WRITE Zapisz program do PMO05

READ Odczytaj program z PM05

SET Ustawienia

RTC SET Ustawienia RTC

ANALOG SET | Ustawienia Analogowe

PASSWORD Ustawienia has a

LANGUAGE Wyhor j zyka

INITIAL Wybor metody edycji
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(2) Menu g éwne gdy ETI LOGIC w trybie RUN.

>LADDER >FED LADDER FBD
FUN. BLOCK PARAMETER FUN.BLOCK
PARAMETER STOP

STOF DATA REGISTER PARAMETER

STOP

DATA REGISTER WRITE

WRITE BTC SET DATA REGISTER
RTC SET PASSWORD WRITE
>PASSWORD SLANGUAGE RTC SET

WRITE PASSWORD

RTC SET LANGUAGE
PASSWORD
SLANGUAGE

Naci nij przycisk

- Przesuwanie kursora przy wybieraniu opcji G dwnigmu

OK Potwierdzanie wyboru funkgciji

ESC Powrét do ekranu podkowego

* Dla ETI LOGIC program wtkownika mona zmienia, edytowa, kasowa i odczytywa tylko, gdy urzdzenie
znajduje si w trybie STOP.
* Przy modyfikacji programu, ETI LOGIC automatycznapisuje do FLASH.

g G 6wne menu LADDER

1 |2| 3 ]4]5 |6I?| g | Column

Line 1 {WO1-c04—t01-PTO1

2 |Noj—m02—Co1|____ i-m-mmmo---- 3
*| 10—t el
1 A\xb_;—n—qoq—(am
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Naci nij przycisk

Przycisk Opis
SEL 1.Ixx  ixx spacja Ixx (tylko dla pozycji cyfr i znakéw, kolumn 1,i%)
2.Qxx spacja Qxx (tylko dla pozyciji cyfr i znakow, kahny 8)
3. Spacja (dostpne wszystkie, ale z kolumn 2, 4, 6 pierwszego seigy
SEL, 1.10 X0 z0OQU YU MU NUDUO TU cU RU GU 1 (Gdy kursor znajduje siw
potem- /" kolumnie 1, 3 lub 5).
2QU YUM UNUTUCURUGUHU LUPU SU ASU MDU PIU MXU ARU
DRU MUUQ (Gdy kursor znajduje siv kolumnie 8)
3.(U U U PU ( (Gdykursor znajduje siv kolumnie 7, a w kolumnie 8 wybrano Q, Y, M,
4.(0 PU ( (Gdy kursor znajduje siv kolumnie 7, a w kolumnie 8 wybrano T)
SEL, Wybér wprowadzania danych i przesuwanie kursora
potem- /®
-TAa® Przesuwanie kursora
DEL Usuwanie instrukcji
ESC 1. Anulowanie instrukcji lub akcji podczas gdy
2. Powr6t do g 6wnego menu po zapisaniu prograrapiganie programu)
OK 1. Potwierdzenie i automatyczne zapisanie danych, okupgzesuwa si do nastpnej pozycj
wprowadzania.
2. Gdy kursor znajduje siw kolumnie 8, naley nacisn ten przycisk, aby automatycznie wprowa
blok funkcji i nastawia parametry (takie jak T/Q)
SEL+DEL Usuwanie wiersza instrukciji.
SEL+ESC | \wy wietlenie liczby wierszy i trybu dzia ania LOGIC R/ STOP)i
SEL+ /"~ Przeskoczenie w programie o 4 wiersze w drdo .
SEL+OK Wstawianie linii spaciji.

Przyk ad dzia ania: wtej szczegd 6w w Zaczniku A.

g Bloki funkcji (FUNCTION BLOCK)

W opcji FUNCTION BLOCK, gdy migajcy kursor znajduje sina “T”, nacinij przycisk “SEL", wtedy pojawi si
blok funkcji Ladder w kolejnaci: T C R G H L P S AS MD PI MX AR MU T..

rl 1 ré 1 r SU=SU 1 rl 1 r2 1
it] | 1014 01.00 | 1 | | &01 v | | |
loo.00  Fro1 | 000250 ko1 | 00:00 ROL | a02 v ko1 | FHo1
L 4 L 000200 4 Loo:00 4 L 00.00v 4 i 4
rl 1 rZ 1 r 1 r 1 r 1
1{101-01 | | ko1 1 | | 00000 Hiop | 00001 Piop
|1 L Hot | 00250 }Po1| |Low]Q01-Q01 }SO1 | 00000 FASOL | 00001 HMDO1
Lyog-0a 4 L gooop A L 4 L 00000 4 L oooo1 4
r 1 r 00000 4 r 1 rl 1
| 00000 Riop | |Lowd 00000 | Low] 00000 Hiop | o1 |
| 00000 FPIO1| |Low] 00000 HEX01§ |Low] 00000 FAROL | 0001 HiUOL
Looo.o1d 1 L poooo 4 Lolooo 4 1 L pro1 4
r 1 r 1 r 1 r 00000 4
| 00000 Hiop | QEL + «/—s | 00001 Hiep Lowl 00000 Wop | QET + «/—y |Lowl 00010 fop
| 00000 PPIO1|——| | o00D.1FPION Low] 00000 RARO1j——— 5| Lowd 00.01 FAROL
Looo.otd 1 Logo.otd 2 Lotooo 4 1 Loooop 4 2

Przyk ad dzia ania: wtej szczeg6 6w w Zaczniku B.
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g Parametry (PARAMETER)
W trybie drabinkowym, nacij przycisk “SEL”", parametry bloku funkcji pojawsi w kolejno ci:
T CR G AS MD PI MX AR MU T..

Tol col Rol ool ASOL
Ax= 801 V Vi= 00000
T =00.00Sec C 000000 ON SU 00:00 Ax= A02 V V2= 00000
OFF SU 00: 00 G =00. 00V V3= 00000
JDOL P01 oL AROL i
V1= 00001 Kp= 00000 V1= 00000 Li= 00000 ID=01
V2= 00001 Ti= 00000 V2= 00000 L2= 00000 V1=0001
V3= 00001 Td= 000.01Sec 1 i| | m= o000  1|| ve=pRro1
PI01 PTOL THo1 o1
SV= 00000 Kp= 00001 Vi= 00000 V3= 00000
SEL + «/
PV= 00000 SEL* <= | Ti= 0000.15ec | | V2= 00000 ki cne] |RE0502
Ts= 000.018ec 1 Td= 000.01Sec 2 ] 2

g RUN lub STOP
(1) Tryb RUN (2) Tryb STOP

R VOSSN PON

T Noa T Noa

R Przesuwanie kursora

OK Wykonanie instrukcji, a naginie powrét do g 6wnego menu

ESC Powr6t do g 6wnego menu

g Rejestr danych (DATA REGISTER)

Wy wietlanie wartoci zadanej kiedy sterownik jest w trybie STOP i wietlanie wartoci bie cej kiedy sterownik
jest w trybie RUN.

DRO1= 00000 DRO5= 00000
DROZ= 00000 DRO6= 00000
DRO3= 00000 SEL+) | DRo7= 00000
DRO4= 00000 DRO8= 00000
- 2 ® Przesuwanie kursora
OK Potwierdzenie edyc;ji
SEL Edytuj (edytuj pokazywany numer DR albo warteadan DR)
‘SEL potem ‘SEL’ | Edytuj typ wartaci zadanej DR
‘SEL'potem = ' |L. Edytuj wy wietlany numer DR (tylko w pierwszej linii)
2. Edytujwarto zadan DR
ESC 1. Anuluj edycj
2. Powro6t do g 6wnego menu (zapisz zadaarto DR)
SEL+/ Przesu stron w gor /d6
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g Pozosta e pozycje menu
(1) CLEAR PROGRAM (Kasowanie rownoczee RAM, EEPROM i has a)

CLEAER. FROG. Voq

YES =o=
>0 & A
(2) WRITE: zapisywanie programu z RAM do zapasowego modu u amM05

(3) READ: odczytywanie programu z zapasowego modu u par®MO05 do ETI LOGIC (RAM)

e FON o PON
o goﬁ o goﬁ

Dla (1) ~ (3) przyciski maj poni sze funkcje:

- Przesuwanie kursora

OK Wykonanie instrukcji
ESC Powrét do g 6wnego menu

(4) SET (ustawienia systemowe)

zawarto domy Iny
10 SET o1 ||'D SET 01 Ustawienie 1D (00~99)
EEMOTE I/0 N ||[REMOTE I/O N Tryb zdalne 1/0
BACELIGHT X (N: brak M: Master S: Slave)
M EEEF v |[BACK LIGHT Tryb pod wietlenia
1/0 NUMEBER: 0 x ( : zawsze podvietlone x: podwietlone przezl0s
I/0 ALARN " po nacini ciu.)
¢ KEEF % ||M KEEP Pami ( :trwaa x: nietrwa a)
£ SET £ 11I/O0 NUMBER 0 Liczba punktéw I/O rozszerz€0~3)
m I/O ALARM Ustawienie alarmu, gdy jest to edostpne dd
DATA REG. 1) rozszerze 1/O ( : Tak x: Nie)
C KEEP Zachowanie biecej wartoci licznika przy
* prze czaniu STOP/ RUN ( Tak x: Nie)
ZSET Uaktywnij b d nie wejcia z klawiatury Z01-Z204
* ( : aktywne x: nieaktywne)
V COMM SET 03 Ustawienie parametrow i ptko ci transmisji RS-48p
DATA REG. U Ustawienie rodzaju rejestru danych
(U: 16bitowy-bez znaku S: 16bitowy-ze znakiem)

E Funkcja M KEEP dziaa tylko w celu zachowania stgramici (M) i bie cej wartoci TOE/TOF, gdy po
przerwaniu zasilania zostaje ono przywrécone.
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Przyciski maj tu poni sze funkcje:

- A ® Przesuwanie kursora

SEL Pocztek edyciji.

‘SEL’ potem = /®’ Przesuwanie kursora do elementu wybranego w ID SET
‘SEL’ potem - [’ 1. ID SET = 00~99 ; I/O NUMBER = 0~3

2. REMOTE I/0 = NJ MU SU N

3. BACK LIGHT ; CKEEP ; ZSET =¥

4. M KEEP; I/0 ALARM = U x

5.V COMM SET = (0~3)(0~5)

6. DATAREG. =W S

OK Zatwierdzenie zmiany danych

ESC 1. Anulowanie ustawigpoprzedzonych nacii ciem SEL
2. Powrét do g 6wnego menu

E Gdy wybrano DATALINK, zakres nastawidD to O ~ 7 i powinien byci g y.
ID = 0 domy nie jako Master, zalD=1~7 domylnie jako Slave.

E Gdy wybrano REMOTE 1/O, to uk ad zdalnych I/O jeastpuj cy:

Master Slave
Zdalne wejcie X01~X0C A 101~10C
Zdalne wyjcie Y01~YO08 ® Q01~Q08

E Bit bardziej znaczy V COMM SET okrela parametry RS-485, a bit mniej znacy okrela pr dko  transmisji

RTC SET @3.0---)_

x| i, 10:1D-

Year month day -kl

(5) RTC SET (Ustawienia RTC)

Firmware version

Week hour minute

Przyciski maj tu poni sze funkcje:

- Woprowad ustawienie RTC albo ustawienie lato/zima
SEL Pocztek wprowadzania parametrow
‘SEL potem - /®’

Przesuwanie kursora
1. rok=00~99, miest=01~12, dzie=01~31
2. tydzie : MOU TUU WEU THU FRU SAU SUU MO
3. godzina = 00~23 , minuta = 00~59
Ustawienie lato/zima: NO — EURBR- USA - OTHER — NO ...

‘SEL potem -/’

‘SEL potem ‘SEL’

OK Zachowanie wprowadzonych danych
1. Anulowanie wprowadzonych danych, poprzedzonych naciem
ESC SEL

2. Powr6t do G 6wnego Menu.

E Dok adno RTC

Temperatura] Bd
+25° +3s/dzie
-20° /+50° | *6s/dzie
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A2

Ustawienie RTC lato/zima

W ETI LOGIC wyst puj 2 sta e ustawienia lato/zima: EUROPE i USA, i §tediane ustawienie lato/zima

Reguy:
Zakres godzin: 1~22;

Ostatnia niedziela zdefiniowana jest jako O;

Letnia godzina i zimowa godzina takie same.

Lato/zima moe by ustawione 2 metodami jak pokazano peji

1) PC Client

E LAD Yersion.
File Edit BESEAEESM YView Help
[ i RIC Set X
A————— Simulator Time Set
Coil/Comt; Simulater Control
Symbol: Week
Farn Cirl+R
*:0zed ¥ Stop Ctrl+T Hour:Minute 5
I:12346¢
Year.Month.Day | . | . |
Z:1234 Guit Ctrl+g
Summer Time
H:12346¢ Mode: |DyEio) -
0:12346¢ Fumer
Analog Set. .. .
T:12345¢ Winter
M:123d5e  CmEeE I R
: Module System Set. ..
T:12345f Link Com Fort. .. M

2) Klawiatura

RTC SET Vx.x SUM/WIN SET SUM/WIN SET
2009. 05. 07 Press | | O Press SEL twice EUROPE H: 01
Thur 11:16 ~—Nome > Display fixed = dom .02 D:00

EUROPE standard
WINTER M:09 D:00
SUM/WIN SET SUM/WIN SET

Press SEL once | USA H: 02} Press SEL once OTHER H:01

Display fixed = Top  N.02 D:02) Display edit menu™ |Si0 N:01 D:01

TSA standard

sandar WINTER M:10 D:01 WINTER M:01 D:01

Nast pnie naciskajc *

" wybierz miejsce edycji, naciskaj “ ",

zawarto edycji.

2009-10-25 8:00

- %

—>

Przyk ad:

Rok 2009, SUM M: 05 D: 0B 2009-5-3; M: 10 D: 0® 2009-10-25.
SUM/WIN SET 2009-5-3 8:00
OTHER H: 08 Time —

SN M:05 D:01
WINTER M:10 D:00 2009-5-3 9:00

Summer

2009-10-25 9:00
Winter
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(6) ANALOG SET (Ustawienia wej analogowych)

AOI=GAIN :010
OFFSET:+00
ADZ=GAIN 010
OFFSET:+00

A1=GAIN :010 Wzmocnienie (0~999), domine 10
OFFSET : +00 OFFSET (-50~+50), dominy 0
A2=GAIN :010

OFFSET : +00

A3~A8...Gain + Offsef]

Przyciski maj tu poni sze funkcje:

1. Przesuwanie kursora w pionie
2. Prze czanie ekranu nastawie cyklicznie A01/A02
A50/A06 AO07/A08

AO03/A04

SEL

Pocztek wprowadzania parametrow

‘SEL potem - /®"’

Przesuwanie kursora

1. WZMOCNIENIE =000~999

SEL potem */ 2. OFFSET=-50~+50
OK Zachowanie wprowadzonych danych
ESC 1. Anulowanie wprowadzonych danych, poprzedzonyah naciem SEL.

2. Powrét do g 6wnego menu

E V01 =A01*A01_GAIN + A01_OFFSET ...... V08 = A0O8*A08_QAN + A08_OFFSET

(7) PASSWORD (ustawienie has a)

PASSWORD  «x

PASSWORD v

0000 k]

Przyciski maj tu poni sze funkcje:

SEL

1. Pocztek wprowadzania cyfr
2. Gdy has o zosta o uaktywnione, nie pojawitgi0000, lecz ****,

‘SEL potem - /®’

Przesuwanie kursora

‘SEL’ potem -/ Zmiana danych O0~F

OK Zachowanie wprowadzonych danycmnych ni 0000 lub FFFF, p
uaktywnieniu has a.

ESC 1. Anulowanie wprowadzonych danych, poprzedzonyah naciem SEL

2. Powrd6t do g 6wnego menu

E Klasa A: Numer has a jest ustawiony z 0001~9FFF.

Klasa B: Numer has a jest ustawiony z AOOO~FFFE.

Numer has a = 0000 lub FFFF jest uniefivaiony, domy Ine ustawienie: 0000.
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Opis klas A/B hasa (6 nie monauy , gdy chronione has em)

Menu

Klasa A Klasa B

LADDER

FUN.BLOCK

FBD

PARAMETER

RUN/STOP

DATA REGISTER

CLEAR PROG.

WRITE

READ

SET

RTC SET

ANALOG SET

LANGUAGE

INITIAL

(8) LANGUAGE (Wybor j zyka menu)

~ENGLISH /
FRANCGATS
ESPARNOL
ITALTAND

ITALTANOD
DEUTSCH
POETUGUES

> T8 P 2

Przyciski maj tu poni sze funkcje:

Angielski
Francuski
Hiszpa ski
W oski

Niemiecki
Portugalski

Uproszczony chiski

Przesuwanie kursora w pionie

OK

Wyhor j zyka wskazywanego przez kursor

ESC

Powr6t do g 6wnego menu

(9) INITIAL (wybér edycji pocztkowej - j zyk drabinkowy lub blokéw funkcyjnych (FBD))

FED

INITIAL

>LADDER

¥

Przyciski maj tu poni sze funkcje:

Przesuwanie kursora w pionie

OK

Wybor metody edycji wskazywanej przez kursor

ESC

Powrét do g 6wnego menu

Pierwotny program zostanie skasowany przy zmiargdy edycji!
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Instrukcje podstawowe

Rozdzia 4: Programowanie w jzyku drabinkowym (LADDER)

— .. — | NO.styk | NC.styk
Wy) cie | Wy) cle | Wy cie | Wy cie norm:Ir{ie normasltri,ie llo
ogolne | SET | RESET | PULSE .
otwarty zamkni ty
Symbol [ P HF 4+ (N.O./N.C.)
Stk | i 12(101-10C/i01-i0C)
wej ciowy
Wej cle 2z z z 4(Z01-704/201-204)
klawiatury
Cewka Q Q Q Q Q 8(Q01-Q08/q01-q08)
wyj ciowa g 4>
Cewk
ewka M M M M M m 63(MO1-M3F/m01-m3F)

dodatkowa
Cewka N N N N N n 63 (NO1-N3F/n01-n3F)
dodatkowa
Licznik C C C 31(C01-C1F/c01-c1F)
Timer T T T t 31(TOL-T1F/O11F)

Wej cia (typ pamici |)
Punkty wej cyfrowych ETI LOGIC s oznaczone typem pangi |. Liczba punktéw wej cyfrowych | wynosi 6, 8,

albo 12 w zaleno ci od modelu.

Wej cia z klawiatury (typ pamti Z)
Punkty wej z klawiatury ETI LOGIC s oznaczone typem panai Z. Liczba punktow wej z klawiatury Z wynosi
4 (modele typu H i V).

I/0 NUMBER: 0
I/0 ALARN X
| ol 4.1y E—Y

4~ Z SET enable;
Display Z state on

| 1..1234b6T8IABC. . | o & B init screen
Q.12345678

STOP Thur 08:43

Wyj cia (typ pamici Q)

Punkty wyj cyfrowych ETI LOGIC s oznaczone typem panai Q. Liczba punktow wyj cyfrowych Q wynosi 4
albo 8 w zaleno ci od modelu. W tym przyk adzie wyjie Q01 zostanie zaczone, gdy wefie 101 zostanie
aktywowane.

I01 ool

ool |
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Cewki dodatkowe (typ panti M)

Cewki dodatkowe s cyfrowymi wewntrznymi bitami pamici u ywanymi do kontrolowania programu
drabinkowego. Cewki dodatkowe nie $izycznymi wejciami bd wyj ciami, do ktérych maa pod czy
jakiekolwiek zewntrzne urzdzenia, przeczniki, czujniki, lampki itd. Liczba cewek dodatkgeh M wynosi 63.
Jako e cewki dodatkowe swewn trznymi bitami wewntrz jednostki CPU, mogby programowane jako weajia
cyfrowe (styki) lub wyjcia cyfrowe (cewki). W pierwszym szczeblu p@zrego przyk adu, cewka dodatkowa MO1
jest uywana jako cewka wygiowa i zostanie zasilona gdy weie 102 zostanie zaczone. W drugim szczeblu
cewka dodatkowa MO1 jest ywana jako wefie i gdy zostanie zasilona, to wtedy zay wyj cia Q02 i Q03.

IE|I2 Mol
oor [ | (1
MO1 Qoz

I
002 ! (o
Qaoz

003 O_

E Stan dodatkowych cewek “M01~M3F” zostanie zachowamyaniku zasilania jé opcja “M Keep” jest aktywna.

“M Keep” mo e by ustawione na 2 sposoby jak pokazano pajni

Nodule Sy=stem Set @ | r; N I 12 13 M :_5;
L] L

et ID Femote I/0 b |
v AC 100~240V INPUT & X AC
Current ID: 1 9 1
(" Master t = - 1
New ID(0O0-997: 1
(™ Slawe ET’

Set Expand I/0 ID SET nL Pov
/0 hm: [0 Tl 1 e | |[REMOTE [0 N e e

| C Reep BACK
[~ Back Light ﬁﬁﬁm_‘::; QOA

[ I/0 Alarm

[ Z Set
Lo TOHR-&
¥ Type DE Fomat Set I |
Comm. Mode; |S3/N/Z - (+ Tnzigned DUTFUT 4 X RELAY / B A L =
Baud Rate: |38400 « C Sigmed e 9 66 :i_;i._ °
=} Q2 o3 o4

Specjalne cewki dodatkowe: M31~M3F
Kod Znaczenie Opis
M31 Flaga poczkowa uytkownika| Za czana podczas pierwszego okresu skanowanigywana

programu jako normalna cewka dodatkowa w pozostaych okhesac

skanowania.
M32 Wyj cie migajce 1s 0.5s ON, 0.5s OFF
M33 Wyj cie lato/zima Czas letni za&za, czas zimowy wycza, uywana jako normalna
cewka dodatkowa.

M34 Flaga ATO1 Zaczana gdy pierwszy kana LOGIC-4PT jestdmy
M35 Flaga AT02 Zaczana gdy drugi kana LOGIC-4PT jestdny
M36 Flaga AT0O3 Zaczana gdy trzeci kana LOGIC-4PT jestdny
M37 Flaga AT04 Zaczana gdy czwarty kana LOGIC-4PT jestdmy
M38~M3C | Zarezerwowane
M3D Odbierana
M3E Flaga b du W u yciu funkcji MODBUS
M3F Czas przerwy
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Cewki dodatkowe (typ panti N)
Cewki dodatkowe N stym samym co cewki dodatkowe M, z tymne ich stan nie me& by zapamitany w

przypadku zaniku zasilania. W pierwszym szczeblu pazego przyk adu, cewka dodatkowa NO1 jestnana jako
cewka wyjciowa i zostanie zasilona gdy wele 103 zostanie zaczone. W drugim szczeblu cewka dodatkowa NO1
jest u ywana jako wefie i gdy zostanie zasilona, to wtedy zay wyj cia Q04 i QO5.

Ioz NO1

004 @‘
NO1l Qo4
005 O—

Qok

o0s O

Przekaniki czasowe - timery i bity stanu timerow (typ piaoi T)

Bity stanu timerow okrdaj zaleno pomi dzy wartoci bie ¢ a wartoci zadan wybranego timera. Bit stanu
timera zostanie zaczony, gdy warto bie ca b dzie wi ksza bd réwna od wartcci zadanej wybranego timera. W
tym przyk adzie, gdy wegie 103 zostanie zaczone, timer TO1 wystartuje. W momencie gdy tim&rgnie warto
zadan 5 sekund, styk stanu TO1 zezy si. Gdy TO1 zaczy si, wyj cie Q04 te si za czy. Wy czenie 103

skasuje timer.

Ins TOl 1
z 4 ooo.o
a0l O—— {DDE.D :I‘ ol
TOl o4
002 Cn

Liczniki i bity stanu licznikéw (typ pamci C)

Bity stanu licznikbw okrdaj zaleno pomidzy wartoci bie ¢ a wartoci zadan wybranego licznika. Bit

stanu licznika zostanie zazony, gdy warto bie ca bdzie wi ksza bd réwna od wartcci zadanej wybranego
licznika. W tym przyk adzie kale przejcie styku wejciowego 104 ze stanu wyczonego do wczonego powoduje
zwi kszenie licznika CO1 o jeden. W momencie gdy likzosi gnie warto zadan 2 zliczenia, styk stanu CO1
za czy si. Gdy CO1 zaczy si, wyj cie Q05 te si za czy. Gdy M02 zostanie zazony, licznik CO1 zostanie
skasowany. J& M09 zostanie zaczony licznik zmieni tryb dzia ania z liceego w goér na liczcy w do .

I04 col 1
mosd oooooo
a0 {:::T“' oooooz [ YL

MOz
col QoE
0}
MOz
e;
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Instrukcje specjalne

w cie i ciel v ie|wy cie| S D
ogblne| SET | RESET|PULSE .
otwarty | zamknity
Symbol [ P 1F 4+  IN.OJUN.C)
Lo i U yte . w bloky
funkcyjnym
Cewka wejciowa rozszerzenip X X 12(X01-X0C/x01-x0C)
Cewka wyjciowa rozszerzenia Y Y Y Y Y y 12(Y01-YOC/y01-y0C
Zbocze (narastage/opadajce) D d
RTC R R r 31(RO1-R1F/r01-r1R)
Komparator analogowy G G g 31(G01-G1F/g01-gl1F)
HMI H 31(HO1-H1F)
PWM P 2(P01-P02)
DATA LINK L 8(LO1-L08)
SHIFT S 1(S01)

Zbocze narastage (jeden okres)

Zbocze narastage to styk, ktdry zachowuje stan wzony w czasie jednego okresu skanowania jednG#kl, gdy
poprzedzajcy styk zmienia stan z wyczonego na wczony. Zmiana stanu wyczonego na wczony nhazywana jest
zboczem narastagym.

I EII 1 ]|:> | QoL
005 [ [ |
101 OFF N
O
D OFF OFF
:H: one cormpelet scan period
I I
O
201 OFF OFF

Zbocze opadage (jeden okres)

Zbocze opadage to styk, ktory zachowuje stan wzony w czasie jednego okresu skanowania jedn@fki, gdy
poprzedzajcy styk zmienia stan z wczonego na wyczony. Zmiana stanu wczonego ha wyczony nazywana jest
zboczem opadagym.

I I:ll 1 i:l Q01
006 I l/}
101 OFF | ON OFF
ON
d OFF OFF
:H: one compelet scan period
! i
O
Q01 OFF OFF
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Instrukcje wyj cia

Instrukcja wyj ciowa SET (ustawianie) )

Instrukcja wyj ciowa SET zacza cewk wyj ciow Q albo cewk dodatkow M, gdy poprzedzagy styk wejciowy
Zmienia stan z wyczonego na wczony. Raz zaczone w ten sposéb wgje pozostanie wczone do momentu
skasowana przez instrukcjwyj ciow RESET. Nie jest wymaganeeby poprzedzagy styk wejciowy,

kontroluj cy wyj cie SET, pozostawa wczony.

IDll Qo1
007 | T
01 OFF O OFF
[&)v)
Q01 OFF

Instrukcja wyj ciowa RESET (kasowanie) )
Instrukcja wyjciowa RESET wycza poprzednio zaczon cewk wyj ciow Q albo cewk dodatkow gdy

poprzedzajcy styk wejciowy zmienia stan z wyczonego na wczony. Nie jest wymaganeby poprzedzagy styk
wej ciowy, kontroluj cy wyj cie RESET, pozostawa vezony.

I01 Qol

008 I !

01 OFF Qb OFF

Qo1 ON
OFF
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Instrukcja wyj ciowa impulsowa (PULSE)(P)

Instrukcja wyjciowa impulsowa albo przerzutnik bistabilny zzza cewk Q albo cewk dodatkow M, gdy

poprzedzajcy styk wejciowy zmienia stan z wyczonego na wczony. Raz zaczone wyjcie pozostanie wczone

a do momentu ponownej zmiany stanu styku poprzedegp z wy czonego na wczony. W przyk adzie porgj,
gdy naciniemy i pucimy przycisk 103, silnik Q04 zostanie zezony i pozostanie zaczony. Gdy nacniemy i
pu cimy przycisk 103 ponownie, silnik Q04 zostanie wozony i pozostanie wyczony. Instrukcja wygiowa
impulsowa bdzie ,przerzuca a” stan przy kdym nacini ciu przyciska 103.

a04

ZFF O

OFF OMN| OFF

9
103 OFF O
03
Q04 O

Instrukcje analogowe

OFF

O

oFF

Wej cie analogowse

Wyj cie analogowe llo

Wej cie analogowe A 8 (A01~A08)
Parametr wegia analogowego \% 8 (V01~V08)

Wej cie temperaturowe AT 4 (ATO1~AT04)
Wyj cie analogowe AQ 4 (AQ01~AQ04)
Dodawanie-Odejmowanie AS AS 31 (ASO01~AS1R)
Mno enie-Dzielenie MD MD 31 (MDO1~MD1F
PID PID PID 15 (PI01~PIOF)
Multiplekser danych MX MX 15 (MX01~MXOF
Analog Ramp AR AR 15 (ARO1~AROF)
Rejestr danych DR DR 240 (DRO1~DRR0)

MODBUS

15 (MUO1~MUOF)

Warto ci analogowe (A01~A08, V01~V08, AT01~AT04, AQO01~AQO# wartoci bie ce funkcji (TO1~T1F,
C01~C1F, AS01~AS1F, MD01~MD1F, PI01~PIOF, MX01~MXG%¥R01~AROF, i DR01~DRFO0) moghby u yte
jako wartoci zadane innych funkcji. Wartoi zadane swarto ciami granicznymi, gdy warto bie ca tych funkcji

jest wi ksza lub mniejsza niwarto graniczna.
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Przeka nik czasowy (Timer)

ETI LOGIC zawiera 31 oddzielnych timeréw, ktére mdoy u yte w programie.
TOE i TOF zachowujswoj warto bie ¢ w przypadku utraty zasilania Jeopcja

.M Keep” jest aktywna. Wart@i bie ce pozosta ych timeréw nie gachowywane. @_

Ka dy timer posiada mdiwo wyboru 8 trybéw dzia ania, 1 dla timera o wgij

impulsowym i 7 dla timeréw do celéw ogoinych. Dddato ka dy timer posiada 6
parametrow do w asnej konfiguracji. Tabela peniokrela kady parametr i
zawiera list ka dej kompatybilnej instrukcji do konfiguracji timeso

®_
@ @
©

Symbol | Opis Kompatybilna instrukcja Zakres

p Tryb dzia ania (0-7) Wegie 101-10C/i01-i0C

q Jednostka 1: 0.01s, zakres: 0.00 - 99.99 sec CWe klawiatury Z01-704/z01-z04
2:0.1s, zakres: 0.0-999.9 seq b Q01-Q08/g01-q08
3:1s, zakres: 0-9999 sec Cewka dodatko MO01-M3F/m01-m3F
4: 1min, zakres: 0 - 9999 min Cewka dodwatk NO1-N3F/n01-n3F

r ON: kasowanie timera do 0 Weije rozszerzenia X01-X0C/x01-x0C

OFF: timer kontynuuje odmierzanie czasu \Wig rozszerzenia Y01-YOC/y01l-yOC

s Warto bie ca timera RTC RO1-R1F/rO1-r1F

t Warto zadana timera Licznik CO01-C1F/cO1-c1lF

u Kod timera(TO1~T1F ca kowity: 31 Timerow) Timer TOLFA01-t1F

Komparator analogowy

GO01-G1F/g01-g1F

Styk normalnie zamkniy

Hi

E Warto ci zadan timera moe by sta a lub warto bie ca innej funkgcii.

E Warto bie ca TOE i TOF zostanie zachowana w przypadku umrasjlania jeli opcja ,M Keep” jest aktywna.
Tryb 0 dzia ania timera (wewn trzna cewka)

Tryb O dzia ania timera (wewtrzna cewka) wty jako wewntrzna cewka dodatkowa. Bez wartbzadanych. Stan
cewki T staje si uaktywniony wraz ze stykiem zezwaleym jak pokazano porg;.

_®_

002 [

[ I+

ON

101

OFT

OFF eN

OFF

ON

T01 OFF

E 101 jest stykiem zezwalagym.

ON

OFF

OFF
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Tryb 1 dzia ania timera (op6 nione za czenie)

Tryb 1 dzia ania timera (opdione za czenie) bdzie odmierza czas do wartd ustalonej i przestanie odmierza
czas, gdy warto bie ca czasu ldzie réwna wartai zadanej. Dodatkowo wartobie ca zostanie skasowana do O,
gdy timer zostanie dezaktywowany. W przyk adzie peniimer przestanie odmierza&zas, gdy osgnie warto
zadan 5 sekund. Bit stanu timera TO1 zostanie @ony, gdy warto bie ca b dzie 5.

Q | v | m | T lc ||

Select Coil No. Jutput Type
¢ -[ C

T |01 v| {0L~1F)
o P

Function

: Hode 1 vl (0~6: -[, 7: P)
@ _@ On-delay timer mode 1

Enablc ' |

Output k—l——)] |

TOL1 1 Time Base:|1sEC  +|

3 0000 Current Value:li Sec
S00s L Preset Value:|0005| Sec
Preset Type:m I__

Direction 3et Reget Input

Contact - Contact . | [—

0K | Cancel I

@ enable reset re_lay —ple— @ —p|e enable reset re_lay
present value = 0 Timer starts operating present vale =0
Timing enable relay OFF ON OFF

—  f —
time uP’('IUlmTlF) OFF @ ON OFF

cutput teminal
t = Timer preset value

E Warto bie ca TOE i TOF zostanie zachowana w przypadku urasylania jeli opcja ,M Keep” jest aktywna.
Dla pozosta ych timer6éw wartobie ca jest resetowana do 0 w przypadku utraty zasilani
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Tryb 2 dzia ania timera (op4 nione za czenie z kasowaniem )

Tryb 2 dzia ania timera jest opdionym za czeniem z kasowaniem, ktéry dzie odmierza czas do wartd
ustalonej i przestanie odmierzezas, gdy warto bie ca czasu ldzie rowna wartcci zadanej. Dodatkowo warto

bie ca timera zostanie zachowana gdy timer zostaniaktigzowany. W przyk adzie porej timer przestanie
odmierza czas, gdy osgnie warto zadan 5 sekund. Bit stanu timera TO1 zostanie @zony, gdy warto bie ca

b dzie 5. Wejciem kasujcym timer jest wecie 101. Warto bie ca timera zostanie skasowana do O i bit stanu
timera TO1 zostanie wyczony, gdy |01 zostanie wczone.

Q | v | o | w T |c ]

Select Coil No. Output Type
I—_] -
T |01 +«| (01~1F)
' {Lp

Function

Hode |mv| {0~6: -[, 7: P)
@ '—® On-delay timer mode 2

o
o

Enable ' 1 ' ' |
t 4
—
Resct ] I
=] =2
Output I |

13

Tine Base:m

101 3 EEI 0o Current ‘!&J.ue:ii Sec
000s T01 Preset Value:W Sec

101 Presec Type:m [—

Direction 3et Reset Input

Contact | . l | Contace |Lou v] l—

| DK Cancel |

enable reset relay 4 . : ‘ < enable reset relay
present value =0 > Tunerg operating > present value =0
. OFF ON ON OFF
tirning enable relay
—» 11 4 <+ 2 P
time up OFF @ t=1fl+2 ON OFF
output terminal (T01~T1F)
@ OFF ON OFF
enable reset relay

t = Timert preset value

E Warto bie ca TOE i TOF zostanie zachowana w przypadku utrasylania jeli opcja ,M Keep” jest aktywna.
Dla pozosta ych timeréw wartobie ca jest resetowana do 0 w przypadku utraty zasilani
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Tryb 3 dzia ania timera (op6 nione wy czenie tryb A)

Tryb 3 dzia ania timera jest opdionym wy czeniem z kasowaniem, ktéry dzie odmierza czas do warth
ustalonej i przestanie odmierzezas, gdy warto bie ca czasu ldzie rowna wartcci zadanej. Dodatkowo warto
bie ca zostanie skasowana do 0, gdy timer zostaniekty@zawvany. W tym przyk adzie wagiem kasujcym timer
jest wejcie 101. Bit stanu timera TO1 zostanie wzony natychmiast, gdy szczebel drabiny w ktérejzsiajduje
przyjmie stan logiczny prawda. Timer zacznie odmaeczas (stanie siaktywny), gdy szczebel drabiny w ktérej si

znajduje zmieni stan logiczny na fa sz. Bit stafl Zostanie wyczony, gdy warto bie ca czasu osgnie warto
zadan 10 sekund.

O S S B T lc «l»]

Select Coil No. Output Type
T [o1 +| (01-1F) P

@ i
Function
HMode E3 vl {0~6: -[, T: P}
@ _@ 0ff-delay timer mode 1

@—' Enable | '
P —
Ouiput | '

Time Base:|1SEC v |
TO1 3 Current Value: Sec
3 0oo0a TOl Preset Value:|0010| Sec

0010

o1 Preset Type: /N V|

Direction Set Reset Input

Contact I Contact ||,,w ﬂ [—

| (1):4 | Cancel ‘

enable reset relay » “_ enable reset relay
present value = Tirner start operatmg present walue =0

Timing enable relay OFF (eI

TmuP.(TUthP)g on Ft > o

output terminal

@ enable reset relay OFF

t = preset value

Tirning enable relay ~ OFF O OFF | O | Ial OFF
Timmgup, OFF Y - ON [t —»

(T01~T1F)

output terminal - '

@enable reset relay OFF | O | OFF

t=preset value

E Warto bie ca TOE i TOF zostanie zachowana w przypadku urasylania jeli opcja ,M Keep” jest aktywna.
Dla pozosta ych timer6éw wartobie ca jest resetowana do 0 w przypadku utraty zasilani
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Tryb 4 dzia ania timera (op6 nione wy czenie tryb B)

Tryb 4 dzia ania timera jest opdionym wy czeniem z kasowaniem, ktéry dzie odmierza czas do warth
ustalonej i przestanie odmierzezas, gdy warto bie ca czasu ldzie rowna wartcci zadanej. Dodatkowo warto
bie ca zostanie skasowana do 0, gdy timer zostaniektygzawany. W tym przyk adzie weagiem kasujcym timer
jest wejcie 101. Bit stanu TO1 zostanie zezony tylko po zmianie stanu logicznego szczebbidly w ktorej si
znajduje z prawdy na fa sz. Bit stanu TO1 zostanjie czony, gdy warto bie ca czasu osgnie warto zadan 10

sekund.

(D
@‘@
ol ©

TO1 4

3 0000
0010

I01

TOl

Edit Contact/Coil =

Q | ¥ | m | &

Select Coil No.

T |01 ~«| (01~1F)

Function

Mode Evl {0~6: =[, T: P}

ODff-delay timer mode 2

Enable | ‘
e— [ —
Output | '

Time Base:|l3EC VI
Current Value: Sec
Preset Value:|00m Sec
Preset 'I‘?]Je:lm ’—

Direction Set

Reset Input

Contact I J I Contact h.ow v] [_

T lc ]
- Output Type
¢ -[

-~ o~

i { P

=1

Cancel I

enable reset relay _’I.‘_ijer start operating

present value =0

Timig enable relay

Time up,
output terminal

(TO1~T1F)

enable reset relay

enable reset relay
present value = ()

OFF

OFF ON
OFF ON

“+— b
OFF

OFF

t = preset value

E Warto bie ca TOE i TOF zostanie zachowana w przypadku urasylania jeli opcja ,M Keep” jest aktywna.
Dla pozosta ych timeroéw wartobie ca jest resetowana do 0 w przypadku utraty zasilani
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Tryb 5 dzia ania timera (przeka nik symetryczny bez kasowania )

Tryb 5 dzia ania timera jest impulsowaniem bez kasua; ktére bdzie odmierza o czas do warto ustalonej i
zmienia o stan bitu stanu. Dodatkowo wartbie ca zostanie skasowana do 0, gdy timer zostaniektyezavany.
W przyk adzie poniej bit stanu timera TO1 zostanie wzony natychmiast, gdy szczebel drabiny w ktérej si
znajduje przyjmie stan logiczny prawda i rozpoczegkwencyjne odmierzanie czasu. Bit stanu TOl nw@sta
wy czony gdy warto bie ca czasu osgnie warto zadan 10 sekund. Sekwencyjne zezanie i wy czanie bitu
stanu TO1 bdzie kontynuowane przez cay czas pozostawania&blacdrabiny w stanie logicznym prawda.

Q | ¥ | m |u T le  4«»

Select Coil No. futput Type
“ -[

T |01 w| (01~1F)
[ P

Function
Mode v (0~6: =[, 7: P}

O
@_ @ _® Flash timer mode 1
e @

Enable _ | L
Outpul IlItIlI(ItItIlI

Time Base:m
Current Value:ﬁ Sec
52l 3 f::_'_n.-_'_l 0 Presst value:’W Sec
0010 b Preset Type:m [—

Direction Set Reset Input

Contact | | Contact I - I [—

l 0K | Cancel ‘

enable reset relay Timer starts operating enable reset relay

present value =0 present value =0

Timing enable relay

Titne up,

output terminal (TO1-T1F)

t = preset value

E Warto bie ca timera nie zostanie zachowana w przypadku utagifania



Rozdzia 4: Programowanie wziyku drabinkowym (LADDER)
Tryb 6 dzia ania timera (przeka nik symetryczny z kasowaniem)

Tryb 6 dzia ania timera jest impulsowaniem z kasuesm, ktére bdzie odmierza o czas do wartd ustalonej i
zmienia o stan bitu stanu. Dodatkowo wartbie ca zostanie skasowana do 0, gdy timer zostaniektygzavany.
W tym przyk adzie wegiem kasujcym timer jest wegie 101. Bit stanu timera TO1 zostanie vzony natychmiast,
gdy szczebel drabiny w ktérej sznajduje przyjmie stan logiczny prawda i rozpoezaekwencyjne odmierzanie
czasu. Bit stanu TO1 zostanie wgzony gdy warto bie ca czasu osgnie warto zadan 10 sekund. Sekwencyjne
za czanie i wy czanie bita stanu TO1 @izie kontynuowane do momentu pojawieniassigna u reset z 101.

Edit Contact/Coil X

Q | ¥ | m | n T lc <]

Select Coil No. Output Type

- C
T |01 «| (0Ll-1F)
€ sec P

Function

Hode Evl (0~6: =[, 7: P}

(1)
On O LETS ok e i 2
o4 @

Enable I |
Reset | |

Time Base:m
_— s Current Value:ﬁ sec
3 QOO0 Preset Value: 0010 Sec
ool0 04 Preset ’I‘ype:m ]—

i Direction Set Reset Input
Contact JI Contact EL.;.;,; » I
| 0K I Cancel ‘
enable reset relay _ _ enable reset relay
present value =0 ™ Timner starts operating |“_present value =0
Timing enable relay —l
t t t t |
Time up,
Cutput terminal (T01~T1F)
enable reset relay —l

t = preset value

E Warto bie ca timera nie zostanie zachowana w przypadku unagifania.



Rozdzia 4: Programowanie wziyku drabinkowym (LADDER) E

Tryb 7 dzia ania timera (przeka nik kaskadowy bez kasowania)

Tryb 7 dzia ania timera jest impulsowaniem, ktorgkarzystuje dwa timery poczone kaskadowo bez kasowania.
Numer drugiego timera jest kolejnym numerem po numpierwszego timera. Pazenie kaskadoweczy bit stanu
pierwszego timera aktywwj drugi timer. Drugi timer kdzie odmierza czas do swojej wartbzadanej, potem
zmieni stan i jego bit stanu uaktywni pierwszy tini2odatkowo warto bie ca zostanie skasowana do 0, gdy timer
zostanie dezaktywowany. W przyk adzie pefiTO1l bdzie pozostawa wczony a do up ywu jego czasu
za czenia 2.5 sekundy. Wtedy timer 2 rozpocznie swésza czenia 1 sekunda. Gdy wartchie ca czasu timera

2 osignie warto zadan 1 sekund, bit stanu TO2 zmieni stan i timer 1 rozpocznie @miranie czasu ponownie.
Ten typ kaskadowego timera jest sto uywany w po czeniu z licznikiem, gdzie konieczne jest zliczelgezby
wykonanych cykli czasu.

E Timery u yte do trybu 7 dzia ania timera nie mdgy ponownie uyte jako timery do innych trybéw dzia ania w

tym samym programie.

e |y |x  |w T | 4

Select Coil No. Output Type
01~1F WoiE

T {01 v | ) = 2

Function

Hode (D~6: =[, 7: P)

Flash timer mode 3

| Li
Tx |1| |I3! 1] |53| 1] |13

TOL To2
Time Base:|0.15EC v|  [0.13EC <]
TO1 7 - 7 - Current \?alue:i Sec ] Sec
o [;625 } T01 2{00'10 } 102 Preset Value:|002.5  sec [001.0  sSec
TOZ TOZ2 Preset T‘ype:IN :J | IN L] |
Direction Set Reset Input

Contact Contact I

| OK I Cancel |

enable reset relay _ _ enable reset relay
present value =0 P Timer status operating e present valie =10

tining enable relay

t1] t2

Timer up, (101-T1F)

output tertminal

Timer 2 | | |
t]l = preset value of the first timer

t2 = preset valueof the second timer

E Warto bie ca timera nie zostanie zachowana w przypadku unagifania.



Rozdzia 4: Programowanie wziyku drabinkowym (LADDER) E

Licznik (Counter)

ETI LOGIC zawiera 31 oddzielnych licznikéw, ktéreogn by u yte w programie.

Ka dy licznik posiada mdiwo
impulsowego, 6 dla liczenia do celéw ogdélnych i 2 titzenia z du pr dko ci .

wyboru 9 trybéw dziaania, 1 dla licznik:

Dodatkowo kady licznik posiada 6 parametréw do w asnej konfegiir Tabela

poni ej okrela ka dy parametr i zawiera listka dej kompatybilnej instrukcji do @_

konfiguraciji licznikow.

Licznik zwyk y

o3

_®_
®
©

Symbol

Opis

Kompatybilna instrukcja

Zakres

Tryb dzia ania (0-6)

Wegie

101-10C/i01-i0C

U vyj (I01~glF) eby ustawi zliczanie w goér/dé
OFF: zliczanie w g6r(0, 1, 2, 3...... )
ON: zliczanie w do (...... 3,2,1,0)

Wej cie z klawiatury

Z01-Z04/z01-z04

Wyjcie

Q01-Q08/q01-q08

Cewka dodatkowa

M01-M3F/m01-m3F

U yj (I01~g1lF) eby skasowawarto zliczan
ON: reset licznika do O
OFF: licznik kontynuuje liczenie

Cewka dodatkowa

NO1-N3F/n01-n3F

Wajie rozszerzenia

X01-X0C/x01-x0C

WAgie rozszerzenia

Y01-YOC/y01-yoC

Warto bie ca, zakres: 0~999999 RTC RO1-R1F/rO1-r1F
Warto zadana, zakres: 0~999999 Licznik CO01-C1F/cO1-cl1F
Kod licznika (C01~C1F ca kowity: 31 licznikow, Time TO1-T1F/tO1-t1F

Komparator analogowy

GO1-F1F/g01-g1F

Styk normalnie zamknty

Lo

E Wartoci zadan licznika moe by sta a lub warto bie ca innej funkcji

Rysunek poniej pokazuje zaleno pomi dzy ponumerowanym blokiem licznika, widokiem diagtaw j zyku

drabinkowym i oknem dialogowym edycji styku/cewkioprogramowaniu.

Edit Contact/Coil @

¥ | =

| w It C

Countcer
N E

Function
Mode

{01=1F)

=

(1~8)

Counter without overtaking and wicthout
power down retain current walue

KEE

I»

(1)
@_®
o @

=t s W AN A S R N

Current ‘h’alue:i

e -
Preset Value:|00D00Z2

col 1
MO

oooooz [ €01

Direcrion Sec

Contact IG W

MOZ

Fresec Type:|N "I

Rezec Inpuc

Contcact ﬂ l?




Rozdzia 4: Programowanie wziyku drabinkowym (LADDER) @
Tryb 0 dzia ania licznika (wewn trzna cewka)

Tryb O dzia ania licznika (wewitrzna cewka) wty jako wewntrzna cewka dodatkowa. Bez waxtdzadanych.
Przyk ad poniej pokazuje zalswo pomi dzy ponumerowanym blokiem licznika w trybie 0, wkékm diagramu w
j zyku drabinkowym i oknem dialogowym edyciji stykuide w oprogramowaniu.

Edit Contact/Coil

E3
Y | m | w | T c Il «»]

Counter

C |D_]_ v| (01~1F)

Function
-® Mode ]mvl {0~8)

Internal Coil

Enablc | |
Output I |

| =
col 0 Current value:li
col Preset Velue:l

Preset ‘I‘ype:l: - I |

Direction Set Reset Input

Contact.[ - ”_ Contact H_

OK Cancel ‘

ON ON

101 QOFF QOFF OFF

C01 OFF ON OFF ON OFF




Rozdzia 4: Programowanie wziyku drabinkowym (LADDER) @
Tryb 1 dzia ania licznika (bez nadliczania, bez potizymania w przypadku zaniku zasilania)

Tryb 1 dzia ania licznika luizie liczy w gor do ustalonej wartai zadanej i przestanie liczygdy warto bie ca zliczenia
b dzie réwna wartai zadanej albo lzie liczy w d6 do 0 i przestanie liczygdy warto bie ca zliczenia bdzie rowna
0. Dodatkowo warto bie ca nie bdzie zachowana w przypadku zaniku zasilania iriestasowana do wardpocz tkowej w

przypadku przywrécenia zasilania. W przyk adziel gpiticznik przestanie liczy gdy osignie warto zadan 20. Bit stanu C01
zostanie zaczony, gdy warto bie ca wyniesie 20.

Edit Contact/Coil

¥ | n | m IT c Il 4lr]

Countec
¢ [EW=] wiam

Function
Hode 3 -vf {Ll=)

Counter without overtaking and without
power down retain cureent value
v

©

@

ol lo | EEEE

[
Current ‘Jalue:]

Preser Value: _3000020

Preaer Type:|N '1
col L.[ 1 Direction Setc Rezet Input
0l

Qooooo0
------ Contact ~| |01 Contact -i 0z
0DoO0zZo coy e R

I0z

QP B i »
@ 20 :

(T ] BT BT KRN EERRE I PUr i s (VST B GEEER R R R TR (R i I |
(&) lolotelrlrlzizipiplol 11911920 201 20\ g 120\ 20! 20!

—_———-
Input count pulse |_ U I :I

@ OFF ON OFF O

@ ON OFF ON
OFF OM|  OFF ON OFF

E W tym trybie wartoci bie ¢ licznika b dzie warto pocztkowa, gdy przekanik zostanie zasilony albo

prze czony z trybu RUN i STOP. Warto pocz tkowa wynosi 0, jdi licznik ustawiony na zliczanie w gérw
przeciwnym przypadku jest to wartozadana.



Rozdzia 4: Programowanie wziyku drabinkowym (LADDER) @
Tryb 2 dzia ania licznika (z nadliczaniem, bez podizymania w przypadku zaniku zasilania)

Tryb 2 dzia ania licznika loizie liczy w gor do ustalonej wartai zadanej i kontynuowa liczenie po agii ciu wartoci
zadanej, ale przestanie liczgdy warto bie ca bdzie réwna 0, gdy licznik lzie ustawiony na liczenie w do.
Dodatkowo warto bie ca nie bdzie zachowana w przypadku zaniku zasilania i restkasowana do waitd pocz tkowej w
przypadku przywrécenia zasilarédbo prze czania z trybu RUN i STOP. W przyk adzie pa@jj licznik b dzie
kontynuowa liczenie po przekroczeniu watiozadanej 20. Bit stanu CO1 zostanie ezony, gdy warto bie ca
wyniesie 20.

Edit Contact/Coil

¥ | n | m T c IF a|»
Counter
B — c [EW-] tor-1m
®_ Funccion
@ Hode |z .-[ {1~8)
Counter with overtaking and without
power dowm retain current walue
T U o i e € o o o e
”—<:> TLINLIIT TN,
e
5 S | T S SR e
Current \falu.e:i
——
Preset Value:|000020
col Z —
MO1ld Q00000 Presec Type:|N -]
000020 col Direction Sec Rezet Input
IOZ Contace |m :] {u} § Contace |T j [02
0K | Cancel I
uuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuu -
) 20 |
|

L . e O . O N N S D S
01191191201 201 211 211 20) 201 191 191 181 181 0} p 1191 191 201 0 1 20!

O

gt counter
pulse

UL

SEEERYNpE

:

@ OFF ON OFF ON
@ OFF ON
OFF ON OFF ON | CFF |gr| OFF

E W tym trybie licznik bdzie kontynuowa liczenie po osjni ciu warto ci zadanej, jdi jest ustawiony na liczenie
w gor . Licznik przestanie liczy gdy warto bie ca bdzie réwna 0, jdi jest ustawiony na liczenie w dé .
E Wartoci bie c licznika b dzie warto pocz tkowa, gdy przekanik zostanie zasilony albo przezony z trybu

RUN i STOP. Warto pocztkowa wynosi 0, jdi licznik ustawiony na zliczanie w gérw przeciwnym przypadku
jest to warto zadana.



Rozdzia 4: Programowanie wziyku drabinkowym (LADDER) E

Tryb 3 dzia ania licznika (bez nadliczania, z podtzymaniem w przypadku zaniku zasilania)

Tryb 3 dzia ania licznika jest podobny do trybualvweyj tkiem tego, e jego warto bie ca bdzie zachowana w przypadku
zaniku zasilania. Zatem warth bie c nie b dzie warto pocztkowa po przywroceniu zasilania, ale wartp przed zaniku

zasilania. Tryb 3 dzia ania licznikadzie liczy w gor do ustalonej wartai zadanej i przestanie liczyprzy tej wartoci
albo przestanie liczy gdy warto bie ca bdzie réwna 0, w przypadku ustawienia zliczania w Bédatkowo warto
bie ca bdzie zachowana w przypaditze czania z trybu RUN i STOP, jie opcja “C Keep” jest aktywna. W przyk adzie
poni ] licznik przestanie liczy gdy osignie warto zadan 20. Bit stanu CO1 zostanie zezony, gdy warto bie ca wyniesie

20.

P

_®__
@
O,

P
®

col bios 3
000000
oooozo [ CO1
102

Ten tryb dzia ania jest podobny do trybu 1, ale:

| m | m | T c |r
Counter

c |o1 «| (01~1F)

Function

Hode |3 v] (0-8)

Counter without overtaking and with
power down retain current value

Pre vai=2

Curval EIBIETITITE FITNTET TSGR Tolakis

LTI w15 I I I
! EaEs I
tes T e
i
Current Valued
Preset Vaj.ue:IDOGGZO
Preset Type:lN 'li
Direction Set Reset Inputc

Contact N - IF Contact |1 - FCEZ_

Edit Contact/Coil 3

]

14 | Cancel I

E Warto bie ca licznika bdzie zachowana w przypadku zaniku zasilania, geiskamik jest w trybie RUN;;

E Warto bie ca licznika bdzie zachowana w przypadgize czania z trybu RUN i STOP, ji opcja “C Keep” jest

aktywna.



Rozdzia 4: Programowanie wziyku drabinkowym (LADDER) @
Tryb 4 dzia ania licznika (z nadliczaniem, z podtrymaniem w przypadku zaniku zasilania)

Tryb 4 dzia ania licznika jest podobny do trybua?veyj tkiem tego, e jego warto bie ca jest podtrzymywana. Warto
bie ca jest podtrzymywana i tizie zachowana w przypadku zaniku zasilania. Trglbid ania licznika tdzie liczy w gor
do ustalonej wart@i zadanej i kontynuowa liczenie po apii ciu wartoci zadanej, ale przestanie liczgdy warto
bie ca bdzie réwna 0, gdy licznik lizie ustawiony na liczenie w d6 . Dodatkowo warte ca bdzie zachowana w
przypadkwprze czania z trybu RUN i STOP, ji opcja “C Keep” jest aktywnal przyk adzie poniej, licznik b dzie
kontynuowa liczenie po przekroczeniu wadiozadanej 20Bit stanu CO1 zostanie zazony, gdy warto bie ca
wyniesie 20.

¥ | m |w | c I 4]

Counter

C f[o1 «| (0l-1F)

Funcrion
@ Hode |E.v (148}
®

Counter with overtaking and with power
down retaln current value

—(© v EREE AT G G

col IH 4 =l
o1d oooooo Cucrent Value:

0000Z0 col Preset Value: 000020
IDZ Preser Type:|N 'H

Direction Set Reset Input

COntact (§ w inl Eont.ac:lll - | |02

(1)1 | Cancel |

Ten tryb dzia ania jest podobny do trybu 2, ale:

E Warto bie ca licznika bdzie zachowana w przypadku zaniku zasilania, griskamik jest w trybie RUNI

E Warto bie ca licznika bdzie zachowana w przypadgize czania z trybu RUN i STOP, ji opcja “C Keep” jest
aktywna



Rozdzia 4: Programowanie wziyku drabinkowym (LADDER) E

Tryb 5 dziaania

z kasowaniem do 0)

licznika (z nadliczaniem, bez podizymania w przypadku zaniku zasilania i

Bit stanu licznika jest zwzany z niezerowwarto ci zadan bez wzgldu na stan bitu okrkaj cego kierunek zliczania. Bit

stanu licznika bdzie za czony, gdy warto bie ca licznika nie bdzie mniejsza od wartoi zadanej i bdzie wy czony, gdy

warto bie ca licznika bdzie mniejsza od wartoi zadanej. Tryb 5 dzia ania licznikadzie liczy w gor do ustalonej

warto ci zadanej i kontynuowa liczenie po agii ciu warto ci zadanej. Dodatkowo wartdoie ca nie bdzie zachowana w

przypadku zaniku zasilania i zostanie skasowafiandorzypadku zaniku zasilania. Dodatkowo trybi& alzia licznika zawsze kasuje do O

iwarto bie cazawsze jest0, w przypadku przzania z trybu RUN i STOP bez wzgli na stan bitu okriaj cego kierunek
zliczaniaW przyk adzie poniej, licznik b dzie kontynuowa liczenie po przekroczeniu wasct@adanej 20. Bit stanu

CO01 bdzie za czony, gdy warto bie ca nie bdzie mniejsza ni20.

P @

@@C"f

oooo0zo

col

(D=5

&

©,

input count
pulse

Edit Comtact/Coil

¥ | & | m | * C |r
Counter

¢ [or =] 011y

Function
node (B =] (1-8)

With overtaking and without power dowm
Compare Countec

BT e Al C e T T
: Jurrugrrnnrnne-
EEES | B

JHHEE ywenmp ERSRIE p Eins

Current Value:|

Preset Value:|0000Z0
Preset Wpe:iN Ll l

Direction Jet Reset Input

Contact. |]-[ j [D], Contact |1 lE |oz

Al

20

Jd

|
1
TaAaTTTTT T Tt T T T T T T T T rT AT T TTT T TTT AT T T T

| 01191191201 201 211 211 201 201 19\ 19\ 18\ 18\ 19 191201 01 01 0! g

©)

OFF

©)

CFEF

O

OFF

O

OFF O]

O

CFF

E W tym trybie licznik bdzie kontynuowa liczenie po przekroczeniu watt@adanej;

E Warto bie ca zawsze jest 0 bez wzdl na stamitu okrelaj cego kierunek zliczania w przypadkuyuia reset;

E Warto bie ca zawsze jest 0 bez wzdl na starbitu okrelaj cego kierunek zliczania w przypadku preeania z

trybu RUN | STOP.



Rozdzia 4: Programowanie wziyku drabinkowym (LADDER) @

Tryb 6 dziaania
z kasowaniem do 0)

licznika (z nadliczaniem z podtrzymaniem w przypadku zaniku zasilania i

Bit stanu licznika jest zwzany z niezerowwarto ci zadan bez wzgldu na stan bitu okriaj cego kierunek zliczania. Bit

stanu licznika bdzie za czony, gdy warto bie ca licznika nie bdzie mniejsza od wartoi zadanej i bdzie wy czony,
gdy warto bie ca licznika bdzie mniejsza od wartoi zadanej. Dodatkowo tryb 6 dzia ania licznikagzenkasuje do 0 bez
wzgl du na stan bitu okriaj cego kierunek zliczania. Wartdbie ca jest podtrzymywana i izie zachowana w przypadku
zaniku zasilania. Wartobie ca bdzie zachowanev przypadkiprze czania z trybu RUN i STOP, jieopcja“C Keep” jest

aktywna W przyk adzie poniej, licznik b dzie kontynuowa liczenie po przekroczeniu wast@adanej 20. Bit stanu

CO01 bdzie za czony, gdy warto bie ca nie bdzie mniejsza ni20.

@_(D

H

©®

col

IMO1d 000000

oooozo [ 01

I0z

@

nput count pulse

@) Hode3s486) 0\ I

| | | | |
II I2I 2| 3I

11 Z212,3]

TaTTTTTTr Tt rTTT T T AT T YT
@) ¥ode18285) 0| 1
" T-r-1T- T r/aTTrTr T T T T

Edit Contact/Coil X
y |m | T ¢ | 4l
Counter
¢ for ~] to1-1F)
Function
Hode | | (0-8)
With overtaking and with power dowm
Compare Counter
PSRN 13 0 0 A
i o 0 O
I EhEE] | BT
—
N R E pemrmm s I g bt
Current Vaiue:i
Preset Value:|000020
Preset 'm:e:_iu j
Direction Set Reset Input
Contact L. - | |01 Contact |1 v EUZ
| 0K | Cancel |
20
T r—T1T—7"r=—71
| | | | | | | | | | |
[ S N I |_|_I_|_I_|€|_2_|§|_
T T =T =
| | | | | I3I 4I 4I 5I 5I 5I
Al NV EVR S Wl I A P TV [N SN P I N I S Sy S
-T--r—
-L_d_
1L _
OFF ON

power supply switch

&

[o1v)

@

Ten tryb dzia ania jest podobny do trybu 5, ale:

E Warto bie ca licznika bdzie zachowana w przypadku zaniku zasilania, griskamik jest w trybie RUNI

E Warto bie ca licznika bdzie zachowana w przypadgize czania z trybu RUN i STOP, ji opcja “C Keep” jest

aktywna.



Rozdzia 4: Programowanie wziyku drabinkowym (LADDER) @

Liczniki o du ej szybko ci zliczania (ty

Iko wersje DC)

Wersje przekanikow zasilane DC zawierap szybkie wejcia 1 KHz na zaciskach 101 i 102. Moy u ywane jako

wej cia do celéw ogdinych lub modyy pod czone do bardzo szybkich udze wej ciowych (enkoderow itp.), j&
zostan skonfigurowane do zliczania o aj szybkoci. Liczniki o du ej szybkoci zliczania s konfigurowane wywaj ¢

edycji styk/cewka z oprogramowania i wybiecajryb 7 albo 8.

Tryb 7 dzia ania licznika o du ej szybko ci (tylko wersje DC)

Tryb 7 dzia ania licznika o dej szybkoci mo e uywa
zaciskow wejciowych albo 101 albo 102 do liczenia w gor

szybkich sygna 6w maksymalnie do 1

Symbol

Opis

p
KHz przy 24 VDC

Tryb dzia ania (7) szybkiego licznika

Wybrana cewka licznika (CO1-C1F) zezy si, gdy liczba q

Zaciski szybkich wej : 101 lub 102 tylko

pulséw osignie warto zadan i pozostanie zaczona. | r

Licznik zostanie skasowany, gdy poprzedazgajszczebel
drabiny bdzie dezaktywowany albo weje reset bdzie

aktywowane. Przyk ad poniej

pokazuje zalao

U vyj (I01~g1F) eby skasowawarto zliczan
ON: reset licznika do O
OFF: licznik kontynuuje liczenie

Warto bie ca, zakres: 0~999999

pomi dzy ponumerowanym blokiem licznika w trybie 7, t

widokiem diagramu w gyku drabinkowym i oknem
dialogowym edyciji styku/cewki w oprogramowaniu.

col 7
TI01d 000000
osoooo [ €02
MOS

(D —
®

¥ e

(1)=7

Warto zadana, zakres: 0~999999

Kod licznika (CO1~C1F ca kowity: 31 licznikéw

=

(5) | 050000

i i i i i i

1 T 1 T
:49999L5UUUU{'-50000;'50000" o

-

- _}_..—

@

f:i O OFF | ON
E 6 J COFF ON OFF
Przyk ado
173 co1 o1 3251:1
""" co1
004 _{ | O"‘ml[ooumo}
co1 Qo1
005 I
Qo2
006 —(
103 ; | : ;
Mol ; __ | §
col | | | |
i 99 100 1
o | | L
Q2 | | L

Edit Contact/Coil

| M | m | c ]R

c |01 w| (01~1F)

Function

Mode {0~8)

7 0w

Scale Input Counter

Pre vab=24

Curval e W10 1T Ta T2 [SIEhokakols [alalal Tl )

| |

Current Value:’i
Preset Value:|005000
Preset Iype:lm l—

Input I1/I2 Reset Input

Contact ’F Contact |M - ’F

X

D

=]

Cancel |
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Tryb 8 dzia ania licznika o du ej szybko ci (tylko wersje DC)

Tryb 8 dzia ania licznika o dej szybkoci mo e uywa
zaciskow wejciowych albo 101 albo 102 do liczenia w gor
szybkich sygna éw maksymalnie do 1 KHz przy 24 VD
Wybrana cewka licznika (C01-C1F) zery si, gdy liczba

pulséw osignie warto zadan ‘on’ i pozostanie zaczona

dotd a liczba pulséw osgnie warto zadan ‘off'.
Licznik zostanie skasowany, gdy poprzedzgajszczebel

drabiny bdzie dezaktywowanyTabela obok okréa
ka dy parametr do konfiguracji szybkiego licznika

Edit Contact/Coil X

trybie 8.

P ¢

) —
O,

_®

Y

Symbol | Opis
P Tryb dzia ania (8) szybkiego licznika
.q Zaciski szybkich wej : 101 lub 102 tylko
r Czasowy interwa zliczania: 0~99.99 s.
S Warto zadana ‘on’, zakres: 0~999999
t Warto zadana ‘off’, zakres: 0~999999
W, Kod licznika (CO1~C1F ca kowity: 31 licznikdw

| 1

Counter

cC |o1 1-| (01l~1F)

Function

Mode 8 v[ (0~8)

1K Hz Input Counter

Fined time=1s On=4 Ofi=2
H— 5 —=je—— IR —-—--'4-.. o —

e T c |r 4]

@ | © |1

CFF

$hart i B B e B i
Outpat
Fixed T:i.me:IN ;j ] -—>|01.00 Sec
col 8 OFF Current Value:l |
e ggb;gs col Preset Value:|000005 |oo0o03  ofe
000003 Preset Typei[N v v ||
Input I1l/I2 Reset Input
Contact I J ,F Contact I [—
| 0K | Cancel ‘
D=3
Q=015 oIs | 6Is | 6Is | O0Is | OIs
@=5 a3 T &5 T 4 7 3 T 4 7
=3 i i '

: |

O

CFF




Rozdzia 4: Programowanie wziyku drabinkowym (LADDER) @

Zegar czasu rzeczywistego (RTC)

ETI LOGIC zawiera 31 oddzielnych RTC, ktére mdgy u yte w programie. Kaly
RTC posiada mdiwo

, ) _ _ ] ETC SET V&0
wyboru 5 trybéw dzia ania oraz posiada 10 paraimetdo 0009, 06, 76
w asnej konfiguraciji. Poctkowe ustawienie zegar/kalendarz dladego pod czonego Fri. - 10; 11

przekanika programowalnego ETI

Operation»RTC Setz menu oprogramowania.

OO

LOGIC jest ustawiane ywaj ¢ wyboru:

Symbo

IOpis

Wej cie pierwszego tygodnia RTC

Wej cie drugiego tygodnia RTC

Tryb dzia ania RTC 0~2, 0: wewinzna cewka 1:dzienny, 2:kolejne dni

Wy wietlanie godziny aktualnego czasu RTC

Wy wietlanie minut aktualnego czasu RTC

Ustawienie godziny zaczenia RTC

ONONO
© 00

Ustawienie minuty zaczenia RTC

Ustawienie godziny wyczenia RTC

Ustawienie minuty wy czenia RTC

Kod RTC (RO1~R1F Ca kowity: 31 RTC)

Tryb 0 dzia ania RTC (wewn trzna cewka)

Tryb 0 dzia ania RTC (wewirzna cewka) wty jako wewntrzna cewka dodatkowa. Bez wartbzadanych.
Przyk ad poniej pokazuje zaleno pomi dzy ponumerowanym blokiem RTC w trybie 0, widokidragramu
w j zyku drabinkowym i oknem dialogowym edycji stykuite w oprogramowaniu.

O

Edit Contact/Coil

| u It | e Al

Feal time clock

Function

Hode [ «| (0-4)
Internal Coil
N T T T I N
| d PEEEEEEEEEEE R
Tl I_i
R | TR
I01 ROL
001 I 0 ROl Week (On->0£8) :| =] == |
Current Value:
Preset 'Mll.!t:[_: |_Un g_: I_DE!
(hour:minute)
oM
101 OFF OFF
oL
RUl OPF OPP O | Cancel
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Tryb 1 dzia ania

RTC (Dzienny)

Tryb 1 dzia ania aktywuje cewkRxx na ustalony czas w ustalone dni tygodnia. Okiilogowe do

konfiguracji (przyk ad 1) pozwala na wybor zakredni w tygodniu (np. Mon-Fri) oraz godziny i minuty

aktywacji ‘on’ cewki Rxx i godziny i minuty dezaktacji ‘off’ cewki Rxx.

Przyk ad 1:

o3

ONONO
ONONC

Edit Contact/Coil X

H | w It | e R |l 4|»
Real time clock
R |01 | (D1~1F)
Function
Mode 1 - [0-4)

Every day action mode

El

Week (On->0LL) :|HCI j gl |1-‘R

Current Value:

POL MO-FR Preset Value:[08 : [00 om [17] : |00 off
l - 10-07 ({hour : mirnaee)
08:00 ROL
17:00
coce
Week Wonday Tuesday  Wednesday ... Friday Saturday Sunday
Time gop 1700 800 1700 200 1700 300 1700
EMABLE | & 1 i i .
RnnOutputJ | | | | | | |
Przyk ad 2:
Weel Ionday Tuesday Wednesday Friday CEhwday  Sunday
@ 1 Titne 800 1700 300 1700 F00 1700 00 1roo o 500
© ®|mm i D
® . @| 1700 | ENABLE ; § § § ; ;
@ g0 ; |— —I '
En Outpuat
Przyk ad 3:
Weel Ilonday Tuesday Wednesday Friday ey Sinday
@ 1 Time 00 1700 s00 1700 s00 1700 g00 1700 E00 1700 ®00 1F.00
D : @ |FR-TU P P P R
®: @) 800 | EnwssLe |0 b0 R
@ @ | 17.00 5 : i : |_|‘ ‘
En Output | | | | I | | |
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Przyk ad 4:

Weelk Monday Tuestday . Friday Sty Surickey

® 1 Time .00 1700 &00 1700 00 1700 800 1700 00 1700
0. @ |FR-MO | | | | i i | ! ! !
© Qtw | mwse T ] T
@ 200 i i i i i i ; i i ;
RaOuwpt | | | | L [

Przyk ad 5:

Weelk IWlonday Tuesday . Friday bty Sy

D 1 Time 800 17.00 00 1700 500 1700 %00 1700 800 17:00
D @|sU-s7 P | I R N N B
®: @] 800 | ENABLE | | ; | | ; | ; |
raowp | | [ ] | L[ |

Przyk ad 6:

Weels Monday Tuesday . Friday Sy Sunday

@ 1 Time 300 1700 800  17.00 800 17:00 @00 1700 300 17.00
D @ susy L | R R R
® . @|1700 | ENABLE | I § § § § i i i §
@] 200 i : j L : : ; i i
raowps || | [ J I I A N

Tryb 2 dzia ania RTC (przedzia tygodniowy)

Tryb 2 dzia ania aktywuje cewlRxx na ustalony czas w tygodniu. Okno dialogowekdofiguracji (przyk ad
1) pozwala na wybdr dnia i czasu aktywacji ‘on’ &@®xx i dnia i czasu dezaktywaciji ‘off’ cewki Rxx.
Przyk ad 1:

( ) ( ) Edit Contact/Coil i
i
|

H | u | T |e R le a|»]

-

Real time clock

R |01 ~| (01-1F)

®
@ h‘:;::M[z—q (045

Interval time action mode

Week (0n->0£€ : [TU =] > [T -

EOL TU-SA Current Value:i‘
2] 10:31 Preset Value:|08 Won ’T: joo  pee
08:-00 BO1 {hour:minute)
17:00
(14 | Cancel |
Weel Ionday Tuesday T Friday Saturdy Huncy
Titne 00 1700 &00 17:00 00 1700 &00 1700 00 1700
ENABLE ' | !

R Output |
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Przyk ad 2:
Week Monday Tuesday . Aty Snday
@ 2 Time 00 1700 &00 1700 00 U200 00 1700
D @|54TU I N I T
®: @|1700 | ENABLE | § § i i i i
@ | 200 - | = ‘ ; i
En Oatput
Przyk ad 3:
Weel Tuesday Wednesday Aty Sunday
@ 2 Titme a:an 1700 &00 1700 g00 17:00 g00 1700
O ® [WEwE L L0
© Olro | mwe T T
: @ 800 i i . f i i i i
En Output | |
Przyk ad 4:
Weels Tuesday Wednesday .. vy Sy
@ g Time &00 1700 &00 1700 oo 17:00 00 1700
T ©® wevE L i
® @) 800 | ENABLE | ! | ; i § § §
: ® 1700 f f H f i f f i
Fn Cutput | |

Tryb 3 dzia ania RTC (rok — miesi ¢ - dzie )

Tryb 3 dzia ania RTC aktywuje cewlRxx na podstawie roku, miesa i daty. Okno dialogowe do konfiguracji
(przyk ad 1) pozwala na wybdr roku i daty aktywdojn’ cewki Rxx i roku i daty dezaktywacji ‘off’ agki

Rxx.

Symbol | Opis

p Rok za czenia RTC
~O—CG
O=NG a

r

Rok wy czenia RTC

Tryb 3 dzia ania RTC, rok — miesi - dzie

@ _ S Wy wietlanie aktualnego czasu, rok — miesi dzie
@ t Miesi ¢ za czenia RTC

u Dzie za czenia RTC

v Miesi ¢ wy czenia RTC

W Dzie wy czenia RTC

Kod RTC (R0O1~R1F, ca kowity 31 grup)
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Przyk ad 1:

Edit Comtact/Coil @

H | w | le R s
Real time clock

R [o1 =] (01-1F)

Function

Hode m

Interval month action mode

(0=4)

Year (On->0f££) |09
r
Current Value:|

= |10

Al

_ Preser Value:[0z . [17 om[11 . [11 orr
RO1 5 ﬁ?ﬂﬁ‘}l’) (Year.Day) :
02.17 REL
11.11
() 24 | Cancel
Tear-Month-Day 2008/02/17 2010/11/11
Tirne 0:00 0:00
ENABLE
ON
ETC output OFF OFF
Przyk ad 2:
Year-Month-Day 2009/02/17 201001111
@ 3 Time 0:00 0:00
(/BB | 2010/11/11 ENAELE
@)E) | 2009/02/17
ETC output
Przyk ad 3:
Year-Month-Day 2009/02/17 2010/11411
Time 0:00 0:00
@ 3 |
(/E)E) | 2010/11/11 ENABLE
GYHIE | 2010/11/11

ETC output
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Tryb 4 dzia ania RTC (30-sekundowe dostrojenie)

Tryb 4 dzia ania RTC aktywuje cewlRxx na podstawie tygodnia, godziny, minuty i sekur@@kno dialogowe
do konfiguracji pokazuje wybor tygodnia, godzinysékundy aktywacji ‘on’ cewki Rxx i 30 sekundowe
dostrojenie po ktérym nagiuje dezaktywacja ‘off’ cewki Rxx.

O
@—@ S S R R S PR Y

Real time clock

@ r [ ~| (0L-1F)

Function
Mode |4 j (0~4)

308 modify mode

Symbol| Opis
p Nastawiony tydzie Week (on):[sU =
_ . Current Value:
q Tryb 4 dzia ania RTC Preset Value:[00 : [00

{hour:minute) : |ao

Aktualna godzina

Aktualna minuta

S
Nastawiona godzina

t g (1) | Cancel

u Nastawiona minuta

v Nastawiona sekunda

W Kod RTC (RO1~R1Fca kowity

31 grup)

Przyk ad 1: nastawiona sekunda < 30s
- @_
@ e &
@ @ _ ROL1 SA

Ll [ } RO1

13:25
@ 0S: 00
20
Week Sh
Time 800 80020
ENABLE
RTC output OFF ON OFF

E Aktualny czas bdzie 8:00:00, gdy osjnie po raz pierwszy 8:00:20 i bit stanu RO1 zdstaa czony. Bit

stanu RO1 zostanie wyzony, gdy aktualny czas oghie 8:00:20 po raz drugi. Czasdaie up ywa dalej, co
zatem oznaczag bit stanu RTC hdzie w czony przez 21 sekund.
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Przyk ad 2: nastawiona sekunda > 30s

- O
o
©

®
® —® RO1 SA
@

4g=] 13:41 ROL
08:00
- 40
Weelk i
Time 200 20040
|
EMABLE
I
ETC cutput

E Aktualny czas zmieni sina 8:01:00, gdy osjnie 8:00:40 i bit stanu RO1 zostanie zaony. Czas tizie

up ywa i RO1 wy czy si. Oznacza to zateme bit stanu RTC lidzie za czony przez jeden impuls.
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Komparator

ETI LOGIC zawiera 31 oddzielnych komparatoréw, kténog by u yte w programie. Kady komparator posiada
mo liwo wyboru 8 trybdw dzia ania. Dodatkowo kly komparator posiada 5 parametréw do w asnej gardicji.
Tabela poniej okre la ka dy parametr i zawiera liska dej kompatybilnej instrukcji do konfiguracji komgaorow.

] Symbol Opis

Tryb dzia ania komparatora (0~7)

Warto Ax wej cia analogowego (0.00~99.99)

_‘@ \Warto Ay wej cia analogowego (0.00~99.99)

Warto odniesienia, me by sta a albo kod innej instrukcji
Zacisk wyj ciowy (GO1~G1F)

e
©00

E Warto zadanaq, r Ls moeby sta albowartoci bie ¢ innej funkciji.

Tryb 0 dzia ania komparatora (wewn trzna cewka)

Tryb 0 dzia ania komparatora (wewirena cewka) wty jako wewntrzna cewka dodatkowa. Bez waxtd
zadanych. Przyk ad pordj pokazuje zalewo pomi dzy ponumerowanym blokiem komparatora w trybie O,
widokiem diagramu w jyku drabinkowym i oknem dialogowym edyciji stykuAde w oprogramowaniu.

Edit Contact/Coil X

N [ | e | R G a4l
_ @ _ Analog comparator
G o1 »| (O1~1F)

Function

Mode | ©-7)

Intermal Col

Ax Ay
U 3 | T | T
10l G0l Current Value:| sec | sec
] f 0l Preset Value: Ref

001 I Presat Type: [_

ON
101 OFF OFF

O

G01 OFF OFF 0K | Cancel




Rozdzia 4: Programowanie wziyku drabinkowym (LADDER)
Tryb dzia ania komparatora 1~7

(1) Tryb 1 dzia ania komparatoraAy- s £ AXE Ay+ s, t ON;

(2) Tryb 2 dzia ania komparatoraAX£ Ay, t ON;
(3) Tryb 3 dzia ania komparatoraAx3 Ay, t ON;
(4) Tryb 4 dzia ania komparatoras 3 Ax, t ON;
(5) Tryb 5 dzia ania komparatoras £ Ax, t ON;
(6) Tryb 6 dzia ania komparatoras = Ax, t ON;
(7) Tryb 7 dzia ania komparatoras 1 Ax, t ON;

Przyk ad 1: Komparator sygna 6w analogowych

W przyk adzie poniej wybrano tryb 4 dzia ania komparatora, ktory pangje warto wej cia analogowego
A0l z wartoci sta (N) 2.50. Cewka GO1 jest zazona, gdy AO1 nie jest wisze ni sta a 2.50

Edit Contact/Coil 3

¥ |t ¢ |r 6 lza <]

Analog comparator
G |01 v| (01~1F)

Function

Mode [4 ‘-] {0~7)
_@ Ax<=Ref.

50 0°

Ax Ay
A =for [ ]
Current Value:| Sec | Sec

GOl 4
A0l GOl Preset Value: 02.50| Ref
Preset me:[n =l |

0z.s0v

| OK | Cancel




Rozdzia 4: Programowanie wziyku drabinkowym (LADDER) E
Przyk ad 2: Komparator warto aktualnych timera/licznika

Komparator moe by u yty do poréwnania wartai licznika, timera albo innych funkcji ze stalbo pomidzy sob.
W przyk adzie poniej wybrano tryb 5 dzia ania komparatora, ktory pargje warto bie c¢ licznika (C01)
z wartoci bie ¢ timera (T01). Cewka GO1 jest zezona, gdy warto bie ca CO1 nie jest mniejsza ni

Edit Contact/Coil %]

N | T | e | » G ln  «|»]

Analog comparator

. 6 [o1 | (011F)

warto bie ca TO1.

@ Function
Mode m (0~7)
©) ® e

Ax Ay
e s |
col 5 Current Value:| sec |— Sec
e GOl Preset Value:i-— Ref
TOl Preset 'T‘y'pe: Jr

[1):4 | Cancel
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Instrukcje wy wietlania HMI

ETI LOGIC zawiera 31 oddzielnych instrukcji HMI,dce
mog by u yte w programie. Kada instrukcja HMI moe
by skonfigurowana tak eby wy wietla a informacje na
wy wietlaczu LCD 16x4 w postaci tekstowej, liczbow
albo binarnej. Dotyczy to wartoi bie cych i zadanych
funkcji, stanu wej /wyj i tekstu. Wystpuj 3 rodzaje
tekstu w instrukcji HMI. S to wieloj zyczny, chiski
(nieedytowalny), chiski (edytowalny). Wielojzyczny jest
pokazany w przyleg ym przyk adzie. Kia instrukcja HMI
mo e by skonfigurowana oddzielnie wwaj ¢ wyboru
Edit>>HMI/Text z menu oprogramowania. W przyk adzi
instrukcja HO1 zostanie skonfigurowana taéby wy wietli
warto TO1 i jaki opisowy tekst. Nacnij przycisk SEL z
klawiatury, eby aktywowa wybran wiadomo na
wy wietlaczu LCD, nawet jdi cewka Hxx jest nieaktywna.
Fhone Number

13656698426 add

HMI/Text X

HO1 ]Hoz |03 |Hos  |mos  |moe  |HO7  |HOs 4P

'l

Timer | ﬂ

] Counter | ﬂ

rIC | |

Analog | ﬂ

| piemley | >l m| =] =~
Analog Display Set... | M I—LI
Fhone Number l—_l

Add x >~ Clear Cancel
Z - :

* Multi Language ( Chinese(fixed) ( Chinese(edit)
Text Input

PR3 %E (D4, =, /0123456789:;<=>7@ABC
DEFGHITELMNOPQRSTUVWXTZ[V]10_"abcdefs
hiijklmnoparstuvwzvze | 0 adaadédeeiii
ifAAENVOda a0 NI ORARF " Tt wadez3utTAP14d
BErsatt e ARV EFYF ML aRA AR TR A e 1T 30
LY 7y e EQ aBYS 2T vEBRYCo =+ L¥NBARE

E Na ekranie mee by wy wietlony numer telefonu,eby zaalarmowaoperatora eby zadzwoni po pomoc.
Jednak pole z numerem nie wybiera numeru amig pozwala na czenie si z modemem.

Ka da instrukcja HMI posiada miwo  wyboru 2 trybow wywietlania. Tabela ponej okrela ka dy

parametr konfiguraciji.

Symbol | Opis

Tryb wy wietlania (1-2)

Litera zacisku wyjciowego HMI (HO1~H1F)

Edit Contact/Coil ﬁ|

- _ -

HO1

e Ir Je = |as 4l
HNI display page

B |01 =| (0L-1F)

Function

Hode |1 = (1-2}

JA

OF | Cancel
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Chi ski (nieedytowalny) i chiski (edytowalny) s pokazane ponej. Ca kowita liczba znakéw chskiego
(edytowalnego) wynosi 60.

(" Multl language & (Chinese(fixed) ( Chinese(edit]
Text Input
ERfH—ZZ=ZMENENANLTHEEILER
EAELEREFEALCEFEHEEE SR
BEESEXEARAEEAELEE R FEHIE R
oo MBS ERENEERFWSLEETE
F OO R
(* Chinese(fixed) ( {Chinese(edit)] Chinese Input X
Chinese Display =
Press Edit
!rase; E L'ancell
Chinese Input
i aas
_ Ediv | |

Funkcje instrukcji HMI

1. HMI mo e wy wietli znaki, wbudowany chski, zdefiniowany przez wytkownika chiski i numer
telefonu GSM. Te informacje nie mogy edytowane z klawiatury przekaika.

2. HMI mo e wy wietli warto bie c instrukcji (T, C, R, G i DR, z jednostkub bez). Te informacje nie
mog by edytowane z klawiatury przekaika.

3. HMI mo e wy wietli warto zadan instrukcji (T, C, R, RG, i DR). Te informacje mogy edytowane z
klawiatury przekanika.

4. HMI mo e wywietli stan cewek (I, X, Z, M i N (tylko FBD)), stan MN mo e by edytowany z
klawiatury przekanika.

Stan HMI
1. W trybie STOP, nacnij przycisk SEL.

I.123456789ABC w‘)ﬂ T01=20. 00Sec ?0?
7.1234 X Q e | ToL=EE S Q e
0.12345678 o o EERS R o HTO1MHE o

RIN Wed. 09:05 MDA A TO1=### &- A

2. W trybie RUN, HMI aktywowane stykiem M02.

503 [ 2%.‘
' Enable M02 i

Q.12345678 o uanie V2 |mex~]  DMBIE —> {00. 00 o
RUN Wed. 09:18 & A n -]  [EEE KO2=0N &. A
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3. Stan przygotowania edycji, naoij przycisk SEL, migajcy kursor pokae dane, ktére mma
modyfikowa .

TO-1=20. 00Sec Woﬂ T0-1=|0. 00Sec Vo‘

T01=00. 00Sec ¢ e Press SEL | T01=00. 00Sec ¢ e
00.00 o " [00.00 Q’
HO2=ON AVA HO2=ON N

4. Edycja, nacinij przycisk SEL ponownie w stanie jak z punktu 3.

T01=00. 00Sec Poq T01=20. 005ec Poq

T01=00. 00Sec ¢ o Press SEL _ | T01=00. 00Sec Q e
00. 00 o 00. 00 o
N02=0N & A MO2=0N & A

Instrukcje z klawiatury

ESC Anulowanie operacji
SEL Wej cie do stanu 3, gdy slane, ktére mana modyfikowa w stanie 1 albo 2
Wej cie do stanu 4

Zmiana typu wartai zadanej, gdy w stanie 4
- W stanie 4, zmiana wartoi zadanej funkcji, zmiana stanu cewki
(SEL+ 7) | Nie w stanie 4, przesikursor w gor i w do
W stanie 2, znajdnajbli sz aktywn HMI
W stanie 1, znajdnajbli sz HMI w trybie 1
- ® Przesu kursor w lewo i w prawo
OK Zatwierd edycj i automatycznie zapisz
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Funkcja wyj cia PWM (dost pna tylko dla wyj cia typu tranzystorowego)

Modele przekanikow programowalnych z wygiami tranzystorowymi posiadajno liwo  wyprowadzenia funkciji
PWM (Pulse Width Modulation — Modulacja Szeratidmpulsu) na zaciskach wgjowych Q01 i Q02. Funkcja
wyj cia PWM jest w stanie wyprowadz8 kszta tdw PWM. Moe réwnie wyprowadzi PLSY (Pulse output —

impulsy wyj ciowe) na zacisku wygiowym QO01, w ktérej zmianie podlega liczba impwiséz stotliwo . Tabela

poni ej ok

rela numer i tryb funkcji PWM.
Tryb Wyj cie
PO1| PWM, PLSY| QO1
PO2| PWM Q02

Tryb PWM
Zaréwno P01 jak i PO2 mogpracowa w tym trybie. Kada funkcja PWM posiada 8 grup zadawanych

warto ci zawierajcych szeroko i okres. Wartociami zadawanymi tych 8 grup mody sta e albo wartai

bie ce innych instrukcji. Kada PWM posiada 10 parametrow do w asnej konfigur&apela poniej okre la

ka dy parametr i zawiera liska dej kompatybilnej instrukcji do konfiguracji PWM.

U K W o F

Symbol | Opis Aktywacja Wyj cie PWM
Tryb (1) PWM OFF X X X 0 OFF
Wy wietlanie aktualnego stanu pracy (0~8) ON QFBFF | OFF| 1 | Nastawienie kszta tu
Wybrany stan wefia 1 (101~g1F) ON OFF OFF | ON 2 | Nastawienie kszta tu
Wybrany stan wegia 2 (101~g1F) ON OFF ON | OFF| 3 | Nastawienie kszta tu
Wybrany stan wefia 3 (101~g1F) ON OFF ON | ON 4 | Nastawienie kszta tu
Bie cy numer impulsu (0~32767) ON ON ORF OFF5 | Nastawienie kszta tu
Okres stanu pracy (1~32767 ms) ON ON | OFF| ON 6 | Nastawienie kszta tu
Szeroko stanu pracy (0~32767 ms) ON ON ON | OFF| 7 Nastawienie kszta tu
Port wyj ciowy (Q01~Q02) ON ON| ON| ON 8| Nastawienie kszt&t

! Kod PWM (P01~P02)
Przyk ad:

1 3
MO3d4 O Qol
ozd oooos [ PO
o1l ooo10

®_
On
@_

X

Edit Contact/Coil B3]

|

c |m | & | # P | as
PUH Sutpus
v for =] (o102 N e
Function
Hode |1 = (1-2)
PN
T [
Felect 1-8:[3 - [
Current \-‘alwz:l =3 | ms
Fre=et tFaJ.ue:l'ZlUDlU ns |OU€IEIS n2
Preast T‘;pe:l].r :J [ Ib:l d | |
Selectc input poincsa: (high->low bit)+l
o<l fr e oz fu <] b
’TI Cancel I
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Stan M01, M02 i M03 to 010, wi wyj cie PWM wygl da tak jak ustawiono powsj:

EN
=55

Qutput

T=10s

Stan M01, M02 i MO3 decyduje o wgju PWM. Nastawienie kszta tu PWM nmeby zmieniane przez stan
MO01, M02, M03, gdy P01 aktualnie dzia a. pokazuje numer impulsu, gdy P01 aktualnie dze@, réwna
si 0 gdy P01 jest dezaktywowany.

Tryb PLSY

Tylko PO1 moe pracowa w tym trybie, wyjciem jest QO01. PLSY posiada 6 parametrow do w asnej
konfiguracji. Tabela pongj okre la ka dy parametr do konfiguracji PLSY.

Symbol | Opis

Tryb (2) PLSY

Ca kowita liczba impulséw (zapantana w DRC9)
Cz stotliwo zadana PLSY (1~1000Hz)
Zadana liczba impulsow PLSY(0~32767)

Port wyj ciowy (Q01)

Kod PWM (P01)

Cz stotliwo ci zadan iliczb impulséw moe by sta albo warto bie ca innejinstrukcji. PLSY przestanie
dziaa, gdy wyprowadzi zadanliczb impulséw . PLSY rozpocznie dzia ania ponownie, gdy zostanie
aktywowane po raz drugi.

Przykad:
Ustawione parametry: = 500Hzé =5, wyj cie jak pokazano porgj:
EN
Ims
Output
2ms

PLSY przestaje dzia agdy liczba wyprowadzonych impulséw jest kompletna
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W przyk adzie poniej, cz stotliwo stanowi kod innej zmiennej (C01). Tak wicz stotliwo przebiegu
b dzie si zmienia wraz z wartoci bie ¢ CO1.

Edit Contact/Coil

— c | R la B: P fas  4|»
UM Siteras
P lor =| (0OL-D2) 1] v
Funcrion :

Mode |2 _-J {1~2)

PL3Y

000°
X

T £
| = |[
POl 2 Current Value:|
opooo [ 901 Preset Valus:| m [o0100
col POl Preser Type:|C j jo1 IN L] I
ooloo0
| 0K I Cancel I

E W przyk adzie powyej, cz stotliwo jest 1000, jdi warto bie ca CO1 jest wiksza ni 1000.
E PLSY przestaje dzia gpo wyprowadzeniu 100 impulséw.

E PLSY b dzie dzia a tak d ugo jak dzie aktywny, jeli s b Wzie 0.
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SHIFT (wyj cie shift)

ETI LOGIC zawiera tylko jedninstrukcj SHIFT, ktéra moe by u yta w programie. Ta funkcja wyprowadza seri
impulséw w wybrane punkty zaleie od impulsu wegiowego. Posiada 4 parametry do w asnej konfiguraapela
poni ej okrela ka dy parametr i zawiera liska dej kompatybilnej instrukcji do konfiguracji inskeji SHIFT.

= = Symbol | Opis
p Zadana liczba impulséw wygiowych (1~8)

o 1 —

r Cewki wyj ciowe SHIFT (Q, Y, M, N)

O

Cewka wejciowa SHIFT (101~g1F)

@_ S Kod SHIFT (S01)

W przyk adzie poniej, =5, =101, :Q03~QO07.

Edit Contact/Coil &

PI | | AR | or surrr |0 4]

Select Coil HNo.
5 =] towy

Funcrion

Pulse Coil: IrUi._
Select 1-8: (5 =
Start Coil: [0 =] Jos

sol
3
{ouavuu;l‘ $01
1ol

oK l Cancel

Enable

01

Q03

Q04

Q03 | | :

Q06
Qn7 | —| |

E Gdy sygna aktywacji jest aktywny Q03 jest ezone i cewki od Q04 do Q07 wy czone. Q04 zaczy Si,

gdy pojawi si zbocz narastajce na 101, poprzednie cewka wgzy si . Pozosta e tes wy czone. Naspna
cewka zacza si na kade pojawienie si zbocza narastajego cewki wejciowej SHIFT, a poprzednia
wy czasi.
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AQ (Wyj cie analogowe)

Domy Inym trybem dzia ania AQ jest 0-10V, wartd korespondujc AQ jest wtedy 0~1000. M@ by tak e
ustawiony na 0-20mA, wartoi korespondujc AQ jest wtedy 0~500. Tryb dzia ania AQ jest ustawi przez
warto bie ¢ DRDO~DRD3 jak pokazano pomj.

Numer | Znaczenie Tryb Dane definigje DRDO~DRD3

DRDO | Ustawienie wyjcia AQO01 1 0: tryb napciowy, wartoci wyj ciow AQ jest O w trybie STOP
DRD1 | Ustawienie wyjcia AQ02 2 1: tryb pdowy, wartoci wyj ciow AQ jest O w trybie STOP
DRD2 | Ustawienie wyjcia AQ03 3 2: tryb napciowy, AQ zachowuje warto wyj ciow w trybie STOP
DRD3 | Ustawienie wyjcia AQ04 4 3: tryb pdowy, AQ zachowuje warto wyj ciow w trybie STOP

E Jeli warto DR nie bdzie z zakresu 0~3, tizie domylnie przyjta warto 0. Oznacza to,e trybem

dzia ania AQ bdzie tryb 1. AQ wywietla warto zadan (sta kodu innych zmiennych) w trybie STOP i
wy wietla warto bie ¢ w trybie RUN. Wartoci zadan AQ, mo e by sta a albo warto bie ca innych
instrukcji.
Wy wietlanie AQ
AQ wy wietla warto zadan w trybie STOP i wywietla warto bie ¢ w trybie RUN .

2 numery wyj analogowych rozszerz AO, AQ01~AQ04

AQ01=01.23V 0~10VDC tryb napiciowy (warto AQ: 0~1000), w zaleno ci od DRDO
AQ02=08.92mA 0~20mA tryb prdowy (warto AQ: 0~500), w zaleno ci od DRD1
AQ03= A01 V
AQO4=DR3F mA

Warto bie ca lub zadana wpisywana do AQdkzie poprawiona, jé nastpi przepe nienie. Zatem tryb
dzia ania powinien byzapisany wczeiej od wartoci zadanej.
Warto bie caAQ:

AQ_current_value: 500= AQ__display_value: 2000mA
Warto bie ca AQ jest rona od wartoci wy wietlanej i warto bie ca jest uywana w dziaaniu i
zapamitywaniu. Wy wietlanie AQ jest pokazane pos;j.

det Mode

agol jn ~||o1o0 vl -
a0z (v ~||o100 2~ J!“4’3301:01.00".’
Ago3 [w  ~||oz00 5 «| | Display AQ02=04. 00mA

AQ03=02. 00V
awa [ <ffozoo | [FH -] AQ04=08. 00mA

Current mode,keep wvalue when stop

1)4 Cancel
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AS (Dodawanie-Odejmowanie)

ETI LOGIC zawiera 31 oddzielnych instrukcji AS, kdmog by u yte w programie. Funkcje ADD-SUB
dodawanie i/lub odejmowanie unliwviaj wykonanie prostych dzia ana liczbach ca kowitych. AS posiada 6

parametrow do w asnej konfiguracji. Tabela peniokrela ka dy parametr i zawiera listka dej kompatybilnej
instrukcji do konfiguracji AS.

= @ — Symbol | Opis
@ p Warto bie caAS (-32768~32767

-
® ©

q Parametr V1 ( -32768~32767)

r Parametr V2 ( -32768~32767)

@ s ParametrV3 (-32768~32767)
t Cewka wyjciowa b du (M, N, NOP)
Obliczany wzér: AS=V1+V2-V3 4 Kod AS (ASO1~AS1F)

Warto bie ca AS jest wynikiem obliczenia

Parametrami V1, V2 i V3 mogby stae albo wart@i bie ce innych funkcji. Cewka wygiowa b du
zostanie zaczona, gdy wynik zostanie przepe niony. W tym mooemvarto bie ca jest bez znaczenia. W
przypadku przepe nienia i wyboru cewki wgipwej NOP, AS nie kdzie nic oblicza . Cewka bdu zostanie
wy czona, jeli wynik b dzie poprawny lub jdi funkcja AS b dzie dezaktywowana.

Przyk ad poniej pokazuje jak skonfigurowanstrukcj AS.

Edit Contact/Coil x|
£ | » k- | B 8 w4
Select Codl No. Error Coil
= Q) = N
Funcrtion
@ _® Curcent value: |
KE=V1+V2-V3
Vi + V2 - ¥3
A®01 0QQoQ SLERAL: |I‘.“S"l"‘5:1 Ir:H - | ooy
16453 [ NO1 Pre ype: W | | sffor e ~ffor
To1 PRS0l
col
1124 I Cancel |

E Cewka wyjciowa b du NO1 zostanie zaczona, gdy wynik zostanie przepe niony.
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MD (Mno enie-Dzielenie)

ETI LOGIC zawiera 31 oddzielnych instrukcji MD, k&bmog by u yte w programie. Funkcje MUL-DIV
mno enie i dzielenie umdiwiaj wykonanie prostych dzia ana liczbach ca kowitych. MD posiada 6
parametrow do w asnej konfiguracji. Tabela pepiokrela kady parametr i zawiera list ka dej
kompatybilnej instrukcji do konfiguracji MD.

= @ — Symbol | Opis
@ p Warto bie ca MD (-32768~32767

-
® ©
®

q Parametr V1 ( -32768~32767)

r Parametr V2 ( -32768~32767)

s Parametr V3 ( -32768~32767)

t Cewka wyjciowa b du (M, N, NOP)

Obliczany wzér: MD =V1*V2/V3 Kod MD (MDO1~MD1F)
Warto bie ca MD jest wynikiem obliczenia.

Parametrami V1, V2 i V3 mogby stae albo wart@i bie ce innych funkcji. Cewka wygiowa b du
zostanie zaczona, gdy wynik zostanie przepe niony. W tym mooemvarto bie ca jest bez znaczenia. W
przypadku przepe nienia i wyboru cewki wgipwej NOP, AS nie kdzie nic oblicza . Cewka bdu zostanie
wy czona, jeli wynik b dzie poprawny lub jéi funkcja MD b dzie dezaktywowana.

Przyk ad poniej pokazuje jak skonfigurowanstrukcj MD.

Edit Contact/Coil X
R ls  |g Jas  m  |m 4]
Select Coil Ho. Error Coil
o S mp |01 | (01~1F} M ~] 0L
Function

Current value:

HD=V1*V2/V3

-

ONORONC)

Y1 ®-y2 f V3
MDOL QOoO00 e Sramhb |16536 [ |
16586 — — —
vor  pmol e Type: fu ~|[ v [for [ [o
AQLl

0K I Cancel |

E Cewka wyjciowa b du M01 zostanie zaczona, gdy wynik zostanie przepe niony.
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PID (Proporcjonalny- Ca kowy- R niczkowy)

ETlI LOGIC zawiera 15 oddzielnych instrukcji PID,6k¢ mog by u yte w programie. Funkcja PID
umo liwia wykonanie prostych dziaana liczbach ca kowitych. PID posiada 9 parametmov w asnej
konfiguracji. Tabela pongj okrela kady parametr i zawiera listka dej kompatybilnej instrukcji do
konfiguracji PID.

Symbol | Opis

— — — Pl: warto bie ca PID (-32768~32767)
SV: warto docelowa (-32768~32767)
2O

PV: warto zmierzona (-32768~32767)
Ts: czas prébkowania (1~32767 * 0.01s)
Kp: Wzmocnienie (1~32767 %)

T,: Czas ca kowania (1~32767 * 0.1s)
Tp: Czas roniczkowania (1~32767 * 0.01s
Cewka wyjciowa b du (M, N, NOP)
Kod PID (P101~PIOF)

© 0O

OO0 0 0
ONONO

~—

Parametrami od do mog by stae albo
warto ci bie ce innych funkcji. Cewka wygiowa b du zostanie zaczona, gdy § lub Kp b dzie 0. W
przypadku, gdy Tlub Kr b dzie 0 oraz wyboru cewki wygiowej NOP, PID nie kdzie nic oblicza. Cewka
b du zostanie wyczona, jeli wynik b dzie poprawny lub jéi funkcja PID b dzie dezaktywowana.
Obliczane wzory:

EV, =SV- PV,

DPI =K, (EV, - EVn_l)+%EVn +D,

D, :T—D(2Pvn_1- PV, - PV, ,)
TS
Pl= DPI

Przyk ad poniej pokazuje jak skonfigurowanstrukcj PID.
Edit Contact/Coil X

5 | u |as  |m pr |m 4

Helect Coil No. Error Coil

PID|O1 =] [Ol-0F) i v] o1

B @ ] B i Function
. : Current walue: ’7
@ e @ PID(-32768~32767)
@ @ Dest.¥: [N - 00120 ]—(—32?68»32’?6’?]
Test ¥: W x| |00L00 {-32768+32767)
Sam. T: [N | |00Z00 [1-~32767)
Gain: [N | |00L00 [1-32767)
Qoooo Int. T:|N | |00LO0 [1~3E767)
[l [kl | oo S
0ozoo0 00100
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MX (Multiplekser)

ETI LOGIC zawiera 15 oddzielnych instrukcji MX, kbmog by u yte w programie. Ta specjalna funkcja
przesya O lub jednz 4 wartoci zadanych do panti bie cej MX. Funkcja MX umoliwia wykonanie
prostych dzia a na liczbach ca kowitych. MX posiada 7 parametréowwdasnej konfiguracji. Tabela pormj
okre la ka dy parametr i zawiera liska dej kompatybilnej instrukcji do konfiguracji MX.

Symbol | Opis
- @ — p Parametr V1 ( -32768~32767)
®_ @ q Parametr V2 ( -32768~32767)
@ _® r Parametr V3 ( -32768~32767)
@ S Parametr V4 ( -32768~32767)

t Bit wyboru 1: S1

Bit wyboru 2: S2

Parametrami od do  mog by stae albo wartai v Kod MX (MX01~MXOF)

bie ce innych funkcji. Tabela porej przedstawia zaleo
pomi dzy parametrami a wartci bie ¢ MX.

nieaktywnyMX = 0;
aktywny | S1=0, S2=0: MX = V1,
S1=0, S2=1: MX =V2Z;
S1=1, S2=0: MX = V3;
S1=1, S2=1: MX = V4;

Przyk ad poniej pokazuje jak skonfigurowanstrukcj MX.

Edit Contact/Coil

H | as | o | px e lan 42|

Jelect Coil No.

w o1 -_-_! {01-0F)

Function

Current walue:

Data multiplexer (Output value selected
_@ by 51 and 32)

Presev Valuel: [u =/ [16513

Q9

[
Preset Value2: IhT j |Ell i
Preser Valued: |ag =/ o1 |

Preset Valued: IDR L.' |trl i

Sl 32

Contact |T L”El_ Contact |3 i

Ol4 AQOL

o0l 16513
ATO1
s ]»fﬂ}{l:ll
DROL

oK | Cancel
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AR (Analog-Ramp)

ETI LOGIC zawiera 15 oddzielnych instrukcji AR, kbkdbmog by u yte w programie. Instrukcja AR pozwala
na zmian poziomu bie cego na skok, od poziomu startowego do poziomuldaego z ustalonym tempem.
AR posiada 12 parametréw do w asnej konfiguraciibéla poniej okrela ka dy parametr i zawiera list
ka dej kompatybilnej instrukcji do konfiguracji AR.

Symbol | Opis

Warto bie caAR: 0~32767
Poziom 1 :-10000~20000
Poziom 2 :-10000~20000
MaxL (maks. poziom):-10000~20000
@ Poziom start/stop (StSp): 0~20000
_®

Tempo kroku (tempo): 1~10000
Zakres (A): 0~10.00
Przesunicie (B): -10000~10000
Cewka wyboru poziomu (Sel)

9
CNONONC.
®0 06 06

! Cewka wyboru stop (St)
" Cewka wyjciowa b du (M, N, NOP)
# Kod AR (ARO1~AROF)

AR_current_value=(AR_current_level- B)/ A

Parametrami od do mog by stae albo wart@i bie ce innych funkcji. Tabela porej okrela

szczeg6 owe informacje na temat parametréw AR.

Sel Wybor poziomu Sel = 0: poziom docelowy ziBm 1
Sel = 1: poziom docelowy = Pozidm

E MaxL jest uyty jako poziom docelowy, jé wybrany poziom jest wikszy ni MaxL.

St Cewka wyboru stop. Zmiana stanu tej cewki z QLmazpocznie spadek z aktualnego poziomu do
poziomu start/stop (StSp + przesuniecie “B”), irzainanie na tym poziomie przez 100 ms. Wtedy
aktualny poziom AR jest ustawiany do B, co spragvaktualna warto AR b dzie réwna O.

Cewka Cewka wyjciowa za cza si, gdy A jest réwne 0.
wyj ciowa

E Cewk wyj ciow moe by M, N, lub NOP. Cewka wyfiowa jest zaczana, gdy powstanb dy, w

przypadku cewki wyjciowej NOP, nic nie jest wykonywane, a wartbie ca jest bez znaczenia.

AR b dzie trzyma aktualny poziom na “StSp + przesume@" przez 100ms, gdy zostanie aktywowany.
Nast pnie aktualny poziom zmieni sz StSp + przesungie "B" do poziomu docelowego z ustalonym tempem.
Jeli St zostanie wczone, aktualny poziom spadnie z bigego do poziomu StSp + B z ustalonym tempem.
Nast pnie AR trzyma poziom StSp + przeswié "B" przez 100ms. Po 100ms, aktualny poziom AB |
ustawiany na przesumie "B", co sprawiae aktualna warto AR b dzie réwna 0.
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Diagram czasowy AR

En

=el |

st ]
Mol 4 — =+ —— — — - L ___L______d__
Tewel2 1 ——+————— — - — —— — — b - —
Levell 1 -~ —— — SR I S —— L _ _
StEptB 4 — - (N E N S __ 1 _

E

100ms 100ms 100ms

Przyk ad poniej pokazuje jak skonfigurowanstrukcj AR.

Edit Contact/Coil X

a5 |m et |m e 4]

Select Coil Mo. Error Coil

ar G ~| (01-0F) mop

- Function

: Current walue:
AR=[Lewvel-0ffzet) /Gain

(—10000-20000)

0

000
©
O

Lewell:|N | |00500
=]

Levelz: [N | |00800
MaxL: [N =] |01000

{-10000~20000)

(—10000-20000)

stsp: [N ~| 00000 {0~20000)
Rate: [N v||00010 {1~10000)
{0~10.00]

Gain: |m j ||:|1.|:|0

ARO1L ooooo ooooo
H'Z'l:[ DDSDD:I:E%ElHD)I: ':":":'l':':liﬁgl Dffset: [N | 00000

{-10000~10000]
BT 1. oozon

glooo el st

Contact M - ’r Contact i - ’F

0K | Cancel
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DR (Rejestr danych)

ETI LOGIC zawiera 240 instrukcji DR, ktére mogoy u yte w programie. Funkcja DR umlawvia
przenoszenie danych. DR jest tymczasowym rejesti®/.przesy a dane z profilaktycznych rejestréw do
bie cego rejestru po aktywaciji. Dane molgy ze znakiem lub bez znaku przez ustawienie bitu ST
poprzez wybdéoperation>>module system set menuoprogramowania. DR posiada 2 parametry do w asnej
konfiguraciji. Tabela pongj okrela kady parametr i zawiera listka dej kompatybilnej instrukcji do
konfiguracji DR.

Symbol | Opis
Warto zadana: DR_SET =0, 0~65535
—@ DR_SET =1,-32768~32767
@ Kod DR (DR01~DRFO0)

Parametrem mo e by sta a albo warto bie ca innej funkciji.

Przyk ad poniej pokazuje jak skonfigurowanstrukcj DR.

Edit Contact/Coil X

w | |m |am DR | suzFr 4| »
Select Coll Mo,
& = DR j01 ~| (01~F0)
Function
o o [ ]
+
PrasetVa!lJe:E
Preset Type: [ ~| o1
DRO1
col DRO1
0K | Cancel
STOP RUN (DRO1 = warto bie ca CO01
DEO01= €01 DEO1= 00009
DROZ= 00000 DROZ= 00000
DEO3= 00000 DRO3= 00000
DEOd= 00000 DEOd= 00000
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Rejestry od DR65 do DRFO & podtrzymane w przypadku utraty zasilania. Osthtdi0 rejestrow od DRC9 do
DRFO s to specjalne rejestry danych jak pokazano pniZawartoci DRC9 jest ca kowita liczba impulsow

instrukcji PLSY, DRDO~DRD3 srejestrami ustawiagymi tryb dzia ania AQ01~AQ04, a DRCA~ DRCF, DRD4~
DRFO s zarezerwowane.

DRC9 Ca kowita liczba impulséw PLS)Y
DRCA~DRCF | zarezerwowane

DRDO Rejestr trybu wyfia AQO1

DRD1 Rejestr trybu wygia AQ02

DRD2 Rejestr trybu wyfia AQO3

DRD3 Rejestr trybu wyfia AQ0O4
DRD4~DRFO | zarezerwowane
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Rozdzia 5: Programowanie w jzyku blokéw funkcyjnych (FBD)

Instrukcje FBD

Wej cie | Cewka wyjciowa | Zakres

Wej cie I 12 (101~10C)
Wej cie z klawiatury Z 4 (Z01~204)
Wej cie rozszerzenia X 12 (X01~X0C)
Wyj cie Q Q 8 (Q01~Q08)
WYyj cie rozszerzenia Y Y 12 (YO1~YOC)
Cewka dodatkowa M M 63(M01~M3F)
Cewka dodatkowa N N 63(N01~N3F)
HMI H 31 (HO1~H1F)
PWM P 2 (P01~P02)
SHIFT S 1(S01)

czenie I/O L 8 (LO1~L08)
Blok logiczny/funkcji B B 260 (B001~B260
Normalnie zamknity Hi
Normalnie otwarty Lo
Bez po czenia Nop
Wej cie analogowe A 8 (A01~A08)
Parametr wefgia analogowego V 8 (V01~V08)
Wyj cie analogowe AQ 4(AQ01~AQ04)
Wej cie temperaturowe AT 4(AT01~AT04)

Program FBD mce by edytowany i modyfikowany tylko przy pomocy oprogiavania ETI LOGIC Client i
zapisywany do kontrolera ETI LOGIC przez kabel koikaayjny. Poprzez kontroler program FBD jest dpsiy do
sprawdzenia lub modyfikacji parametrow bloku fumlgpgramu. Wartcaci zadan bloku mo e by sta a albo kod
innego bloku. Oznacza te, warto zadana tego bloku jest wartd bie ¢ innego bloku.

Schemat bloku cewki

nol

Nop .?.

Input terminal QOutput coil type

QOutput coil block
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HMI

zl

rBlock——————  Parameter——
HOL1-HOF IND e 'l

Text Display

MOl Hol

1

Analog Display set... | (1):4 I
[~ Display

Mobile Mumber ———— Clear |
[~ Mobile Message ’7| Bdd. |

Cancel |

—Text

I I & Multi Laneuage i~ Chinese (fixed) (" Chinese (edit)

~Text Input

MUl{ HO1 I P e’ D%+, =, /0123456789:;<=>?@ABC

| DEFGHI TELMNOPQESTUVHXTZ[W]10_"abcdefs

hiijklmnoparstuvwzvze |0 3233446888111

iffadEfvodoaniuldnnhkf~Fimidez3a0tTi014

Pzl A A0 00l N el ed AU i A B A A |
LIy e 0 nBy < 2Tl vEHRAY o e LY ORARE

Blok funkcyjny PWM (dost pny tylko dla wyj cia typu tranzystorowego)

Tryb PWM
Zaciski wyj ciowe PWM Q01 i Q02 sw stanie wyprowadzi8 kszta tow PWM

Mol P¥YN Function

(X

Function

Mode: 1 - Output =
FOl

[as}
—rn_rn__
WOz =T—

woz Felect 1-8: |1 =

Tims) tims)
Current Walue: ns ns

Preset Walue:|l ns |0 ns
Prezet Type:|N - n hd

H0lT— P01 Node: 1

No1q | SET 1 Out:1

nozd po1 | TP1=00000 (e
Hogt— TT1=00001

0K | Cancel
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Tryb PLSY

Zacisk wyjciowy PLSY QO1 jest w stanie wyprowadzadan liczb impulséw o zmiennej catotliwo ci w
zakresie od 1 do 1000 Hz.

PYE Fction [g|
Mol Hode: ’m Output Q: ’—_|
MI Fol JPF iz
E| —prPN—
o m;F
Noly— PWMOL  Mode:Z S e | |
Nopd |
Nopd PO1 | PF=00100
Symbol:
Nopt—— FN=00000
Blok fukcyjny SHIFT
Shift fg|
Function
E“ select Loi[s o] Shift0l
IOz 5ol Start Codil: |Q - IT
H Syubol: | Type:Q01-Q05
— Cancel NLHD: 5

Diagram czasowy

[ Enableroa] | L
oo [ [ [ UL UL UL

Qo1

Qo2

Qo3

Qo4

N n
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Bloki funkcyjne logiczne

(@Logic block number
_r __4bool
Mop{ GANDD|
Nopd f ¢BO0Z
i 7 ¥ @ connect with next
(Dinput terminal S Function block
réd o logicznych blokéw funkcyjnych:
blok Liczba (w bajtach)
Ca kowita liczba blokow 260 6000
AND 1 8
AND(EDGE) 1 8
NAND 1 8
NAND(EDGE) 1 8
OR 1 8
NOR 1 8
XOR 1 6
RS 1 6
NOT 1 4
PLUSE 1 4
BOOLEAN 1 12
Diagram logiczny AND
FBD: LADDER:
r 1B001
1014 AND | 101 102 103
102 FB002 — -k =
103t 1
011102103

Uwaga: Zacisk wegiowy jest niepod czony (NOP), co odpowiada "Hi"

Diagram logiczny AND (EDGE)

FBD: LADDER:
r 1B003
101 AND | 101 102 103
102 11 kB00Z - J-4-+F-p- =
103t 4
101i102i103iD

Uwaga: Zacisk wegiowy jest niepod czony (NOP), co odpowiada "Hi"
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Diagram logiczny NAND

FBD: LADDER:
r 1B001 i01
101 NawD | T
1079 FE002 : B
103t 1 - 1|0|25 | B
i03 :

Nie(I01i102i103)
Uwaga: Zacisk wegiowy jest niepod czony (NOP), co odpowiada "Hi"

Diagram logiczny NAND (EDGE)

FBD: LADDER:
r 1B001 in1
I01] NawD | _ D-
1024 Ll FROOZ A
1034 1 — 10z =
A
103 |

Nie(101 i 102 i 103) i D

Diagram logiczny OR

FBD: LADDER: 101
r 1B001 101 ﬂ
1014 OF | —-7-
1074 002 0 _ n
1o3L 1 - I
103 :

101 lub 102 lub 103
Uwaga: Zacisk wegiowy jest niepod czony (NOP), co odpowiada "Lo"
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Diagram logiczny NOR

FBD:

r
I01{ HOR
074
Iost

1B001

fBO0Z
1

Nie (101 lub 102 lub 103 )
Uwaga: Zacisk wegiowy jest niepod czony (NOP), co odpowiada "Lo"

Diagram logiczny XOR

FBD:

r
I01{ ¥oR

1074
L

1B001

feooz
i

101 nieréwnowane 102
Uwaga: Zacisk wegiowy jest niepod czony (NOP), co odpowiada "Lo"

Diagram logiczny SR

LADDER:

101 102 103
LW

—

FBD:

r 1B001

04 s |

1024 R BOOZ
L 1

Tabela logiczna| 101| 102 BO0OOl

0 0 wstrzymanie
0 1 0
1 0 1
1 1 0

LADDER:

- -

102

H-—F-

LADDER:

Uwaga: Zacisk wegiowy jest niepod czony (NOP), co odpowiada "Lo"

Diagram logiczny NOT

FBD:

L

r 1BOOL
I01] HNOT |

| k01
1

Nie 101

LADDER:

Uwaga: Zacisk wegiowy jest niepod czony (NOP), co odpowiada "Hi"

Iol

B

E0ol

Ing

[~ ]

Il

EOOL

[ -]
& ]

Ioz

0l E00L
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Diagram logiczny Pulse

FBD LADDER 101 E00L
P 1B001 101 XX E|
w1 L @] -
| 'L ko1
L J

Uwaga: Zacisk wegiowy jest niepod czony (NOP), co odpowiada "Lo"

Diagram logiczny BOOLEAN

FBD: LADDER: E0OZ
noST 1B002 NO
1014 BL | s =
1024 15 A8 FBOOL
Bopad 4

Uwaga: Zacisk wegiowy jest niepod czony (NOP), co odpowiada "Lo"

Opis:
Inputl| M0 5 74 B=x 2 2|block code
InputZ| 1 0 1 4 E L |
Tnput3| 1 0 24 1 5 A8 FBEy v ¥ |real table; output
Inputd|p g 0 3 L -

Zale no pomi dzy wejciem a rzeczywisttablic jest pokazana pore;.

Wej cie 1| Wej cie 2| Wejcie 3| Wej cie 4| Wyj cie (edytowalne) Przyk ad| Rzeczywista tablica
0 0 0 0 0/1 0
1 0 0 0 0/1 0
0 1 0 0 0/1 0 ¢
1 1 0 0 0/1 1
0 0 1 0 0/1 0
1 0 1 0 0/1 1 A
0 1 1 0 0/1 0
1 1 1 0 0/1 1
0 0 0 1 0/1 1
1 0 0 1 0/1 0
0 1 0 1 0/1 1 >
1 1 0 1 0/1 0
0 0 1 1 0/1 1
1 0 1 1 0/1 0 |
0 1 1 1 0/1 0
1 1 1 1 0/1 0
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Bloki funkcyjne

Bloki funkcyjne obejmuj trzy rodzaje funkcji: specjalne funkcje, nastawnegulacyjne funkcje i komunikacyjne
funkcje. Rodzaj funkgiji i ich liczba podana jestabeli poniej.

Rodzaj funkcji liczba
Timer 250
specjalne funkcje Licznik 250
RTC 250
Komparator 250
AS 250
MD 250
. PID 30
nastawno - regulacyjne funkcje
MX 250
AR 30
DR 240
komunikacyjne funkcje MU 250

Mo liwo ci u ycia ka dego bloku s zmienne, jest to zalae od rodzaju realizowanej funkcji. Mma uy 260
blokéw, a ca kowita pojemno tych blokéw wynosi 6000 bajtéw. Na przyk adytym blokiem jest timer w trybie 7,
jego pojemno wyniesie 12 bajtéw.

Tabela réd owa:

blok | 1¢ZD2 | et | Licznik | RTC | Komparator| AS | MD | PID | MX | AR | DR | MU
w bajtach

Carlézvxc/)lte 260 6000 250 250 250 250 25@50| 30| 250, 30 240250
Timer

tryb O ! S !

Timer

tryb 1~6 1 10 1

Timer

tryb 7 1 12 2

Licznik

tryb O ! S L

Licznik

tryb 1~7 L 14 L

Licznik

iryb 8 1 16 1

RTC

tryb O 1 5 1

RTC

tryb 1~4 L 11 1

Analog.

tryb O ! 5 1

Analog.

tryb 1~7 1 12 1

AS 1 11 1

MD 1 11 1

PID 1 17 1

MX 1 17 1

AR 1 23 1

DR 1 6 1

MU 1 12 1
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Schemat bloku funkcyjnego:

Func70n type
[ 4 004 .
O 1 i 1519_, The code of block is
'“\E_z ( -I_L\'| I L auto distributed the
Input termina]/ - I\ —trl—;"'( E_E} first unused code
(Par® ~—" 4
i 2k
Set parameter Connect with next
Function block

Blok funkcyjny przeka nika czasowego (TIMER)

TOE i TOF zachowuj swoj warto bie ¢ w przypadku utraty zasilania Je opcja ,M Keep” jest aktywna.
Warto ci bie ce pozosta ych timeréw nie gachowywane.

(1) Tryb 0 dzia ania timera (wewtizna cewka)

Widok FBD Widok parametrow Widok w programie
r 1B00S BO0s
Wejcie o | 1o4{ I L | jl:h
aktywuj ce | T L Hoa
LT J mode: 0
Timer: 02

(2) Tryb 1 dzia ania timera (opdione za czenie)

Widok FBD Widok parametrow Widok w programie
r 1Boos|  [Boos T03|
Wej cie aktywujce ® 1044 |
| L hod T =01.008ec
Parametr czasowy® Pard 1 Car Ualuel: 0.00
Fre Yaluel: 1.00

(3) Tryb 2 dzia ania timera (opdione za czenie z kasowaniem)

Widok FBD Widok parametrow Widok w programie
r 15005 BO05 To3 =
Wej cie aktywujce ® 104 1L |
Reset @ | Nopq ko4 T =01.008ec mods: 2
Parametr czasowy® Pard _ ] A Frs vateetl oo
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(4) Tryb 3 dzia ania timera (opdione wy czenie tryb A)

Widok FBD Widok parametrow Widok w programie
Eool
r 15001 E001 T H
Wej cie aktywujce ® ol L | j t
Reset @ | NO1{ ____ HiOL T =01.005ec mode: 2
Parametr czasowy® Part 1L A fur eluel 000

(5) Tryb 4 dzia ania timera (opdione wy czenie tryb B)

Widok FBD Widok parametrow
r 1B001 BOO1 Tl
Wej cie aktywujce ® | 01 L |
Reset ® | N0l o1 T =01.008ec
Parametr czasowy® Pard fi| A

(6) Tryb 5 dzia ania timera (przekak symetryczny bez kasowania)

Widok FBD Widok parametrow
r 15001 BOO1 T01
Wej cie aktywujce ® 1014 |
| TLL R0l T =01.005ec
Parametr czasowy® Pard J

(7) Tryb 6 dzia ania timera (przekak symetryczny z kasowaniem)

Widok FBD Widok parametrow
r qBOO1) (BOO1 Tol
Wej cie aktywujce ® 014 L |
Reset ® Nopd ho1 T =01.005ec
Parametr czasowy® Pard [ A

(8) Tryb 7 dzia ania timera (przekak kaskadowy bez kasowania)

Widok FBD Widok parametrow
r 1B001 BEO01 TO1TOZ
Wej cie aktywujce ® toid L |
| MLIL hrot T1=05. 005ec
Parametr czasowy® Parl 17 4 +[=02. 00Min

Pre Wfaluel: 1.00

Widok w programie
E0OL

g

mode: @

Timez: 01

Cur Valuel: 0.00
Fre Waluel: 1.00

Widok w programie

E0OL

g

mgde: 5

Timer: 01

Cur Waluel: 0.00
Pre Waluel: 1.00

Widok w programie

E00OL

!

mode: &

Timez: 01

Cur Waluel: 0.00
Fre Valuel: 1.00

Widok w programie

Eo0l

"

mode: 7

Timex: 01

Cur Valuel: 0.00
Pre Valuel: 5.00
Timer: 0Z

Cur ValueZ: 0.00
Pre ValueZ: Z.00
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Blok funkcyjny licznika zwyk ego

(1) Tryb 0 dzia ania licznika (wewirzna cewka)

Wej cie zliczania ®

Widok FBD

I0lT 18001
| L |

| 1L HoL
I'C J

Widok parametrow

Widok w programie

2
nﬁ

mode: 0
Counter: 01

(2) Tryb 1 dzia ania licznika (bez nadliczania, lpezltrzymania w przypadku zaniku zasilania)

Wej cie zliczania @
Zliczanie w gér/wdoé ®

Reset ®
Parametr zliczania ®

Widok FBD

Widok parametrow

Widok w programie
Eddl

1017 LIl 1B001
no1d L |
1o —L pro1

PaI'J' d

BE0O1 01

i =bhhEhE

.

mode: 1

Counter: 01

Cur Wfalue: 0

Fre Walue: 555555

(3) Tryb 2 dzia ania licznika (z nadliczaniem, lpemtrzymania w przypadku zaniku zasilania)

Wej cie zliczania ®
Zliczanie w gér/wdoé ®

Reset ®
Parametr zliczania ®

Widok FBD

Widok parametrow

101t 1B001
No1q |

1074 hio1
Parl > A

BOO1 01

C =5bhbhb

Widok w programie

Eo0l

H
a
Y
[

Counter: 01
Cur Value: 0
Fre Value: 535555

Uwaga: “>" oznaczae pojawiajca si warto bie camoe by wi ksza od wartai zadanej.

(4) Tryb 3 dzia ania licznika (bez nadliczania,adpzymaniem w przypadku zaniku zasilania)

Wej cie zliczania @
Zliczanie w gor/wdo ®
Reset ®

Parametr zliczania ®

Widok FBD Widok parametrow
I0lt _I1l qBool) |BOO1 Co1
noid |
1074 L prol { =EBGEED
Parl FPD

Widok w programie

E001l

L o]

mode: 2

Countez: 01

Cur Value: 0

Fre Walus: 5555355

Uwaga: “PD” oznaczae warto bie ca licznika bdzie zachowana w przypadku zaniku zasilaayto bie ca
licznika b dzie zachowana w przypadbrze czania z trybu RUN i STOP, jeopcja“C Keep” jest aktywna.

(5) Tryb 4 dzia ania licznika (z nadliczaniem, dpaymaniem w przypadku zaniku zasilania)

Wej cie zliczania @
Zliczanie w gér/wdoé ®

Reset ®
Parametr zliczania ®

Widok FBD

Widok parametrow

I0iT 1B001
noi{ L |
oz [ P01

Parl >FD A

BE0O1 01

i =bhhEhE

Widok w programie

E0o0l

made: &

Counter: 01

Cur Value: 0

Fre Walue: 555555

Uwaga: “>" oznaczae pojawiajca si warto bie camoe by wi ksza od wartai zadanej.
“PD” oznacza e warto bie ca licznika bdzie zachowana w przypadku zaniku zasilaWarto bie ca licznika
b dzie zachowana w przypadiaze czania z trybu RUN i STOP, jeopcja“C Keep” jest aktywna.



Rozdzia 5: Programowanie wzyku blokéw funkcyjnych (FBD)

(6) Tryb 5 dziaania licznika (z nadliczaniem, bepdtrzymania w przypadku zaniku zasilanie
z kasowaniem do 0)

Widok FBD Widok parametrow Widok w programie
Wej cie zliczania @ I0iT 1BO01 BOOL C0ll B d' Nie mo na
Zliczanie w gor/ wdé  ® No1q | tworzy  obiektéw
Reset ® 102 Pro1  =EBESLE przez edycj
Parametr zliczania ® Pard O 4 kodow pol.

Uwaga: “>" oznaczae pojawiajca si warto bie camoe by wi ksza od wartai zadanej.

(7) Tryb 6 dziaania licznika (z nadliczaniem, zdpaymaniem w przypadku zaniku zasila i
z kasowaniem do 0)

Widok FBD Widok parametrow Widok w programie
Wej cie zliczania @ | 101 |1l qBo01| |BOOL colj _pe
Zliczaniew gor/wdé ® No1 |
Reset ® | 1024 o1  =ELEELE mode: 8
Parametr zliczania ® Pard C>PD4 ros Uaia, f55sss

Uwaga: “>" oznaczae pojawiajca si warto bie camoe by wi ksza od wartai zadanej.
“PD” oznacza e warto bie ca licznika bdzie zachowana w przypadku zaniku zasilawayto bie ca licznika
b dzie zachowana w przypadiaze czania z trybu RUN i STOP, jeopcja“C Keep” jest aktywna.

Uwaga: Tylko 31 pierwszych licznikbw posiada hiwo

zaniku zasilania.

Blok funkcyjny licznika szybkiego

(1) Tryb 7 dzia ania licznika o daej szybkoci

Wej cie szybkiego zliczania®
Wej cie aktywujce ®

Reset ®

Parametr zliczania ®

Widok FBD Widok parametrow
101t | 1B0O0O1 BOO1 o0l
Notd T |
moz | prol  =GELLEE
Parl 1/H7 4

Uwaga:Zaciski szybkich wej : 101 lub 102 tylko

(2) Tryb 8 dzia ania licznika o daej szybkoci

Wej cie szybkiego zliczania g
Wej cie aktywujce ®

Parametr zliczania ®

Widok FBD Widok parametrow
101 LIl qBOO1} |EBOOL ol
noid _I1 | T =10.008ec

| [ Hio1 CT=000050
Pard 2/HZ 4 Cl=000030

Uwaga:Zaciski szybkich wej : 101 lub 102 tylko

zachowania wartei bie cej licznika w przypadku

Widok w programie

E00Ll

mede: 7

Counter: 01

Cur Value: 0

Pre Walus: 555555

Widok w programie

E001l

mede: &
Counter: 01
Fixed Time:
Tppaz: 0
Lower: 20

1000
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Blok funkcyjny zegara czasu rzeczywistego (RTC)

(1) Tryb O dzia ania RTC (wewtrzna cewka)

Wej cie aktywujce ®

(2) Tryb 1 dzia ania RTC (Dzienny)

Wej cie aktywujce ®

Parametr RTC ®

(3) Tryb 2 dzia ania RTC (przedzia tygodniowy)

Wej cie aktywujce ®

Parametr RTC ®

Widok FBD Widok parametrow
r 1BO01
1014 |
| L ko
L B J
Widok FBD Widok parametrow
r qBOOL) |BOOL ROl
i o |
| LML Raol ON MO 08:00
Parl ©D OFF FRE 17:00

Widok FBD Widok parametrow
r 1BO0O1) |EOO1 RO1
i o |
| 1L kot ON MO 02:00
Parl wWw A OFF FRE 17:00

(4) Tryb 3 dzia ania RTC (rok — miesi- dzie )

Wej cie aktywujce ®

Parametr RTC ®

Widok w programie

E0DL

mode: 0O
BTC: 1

Widok w programie
E0OL

made: 1
ETC: 01
M0 - PR
On : &:0
Of£: 17:0

Widok w programie
EoOLl

mode: £
ETC: 0l
M0 - TR
On : &:0
Off: 17:0

Widok w programie

Widok FBD Widok parametrow
EoQl
r 1Boo1] [BOOL RO1
ol & |
| L ko ON 09.02.17 mode: 2
Parlt MD A OFF 10.11.11 res o

(5) Tryb 4 dzia ania RTC (30-sekundowe dostrojenie)

Wej cie aktywujce ®

Parametr RTC ®

On 0 0217
0££: 10.11.11

Widok FBD Widok parametrow Widok w programie
Eool
r 1B001 BOO1 RO1
10{ o |
I I I'QD]. I:II"I mode: 3
Pard 308 S1 08:20: 20 e

G:E0: 20
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Blok funkcyjny komparatora analogowego

(1) Tryb 0 dzia ania komparatora (wevimrzna cewka)

Wej cie aktywujce ®

(2) Tryb 1 dzia ania komparatora

Wej cie aktywujce g

Wej cie analogowe ®
Wej cie analogowe ®
Warto odniesienia ®

(3 Tryb 2 dzia ania komparatora

Wej cie aktywujce ®

Wej cie analogowe ®
Wej cie analogowe ®
Warto odniesienia ®

(4) Tryb 3 dzia ania komparatora

Wej cie aktywujce ®

Wej cie analogowe ®
Wej cie analogowe ®
Warto odniesienia ®

(5) Tryb 4 dzia ania komparatora

Wej cie aktywujce ®

Wej cie analogowe ®
Warto odniesienia ®

Widok FBD Widok parametrow Widok w programie
Mol 1BO01 oo
| L @
| L kot
l G 1 mode: 0O
2nalag: 01
Widok FBD Widok parametrow Widok w programie
E00l
NolT 1B001 BOO1 01
| &R | Ax=B002 ¥
| 4z R0l Ay=B003 V ’;milgl .
PEII'J' Ayt d oo=RO04a fur Valuel: 0.00
Cur falu=Z: 0_00
Bef Walue: 0.00
Widok FBD Widok parametrow Widok w programie
EO0Ll
MOl 1B001 BOO1 01
| & | Ax=B00Z V
| <&y K01 Ay=B003 ¥ e o1
P;aI'J- Jd G. :B[:][:]q "illir Cur Waluel: 0_.00
Cur WalueZ: 0.00
Bef Walue: 0_00
Widok FBD Widok parametrow Widok w programie
Eool
Mol 1B001 BOO1 01
| & | Ax=B00Z V
| 24y K01 Ay=B003 V e o1
Pard d o =RO0d fur Valuel: 0.00
Cur WalwueZ: 0.00
Bef Walue: 0.00
Widok FBD Widok parametrow Widok w programie
Eool
Mol 1B001 BOO1 01
| Ref | Ax=B00Z V
I 21""&}: I'Q[:Il mode: 3
Part ! G =B003 V o Yalual: 0.08

Baf Talue: 0.00
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(6) Tryb 5 dzia ania komparatora

Widok parametrow

BOO1 01
Ax=BO0Z V

> =BOOS V

Widok parametrow

Widok w programie
E00l

?

mode: 5

Analeg: 01

Cur Valuel: 0.00
Bef Walue: 0.00

Widok w programie
E0OOLl

BOO1 01

Ax=BO0Z V

> =BOOS V

Widok parametrow

T

mode: B

Znaleg: 01

Cur Waluel: 0.00
Bef Walue: 10.00

Widok w programie
E0ol

Widok FBD
Wej cie aktywujce ® Molr 1B001
| Ref |
Wej cie analogowe ® |  fax Kol
Warto odniesienia ® Pard 4
(7) Tryb 6 dzia ania komparatora
Widok FBD
Wej cie aktywujce ® noiT 1B001
| Ref |
Wej cie analogowe ® | =&z K01
Warto odniesienia ® Part .
(8) Tryb 7 dzia ania komparatora
Widok FBD
Wej cie aktywujce ® noiT 1BO01
| Ref |
Wej cie analogowe ® | <382 Kol
Warto odniesienia ® Pard 4

BE0O1 01
Ax=BO0Z V

 =BOO3 ¥V

Blok funkcyjny AS (Dodawanie-Odejmowanie)

Widok parametrow

BE0O1 AL01
V1= 00010
Vi= BOOZ
V3= BOO3

Widok parametrow

Widok FBD
r 1B001
Wej cie aktywujce ® 01 + |
| & Bl
Parametry ® Fard a5 4
Blok funkcyjny MD (Mno enie-Dzielenie)
Widok FBD
r 1B001
Wej cie aktywujce ® T01{ #+ |
| & Ri01
Parametry ® Pari MD 4

BE0O1 NDo1
V1= 00001
Vi= 00001
V3= 00001

T

mode: 7

Znalog: 0L

Cur Wfaluel: 0._00
Bef Wfalue: 10.00

Widok w programie

A3:01

Cur Walue: 0
Fre ifaluel: 10
Fre WalueZz: 0
Fre ifaluel?: 0

Widok w programie

MD: Ol

Cur falue=: 0
Pre faluel: 1
Fre WfalueiZ: 1
Pre Valued: 1



Rozdzia 5: Programowanie wzyku blokéw funkcyjnych (FBD)

Blok funkcyjny PID (Proporcjonalny- Ca kowy- RG niczkowy)

Widok FBD Widok parametrow Widok w programie
BOOL FI01 el
o= 00120
P¥= 00100
{ 13001 Te= 002.00Sec 1
Wej cie aktywujce ® I01{ *-
SEL+ /®
I & I-NDI PID: 0L
Parametry ® | Parl PID 4 el [ wieenie
Kp= 00100% Tasttalue: 100
Ti= 0010.05ec P e 00
Td= 001.008ec £ LrozeT ime: 100
DiffTime=: 100
Blok funkcyjny MX (Multiplekser)
Widok FBD Widok parametrow Widok w programie
BOOL NX01
Vi= 00015 =
Wej cie aktywujce ® Vi= 15163
Bitwyboru1l ® 01T 1E001 1
Bit wyboru 2 ® roi{ =— |
SEL+ /®
Parametry ® Moz{ A+ 0L
ICi: 01
P-'EII‘J' M:{ 4 BDDl HKD]. Cur FWalue: 0O
"illi"S: 04565 Fre Walusl: 15
Fre Waluez: 15152
Vd= NLE4E Pre Walued: 4565
2 Fre Walued: 53496
Blok funkcyjny AR (Analog-Ramp)
Widok FBD Widok parametrow Widok w programie
Eool
EO01 ARD1
L1= 00500
. . L2= 00200
Wej cie aktywujce ®
el cio s o TolT 1BOOLY | oyi= o1000 1
ej cie wyboru poziomu ® o1 f—L |
Wej cie StOp ® MDE'I A I'I"ID]. SEL+ /® BB 0L
Parametrty ® | o 1 4p 1 S = 00000 ARO1| [ it
R = 00010 RO
A =01.00 :‘:SPfiD
B = 00000 2 Gain:1.00
Off=et: 0
Blok funkcyjny DR (Rejestr danych)
Widok FBD Widok parametrow Widok w programie
" 1B001] [BOOL DROLl
Wej cie aktywujce ® 1014 | .
| & ol DROL= BOOZ oL
Parametry ® | pgrd pR 4 Car Value: 0
Fre Walue: 0




Rozdzia 6: Specyfikacja spitowa

Rozdzia 6: Specyfikacja sprztowa

Dane ogdlne

Zawarto

Specyfikacja

Sposo6b wprowadzania programu

Ladder & FBD

Temperatura pracy

-4° do 131°F (-20° do 55°C)

Temperatura

Warunki otoczenia przechowywania

-40° do 158°F (-40° do 70°C)

Maksymalna wilgotno

90% (wzgl dna, nieskondensowana)

Wyst powanie gazéw

Gazy korozyjne nie mogyst powa

Wytrzyma o Maksymalne drgania

0.075mm amplituda, 1.0g przyspieszenie
zgodnie z IEC60068-2-6

mechaniczna ]
Odporno na uderzenia

Warto szczytowa 15g, 11ms
zgodnie z IEC60068-2-27

Kontaktowo: +4kV, wy adowanie przez

ESD .
powietrze: +8kV
. . | EFT Moc AC: £2KV DC: 1KV
Odporno na zak 6cenia
CSs 0.15~80MHz  10V/m
RS 80~1000MHz  10V/m
EMI EN55011 class B
Stopie ochrony obudowy IP20

Monta Sposéb mocowania

Montdezporedni lub na szynie DIN (35 mm)

Po o enie

Zgodnie z Rozdzia em 2: Instalacja

Przekrdj przewodu

AWG 14/ 2.6mnf

Wymiary

2x90x%59.6 mm (W x L x H) przy monta na szynie
72x126x59.6 mm (W x L x H ) przy monta
bezporednim




Rozdzia 6: Specyfikacja spitowa

Specyfikacja produktu
AC Zasilanie Wej ¢ o Wej cia| LCI_D Modu \s/\gb(l:ii czen
MODEL AC | DC | DC | . Wyj cia |analogtRTCklawiatirozszerze PWM, e l/O
100~ ia ; 1KHz
240V 24V | 24V | 12V we ura nia
Modele do rozszerzenia
10HR-A g 6 | 4| Przeka g g g
12HR-D g 8* | 4 | Przeka. 2 g g g g
12HT-D g 8* | 4| Tranz. 2 g g g g g
12HR-12D g 8* | 4 | Przeka. 2 g g g g
12HR-24A g 8 | 4| Przeka g g g
Modele Z pokryw, Bez klawiatury, Bez wyvietlacza
10 | 10KR-A | ¢ 6 | 4| Przeka g g
punkt | 12KR-D g 8* | 4 | Przeka. 2 g g g
owe | 12KT-D g 8* | 4| Tranz. 2 g g g g
12KR-12D g 8* | 4 | Przeka. 2 g g g
12KR-24A g 8 | 4| Przeka g g
Modele Bez pokrywy, Bez klawiatury, Bez wyietlacza, Bez rozszerze
10CR-A | g 6 | 4| Przeka g
12CR-D g 8* | 4 | Przeka. 2 g g
12CT-D g 8* | 4| Tranz. 2 g g g
12CR-12D g | 8 | 4| Przeka. 2 g g
Modele do rozszerzenia
20HR-A | ¢ 12 | 8| Przeka g g g
20HR-D g 12* | 8 | Przeka. 4 g g g g
20HT-D g 12* | 8 | Tranz. 4 g g g g g
20HR-12D g 12* | 8 | Przeka. 4 g g g g
20HR-24A g 12 | 8| Przeka g g g
Modele Z pokryw, Bez klawiatury, Bez wyvietlacza
20KR-A g 12 | 8| Przeka g g
20KR-D g 12* | 8 | Przeka. 4 g g g
20 20KT-D g 12* | 8 | Tranz. 4 g g g g
punkt | 20KR-12D g 12* | 8 | Przeka. 4 g g g
owe | 20KR-24A g 12 | 8| Przeka g g
Modele Bez pokrywy, Bez klawiatury, Bez wyietlacza, Bez rozszerze
20CR-A | ¢ 12 | 8| Przeka g
20CR-D g 12* | 8 | Przeka. 4 g g
20CT-D g 12* | 8 | Tranz. 4 | g g g
20CR-12D g 12* | 8 | Przeka. 4 g g
Modele V z komunikacj
20VR-D g 12* | 8 | Przeka. 4 g g g g g
20VT-D g 12* | 8 | Tranz. 4 g g g g g g
20VR-12D g | 12* | 8 | Przeka. 4 g g g g g
8ER-A | g 4 | 4| Przeka
8ER-D g 4 | 4 | Przeka.
8ET-D g 4 | 4] Tranz.
8ER-24A g 4 | 4 | Przeka.
4Al g 4* 4
4PT g 4% 4
2A0 g 2 | Analog.
g :istnieje
* W tym punkty wej analogowych.



Rozdzia 6: Specyfikacja spitowa

Specyfikacja zasilania

Specyfikacja modeli podstawowych

zaniki napicia

Zawarto LOGIC-10HR-A LOGIC-20HR-A LOGIC-20HR-D LOGIC-12HR-D
LOGIC-10KR-A LOGIC-20KR-A LOGIC-20KR-D LOGIC-12KR-D
LOGIC-10CR-A LOGIC-20HT-D LOGIC-12CR-D

LOGIC-20KT-D LOGIC-12HT-D
LOGIC-12KT-D
LOGIC-12CT-D

Napi cie AC 100~240V AC 100~240V DC 24V DC 24V

robocze

Zakres AC 85~265V AC 85~265V DC 20.4~28.8V DC 20.4~28.8V

napi cia

Cz stotliwo |50 /60 Hz 50 /60 Hz

pracy

Zakres 47~63Hz 47~63Hz

cz stotliwo ci

Odporno na (10 ms (p6d okresu) / 200 ms (p6d okresu) / 201ms/10 razy 10ms/10 razy

chwilowe razy (IEC61131-2) razy (IEC61131-2) (IEC61131-2) (IEC61131-2)

Ochrona

Zewn trzny bezpieczni
topikowy lub wy cznik
automatyczny 1A

Zewn trzny kezpiecznil
topikowy lub wy cznik
automatyczny 1A

Zewn trzny bezpiecaik|
topikowy lub wy cznik
automatyczny 1A

Zewn trzny bezpieczn
topikowy lub wy cznik
automatyczny 1A

Izolacja

Brak

Brak

Brak

Brak

redni pobor
pr du

AC 110V | AC 220V

AC 110V | AC 220V

DC 24v |DC 28.8V

DC 24V | DC 28.8V

Wszystkie
wej cia i
przekaniki
W czone
90mA

Wszystkie
wej cia i
przekaniki
w czone
90mA

Wszystkie
wej cia i
przekaniki
w czone
100mA

Wszystkie
wej cia i
przekaniki
W czone
100mA

Wszystkie
wej cia i
przekaniki
w czone
145mA

Wszystkie
wej cia i
przekaniki
w czone
185mA

Wszystkie
wej cia i
przekaniki
w czone
125mA

Wszystkie
wej cia i
przekaniki
W czone
115mA

Wszystkie
wej cia i
przekaniki
wy czone

85mA

Wszystkie
wej cia i
przekaniki
wy czone
85mA

Wszystkie
wej cia i
przekaniki
wy czone
90mA

Wszystkie
wej cia i
przekaniki
wy czone

90mA

Wszystkie
wej cia i
przekaniki
wy czoneg
80mMA

Wszystkie
wej cia i
przekaniki
wy czone

120mA

Wszystkie
wej cia i
przekaniki
wy czong
75mA

Wszystkie
wej cia i
przekaniki
wy czone

85mA

Pobdr mocy

7.5W

125W

5W

4.5W




Rozdzia 6: Specyfikacja spitowa

Specyfikacja modelu 12V DC

Zawarto LOGIC-12HR-12D LOGIC-20HR-12D
Napi cie DC12V DC12V
robocze
Zakres napicia | DC 10.4~14.4V DC 10.4~14.4V
Odporno na 10 ms/ 10 razy (IEC 61131-2) 1ms/ 10 razy (IECH12)
chwilowe zaniki
napi cia
Ochrona Zewntrzny bezpiecznik topikowy lub | Zewn trzny bezpiecznik topikowy lub
wy cznik automatyczny 1A wy cznik automatyczny 1A
Izolacja Brak Brak
redni pobor DC 12V DC 14.4V DC 12V DC 14.4V
pr du Wszystkie wejcia | Wszystkie wejcia | Wszystkie wejcia | Wszystkie wejcia
i przekaniki i przekaniki i przekaniki i przekaniki
w czone w czone w czone W czone
195mA 195mA 265mA 265mA
Wszystkie wejcia | Wszystkie wejcia | Wszystkie wejcia | Wszystkie wejcia
i przekaniki i przekaniki i przekaniki i przekaniki
wy czone wy czone wy czone wy czone
160mA 160mA 200mA 200mA
Pobdér mocy 2.5W 35WwW

Specyfikacja modelu 24V AC

Zawarto LOGIC-12HR-24A LOGIC-20HR-24A
LOGIC-12KR-24A LOGIC-20KR-24A

Napi cie AC 24V AC 24V

robocze

Zakres napicia 20.4~28.8VAC 20.4~28.8VAC

Odporno na
chwilowe zaniki

10 ms(pd okresu) / 20 razy

10 ms(pd okresu) /229 r

napi cia
Ochrona Zewrtrzny bezpiecznik topikowy lub | Zewn trzny bezpiecznik topikowy lub
wy cznik automatyczny 1A wy cznik automatyczny 1A
Izolacja Brak Brak
redni pobor AC 24V AC 28.8V AC 24V AC 28.8V
pr du
Wszystkie wejcia | Wszystkie wejcia | Wszystkie wejcia | Wszystkie wejcia
i przekaniki i przekaniki i przekaniki i przekaniki
W czone w czone W czone w czone
270mA 250mA 290mA 260mA
Wszystkie wejcia | Wszystkie wejcia | Wszystkie wejcia | Wszystkie wejcia
i przekaniki i przekaniki i przekaniki i przekaniki
wy czone wy czone wy czone wy czone
160mA 160mA 200mA 200mA
Pobér mocy 6.5W 7W
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Rozdzia 6: Specyfikacja spitowa

Diagram obwodow zasilania
1) AC 10/20 punktéw

—>
AC100
240V Vecl to Relay
Back
| Circuit
.23 —
Varistor | Vee2 to System
—>
2) DC 12V, DC 24V
—>
DC 12/24V H
Diode Vcel to Relay
AC 24V .
Switch
P | Circuit
Varistor | Vee2 to System
—>

3) Modu g éwny, modu rozszerzenia i komunikacja

Wejscie zasilania

l

Modul glowny

Wejscie zasilania

{

Modul rozszerzenia LOGIC

LUGIC

Obwaéd
ukladu
laticucho-
wego

=

Zlacze

rozsze-
rzenia

Zlacze ko-

munikacji

Zlacze optyezne

{

Zlacze optyczne

Polaczenie z PC lub z PMO3




Rozdzia 6: Specyfikacja spitowa

Specyfikacja wej

100~240V AC

Zawarto LOGIC-10HR-A LOGIC-10KR-A LOGIC-20HR-A & LOGIC-20KR-A
LOGIC-10CR-A
Obwod wejcia
ilo 6(wej cyfrowych 12(wvej cyfrowych
Prd AC 110V AC 220V AC 110V AC 220V
0.66 mA 1.3mA 0.55mA 1.2 mA

Stan w czenia

>AC 79V /0.41mA

>AC 79 V/ 0.4mA

Stan wy czenia

<AC 40V /0.28 mA

<AC40V/0.15mA

Max. d ugo
przewodu

</=100m

</=100m

Czas odpowied

7

On=>0ff

On=>0ff

Typowy 50/60 Hz  50/45 ms(AC 110

V)ypowy 50/60 Hz 50/45 ms(AC 110

Typowy 50/60 Hz  90/85 ms(AC 220

V)ypowy 50/60 Hz  90/85 ms(AC 220

Off=>0n

Off=>0n

Typowy 50/60 Hz  50/45 ms(AC 110

V)ypowy 50/60 Hz 50/45 ms(AC 110

Typowy 50/60 Hz 22/18 ms(AC 220

V)ypowy 50/60 Hz 22/18 ms(AC 220

~

~ —

24V AC
Zawarto LOGIC-12HR-24A LOGIC-20HR-24A
Obwaod
wej cia
ilo 6(wej cyfrowych 12(vej cyfrowych
Prd 3 mA 3mA

Stan w czenis

>AC 14V /3mA

> AC 14 V/ 3mA

Stan <AC 6V /0.85 mA <AC 6V/0.85mA
wy czenia
Max.dugo </=100m </=100m
przewodu
Czas On=>0ff On=>0ff
odpowiedzi Typowy 50/60 Hz  90/90ms Typowy 50/60 Hz ~ 90/90ms
Off=>0n Off=>0n
Typowy 50/60 Hz ~ 90/90ms Typowy 50/60 Hz ~ 90/90ms

11

a
()



Rozdzia 6: Specyfikacja spiowa

24V DC, 12 wej /wyj

Zawarto LOGIC-12HR-D& LOGIC-12KR-D & LOGIC-12CR-D
LOGIC-12HT-D&LOGIC-12KT-D&LOGIC-12CT-D
Standartowe wej cie Wej cie szybkie Wejcie Wej cie analogowe
cyfrowe analogowe jako
standartowe
wej cie cyfrowe
Obwaod 103~106 101,102 107,108
wej cia
Fezizrot Eezizrot e
1] _ﬁ L
T || | I
5G2 562 .
ilo 4 2 2 2
Prd 3.2mA/24V DC 3.2mA/24V DC 0.63mA/24V <0.17 mA/10V
Stan >1.875mA/15V >1.875mA/15V >0.161mA/9.8V
W czenia
Stan < 0.625mA/5vV < 0.625mA/5vV < 0.085mA/5vV
wy czenia
Max. dugo </=100m </=100m </=100m </=30m
przewodu (ekranowany)
Czas On=>0ff On=>0ff On=>0ff
odpowiedzi 3ms 0.3ms Typowy: 5ms
Off=>0n Off=>0n Off=>0n
5ms 0.5ms Typowy: 3ms
Napi cie 0~10Vv DC
wej ciowe
Rozdzielczo 0.01v DC
Konwersja 10
B d +2%+0.12V
przetwarzania
Czas 1 cykl
konwersji
Impedancja <1K ohm
czujnika




Rozdzia 6: Specyfikacja spitowa

24V DC, 20 wej /wyj

Zawarto LOGIC-20HR-D& LOGIC-20KR-D
LOGIC-20HT-D& LOGIC-20KT-D
Standartowe wej cie Wej cie szybkie Wejcie Wej cie analogowe
cyfrowe analogowe jako
standartowe
wej cie cyfrowe
Obwaod 103~108 101,102 109,10A,10B,I0C
wej cia
Fezizrot Resi=zrot e
Lot L] T
1 C2—|7 T
5G2 562 62
ilo 6 2 4 4
Prd 3.1mA/24V DC 3.1mA/24V DC 0.63mA/24V <0.17 mA/10V
Stan >1.875mA/15V >1.875mA/15V >0.163mA/9.8V
W czenia
Stan < 0.625mA/5vV < 0.625mA/5vV < 0.083mA/5vV
wy czenia
Max. dugo </=100m </=100m </=100m </=30m
przewodu (ekranowany)
Czas On=>0ff On=>0ff On=>0ff
odpowiedzi 5ms 0.5ms Typowy: 5ms
Off=>0n Off=>0n Off=>0n
3ms 0.3ms Typowy: 3ms
Napi cie 0~10V DC
wej ciowe
Rozdzielczo 0.01v DC
Konwersja 8
B d +2%+0.12V
przetwarzania
Czas 1 cykl
konwersji
Impedancja <1K ohm
czujnika




Rozdzia 6: Specyfikacja spitowa

Specyfikacja wyj cia

Zawarto

Wyj cie przekanikowe

Wyj cie tranzystorowe

Loac Loac
&N, ao 2N N
Y oo ! &Y. AN
Obwod wejcia —" 5o ‘_/\(—-ﬁ.
\_@ |ov o I
_LOGIC | LOGIC
Extern power Extern power
Zasilanie zewrtrzne Mniej ni AC265, DC30V 23.9~24.1V
Izolacja obwodu Izolacja mechaniczna Izolacja zza optycznego
Maksymalne Rezystancyj 8A/punkt 0.3A/punkt
obci enie | pe
Indukcyjne é é
wietlne 200W 10W/DC 24V
Pr d up ywnoci otwartego é <10uA
obwodu
Obci enie minimalne é é
Czas OFF—— ON 15 ms 25 us
odpowiedzi | ON—» OFF | 15ms Mniej ni0.6 ms

Oprzewodowanie portu wyj ciowego

Obci

enie wietlne

distributaries resistance
N

ﬁ.u.\ .
istributaries

resistance
'

careful.

There is a little current makes light shine
faintness, so the value of resistance must

restricted

N S

output

+

/X Restricted

current resistance

resistance output

The brightness will be described if the
pgesistance value is too big.

119



Rozdzia 6: Specyfikacja sptowa [

Obci enie indukcyjne

a. AC powere CR absorbing b. DC poweré flywheel diode

L load

L load
[ v
o [
- I~
CR absorbing T —|— Flywheel diode T‘

Prosz nie uywa pojemnoci samotnie jako absorbowanie jak pokazano pgni

|
/
L

Load
]
L 1 | I
| | l 1
power __ ICI ‘ power __ C—

ywotno przeka nika

Life Expectancy

100 e

1 1 N

LAY j
LY S, T T T T 1

LY N LMH type, 250VAC Res.

b, .

S|

[

i .
il W Pt
R =y s -0

s —

| | “""‘h.._

Operation (x 104]
"
H

[

1

01 2 3 4 5 & 7 8 9 10
Contact Current (&)

E Wartoci przedstawione na powszym wykresie s rednimi.  ywotno przekanika jest

odwrotnie proporcjonalna do temperatury otoczenia

E Jeeli utrzymywany jest pd mniejszy ni 2A, ywotno przekanika wynosi powyej 100 000 przecze .
Modu zasilania

Modu Wej cie/Wyj cie
DC +12V AC 100~240V / DC +12V
DC +24V AC 100~240V / DC +24V
Akcesoria
MODEL Opis
PMO05 Modu pamici
LOGIC Client | Oprogramowanie ETI LOGIC




Rozdzia 6: Specyfikacja spitowa

Rysunki wymiarowe

10/12 punktowy

7-94.50
4 /o
00 DA0D0000
DC2LN INPUTExDUIAT A2 B<10V]
ETI
=S| o ol o < o =
ol S = o > ==} —+
DO o S| o @© g el
S| o —| o o — m
LOGIC-12HR-D T
QUTPUTLxAELAY/BA @
o0 00 09 O \(
Q1 02 _ Q‘i 04 _
¥ 500 |7
72.00 5940
20 punktowy
5730
3-9L4.50 43 30
* / 508 3150
LEy i
+ - 1112 13 14 ‘\5 16 \7‘ 18 1 A2 A3 A4 =
—160 000 OO0 0OOOOC000 o
DC 24V Input 12 x DC(AL...A4=0~10V)
ETI -
=2l g g2 @ S 2
S8 32 : =
-
LOGIC-20HR-D

Output 8 x Relay / 8A H ‘H

P

R

T %

~

.

80.00

N

126.00

\/

3540



Rozdzia 8: Moduy rozszerze W&

Rozdzia 8: Moduy rozszerze

Podsumowanie

Moduy wej /wyj cyfrowych: LOGIC-8ER-A, LOGIC-8ER-D, LOGIC-8ET-D,OGIC-8ER-24A

Modu y wej analogowych: LOGIC-4PT, LOGIC-4Al

Modu wyj analogowych: LOGIC-2A0

Modu y komunikacyjne: MBUS, DNET, PBUS, TCP/IP

Przekaniki programowalne ETI LOGIC typu V, H i K modoy rozszerzane o te modu y rozszerzglaksymalna
grupa rozszerzeto: 3 modu y cyfrowe, 2 modu y wyj analogowych, 2 modu y wej analogowych (kaly z 4PT i
4Al) i 1 modu komunikacyjny. Kolejno pod czania tych modu éw rozszerzdo LOGIC, to: cyfrowe, analogowe,

komunikacyjne.

E LOGIC-4Al musi by ostatni z par6d modu 6w analogowych.
S 3 rodzaje podczania modu 6w rozszerzgak pokazano pongj.

Modu podstawowy + cyfrowe 10 * 3 + 4AI*1+KOMUNIK.*1

8G2 V3.x
] 10 ] 10 ] 10 :|4AI ]COI\_J_[M.

E cyfrowe IO: LOGIC-8ER-A, LOGIC-8ER-D, LOGIC-8ET-R.OGIC-8ER-24A

Modu podstawowy + cyfrowe 10 * 3 + 2A0*1/4PT*1

SG2V3ix 2A0/
IO (8] 10
4PT

E cyfrowe 10: LOGIC-8ER-A, LOGIC-8ER-D, LOGIC-8ET-LOGIC-8ER-24A
E Zaréwno 2AO0 lub 4PT.
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Modu podstawowy + cyfrowe 10 * 3+2A0*2+4PT*1+4AI*1+ KOMUNIK.*1

SG2V3.x
] IO ] 10 ] 10 ] 2AO0 ] 2A0 ] 4PT ] 4AT ]COMM-

E Metoda pod czania wszystkich modu 6w rozszerzest taka sama jak pokazano poejy

E Liczba modu 6w cyfrowych musi byzgodna z ustawionym numerem 10, ljga modu em cyfrowym sinne

modu y. Jednak ustawiony numer 10 raoby mniejszy od liczby podczonych modu 6w, jéi za modu em
cyfrowym nie wystpuj adne modu y rozszerze



Rozdzia 8: Moduy rozszerze (¥4

Modu wej /wyj cyfrowych

W LOGIC musi by ustawiony numer 10, gdy pod¢zamy modu rozszerze Metody ustawiania numeru 10 s
pokazane ponegj.
1) Klawiatura

2) Oprogramowanie LOGIC Client

Nodule System Set @

—Set ID Remote I/0
(¢ NO

I 1
If (" Master

" Slave

Current ID:
New ID(00-99):

~Others
v M Keep
[~ C Reep
[~ Back Light
[ Z Set

DR Fomat Set

Comm. Mode: |8/Hf'2 v| * Unsigned
Baud Rate: |33400 "I " Signed

IF Set Watchdog
(O ] N
(" High Speed(0.3mns) " Alarm
" Low Speed{3ms) " Error
Scan Tinme

(¢ No ( User-Defined: | (06~90ns)

Set Cancel |
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Wy wietlanie stanu rozszerze

Instalacja i oprzewodowanie
LOGIC-8ER-D/8ET-D, LOGIC-8ER-A/BER-24A
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Wymiary

E Rozmiar wszystkich modu 6w rozszerzest taki sam jak pokazano pogi.

98.00

Unit:mm (linch=25.4mm)

Instalacja

46,50 5/7.30
5,08 49,30
f 3190
sk A
=100 ©
(@18
J <>RUN O O g O (@) %{
Mj Fl ol o o o |0
l ~ o S O~
QPO
*L oY 500

E Metoda instalacji wszystkich modu 6w rozszerjest taka sama jak pokazano pei

MUXZ01#8x32]

i

\

12

A
(
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CONNECTOR
DC 24V Input 8XxDC(AL,A2 0 10V) \ @é’*cwo“mv -
ETY | ET
: SOA=N =
LOGIC-12HR-D | G apat 4 Ralay 8
Output 4 xRelay/ 8A MEY @1@@ %?) \\—
[ 20 3P @1@ 4 L[ S35008 -

—

[S] Q]

1112 13 14 15 16 AL A2 Input X1 X2 XM

00 00000000 e Sstalele
DC 24V  Input 8 x DC(A1,A2 0 10V) H: 65 AC 100-240V M 4 >< 2 O < ﬁ 8 X 3 2 >

O iy
ETI ZET 5

@ C—| &> Run
< |

LOGIC-12HR-D oLf,?f L%%Eﬁéﬁ
CONNECTOR
Output 4 x Relay / 8A ME MaRY D Qﬁ@ © CQY/?
5 ]
Q@ @QEP Q@ C@Q f 2t

L d]

R D [
=g D= [

mm2 0.14..15 | 0.14..0.75 | 0.14..25 | 0.14..25 | 0.14..15

AWG 26...16 26...18 26...14 26..14 26...16

= (e =l
435 %, Nm 0.6
(0.14in) @ c lb-in 5.4

E Bardzo proszod czy zasilanie przed czynnciami konserwatorskimi.
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Oprzewodowanie
1) Napi cie wejciowe 24V DC

LOGIC-8ER-D/SET-D

2) Napi cie wej ciowe 24V/100~240V AC

3) Wyj cie przekanikowe

2. 240V ~ L/+

LOGIC-8ER-A/8ER-24A

Output 4 x Relay / 8A

SO0

QLO000

50/60 Hz
or 12..125V — N/-

T

12 240V 50/¢61

.

Bl
_
H

IN
Ly

z

U

N

IO}
0
[ U
125V —
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4) Wyj cie tranzystorowe

LOGIC-8ET-D
OUTPUT 4 x TRIOSA

20000
®
. © -

2L — — |

ar

\\
N B

p - Bezpiecznik topikowy bezzw oczny 1A, wgznik automatyczny lub ochronnik
g - Zabezpieczenie przegiowe (36V DC)

r - Zabezpieczenie przepiowe (400V AC)

s - Bezpiecznik topikowy, wycznik automatyczny lub ochronnik

t - Obci enie indukcyjne

E Jeeli wyj cie przekanikowe po czone jest z obcieniem indukcyjnym AC, nalg réwnolegle w czy
zabezpieczenie przegiowe. Przy poczeniu z obci eniem indukcyjnym DC, nalg réwnolegle w czy
diod prostownicz o napiciu przebicia ponad 5 ~ 10 razy wszym ni napicie na obcieniu i o
pr dzie przewodzenia wkszym ni prd urzdzenia. Zasilanie DC nal dobra do
rodzaju wyjcia tranzystorowego, a dla obagnia indukcyjnego - wczy réwnolegle diod prostownicz.

Modu y cyfrowe wej /wyj i moduy analogowe posiadaiampki sygnalizacyjne. Stan tych lampek jest tsdin

w obu przypadkach.
Stan tych lampek jest opisany paogji
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Modu komunikacyjny

Modu ModBus

Podsumowanie

Modu LOGIC-MBUS sprawia, e sterownik, ktory nie ma mtwo ci komunikacyjnych, mee si komunikowa z
innymi kontrolerami w trybie master/slave. LOGIC-MB pracuje jako wze RTU slave, odpowiada nadania
w z a RTU master, ale nie me inicjowa komunikacji. LOGIC-MBUS sprawia,e okres skanowania wyd a si .
Normalnie, rozszerzony czas jest mniejszy 20 ms, ale kdzie 100ms jdi porz dek b dzie przerabia wartai
zadane funkgiji.

Konfiguracja komoérki LOGIC-MBUS

@ EOM
@ ERR

LOGIG - MBUS

: Port komunikacyjny

: Zasilanie

: SW2, 2-bitowy prze cznik (wyboér rezystancji zacisku)
: RUN, dioda LED trybu pracy

: COMM. dioda LED komunikacji

: Error, dioda LED stanu kdu

- RS 485 port

: SW1, 8-bitowy prze cznik (ustawienie formatu komunikacji)
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Pod czenie do réd a zasilania

LOGIC-MBUS u ywa 24V DC dostarczonego oddzielnie

Ustawienia komunikaciji
Pr dko transmisji i pozosta e parametry LOGIC-MBUSustawiane przez 8 bitowy przeznik (DIP) SW1.

Pr dko transmisji

SW1-6| SW1-3| SW1-2| SW1-1 Riko transmisji (Kbps)
OFF OFF OFF OFF 4.8
OFF OFF OFF ON 9.6
OFF OFF ON OFF 19.2
OFF OFF ON ON 38.4
OFF ON * * 57.6
ON * * * 38.4

E *mo e by ON lub OFF

Ustawienie bitu sprawdzajego i bitu stopu

SW1-4, ustawia bit stopu i bit sprawdzaj

SW1-5, ustawia format sprawdzey (SW1-4=1 gotowo)
SW1-6, ustawienie sk adni

SW1-7~SW1-8, zarezerwowane

Wi cej informacji pokazano pore;:

SW1-8| SW1-7| SW1-6| SW1-5 SW1-4 Bit stopu, bit spraaydz, ustawienie sk adni
* * OFF * OFF | 2 bity stopu, bez bitu sprawdzzg¢go
* * OFF OFF ON 1 bit stopu, 1 bit kontroli niepasty ci
* * OFF ON ON 1 bit stopu, 1 bit kontroli parzystd
SW1-1~SW1-5 s bezradne, format komunikagji
* * ON * * domy Inie jest na 38.4Kbps, 2 bity stopu, bez hitu
sprawdzajcego

E *mo eby ON lub OFF
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Stan wskaza i niekonwencjonalne kierowanie

Kod

b du Stan wskaza Typ b duiprzyczyna Metoda dzia ania Komentarz
56H Dioda LED bdu| Po czenie pomidzy | Sprawd po czenie| Pytaniem jest poczenie z
pulsuje powoli| LOGIC a COMM. Jest mi dzy LOGIC, moduem przed, jd
(2H2) niew a ciwe. modu em [e] i| jest wiele modudw
modu em COMM. rozszerze.
55H Dioda LED bdu|B d ustawie LOGIC: | Sprawd ustawienia
jestw czona ustawiony 10 numer jegtLOGIC
inny od faktycznego.
514 | Dioda LED b du|B dporzdkuModBus: | Sprawd porzdek i
544 pulsuje powoli| ramki danych, kod ustawienie
(2H2) funkcyjny, adres rejestry, komunikacji zgodnie
CRC , niew aciwe dane, z protoko em
B d sprawdzenia, itp. COMM.
59H Dioda LED bdu|B ddanych COMM.: Upewnij si e tryb
pulsuje szybkgq B d bitu | po czenia pomidzy
(5H2) sprawdzajcego, B d | LOGIC i COMM. jest
dugoci danych| wiarygodny, okrel

odpowiedzi, B d CRC

kolidowanie otoczenia




Za cznik: Programowanie z klawiatury

Za cznik: Programowanie z klawiatury

Za cznik A: Programowanie z klawiatury w j zyku drabinkowym (LADDER)

Przyk ad dzia ania:

z 1 na4.

2.3 14,5 161718 Kolumna
Wiersz LADDER
FUN.BLOC
PARAMETE
R UN
Czynno 1: 213 « 4.5 6:7:'8 Kolumna|
Nacisn "OK" Wiersz
Wej cie do edycji jzyka LADDER
Czynno 2: v 1 23 . 415 6,7,8 Kolumna|
Nacisn ‘SEL Wiersz]11 0 1
2
(Gdy kursor znajduje siw miejscu 3
litery lub cyfry, po nacini ciu 4
przycisku pojawi si101)
Czynno 3: ' 1213 ‘45 '6.7!8 'Kolumna
Nacisn ‘-’3razy Wiersz 101
2
(Nacini cie - ' powoduje, € 3
litera zaznaczona kursor 4
zmienisi z1naQ.)
Czynno 4: r1 1213 145 16,78 'Kolumna
Nacisn ‘SEL Wiersz1qg 0 1
2
(pocz tkowa/ ko cowa 3
Zmiana parametru) 4
Czynno 5: 'l 12'3 1415 '6!'7!'8 'Kolumna
Nacisn ‘®’2razy Wiersz 1 q 01
2
(Naci ni cie ‘-~ ®’, 3
przesuwa tu kursor do cyfry) 4
Czynno 6: V1 12,3 1 4.5 16,7,8 'Kolumna
Nacisn ‘-’'3razy Wiersz1qg O 4
2
(Naciskajc ‘- ", mo na cyfr 3
zaznaczon kursorem zmieni 4
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Czynno 7: 11 5253 5455 565758 'Kolumn3g
Nacisn ‘- ’'2razy Wiersz 19 0 4
2
(Nacisn ‘SEL’ + ‘= ®’ aby 3
przesun kursor do pozycji 4
wymagaj cej zmiany

H : V...,

ALBO ;Automatyczne poczenie "t
Czynno 7: b1 21 3 4.5 1 6,7,8 Kolumng
Nacisn ‘OK’ Wiersz {q 0 4 % b

2
(Przesunicie kursora do litery 3
w kolumnie 3) 4

Automatyczne poczenie

ALBO et
Czynno 7: T, 1213 1 4:5 161718 'Kolumna
Nacisn ‘®" Wiersz 1q 0 494

2
(Przesunicie kursora do miejsq 3
po czenia w kolumnie 2) 4

Powtdrzy kroki 1~7 i wprowadzi instrukcje M01, 103 do kolumn 3, 5.

Czynno 8: ' 1213 ‘4.5 '6.7.!8 'Kolumna
Nacisn ‘OK’w kolumnie 5 Wierszflqg 0 43% M 0 13% | 0 3 3% .

2
(Przesunicie kursora do litery 3
kolumnie 8) 4
Czynno 9: 1 1213 1415 161718 'Kolumng
Nacisn ‘SEL Wiersz1qg 0 43 M0 1% | 033% (QO01

4 —

2
(gdy kursor znajduje siw miejscl 3
litery, a potem cyfry, nacisn 4

"SEL", aby pojawi o si* ( QOL’

Auto. dodawanie “ ("

Czynno 10: v 1 1213 1415 161718 'Kolumna
Nacisn ‘OK’ Wierszlq 0 43 M 0 1 3, | 03%(.01
2
Zapisanie wprowadzonych danych 3
programu, po oenie kursora nle 4
zmienia si.
Czynno 11: D1 1 2.3 4.5 16.7.8 Kolumng
Nacisn ‘®’3razy Wiersz1g 0 43 MO0 13% | 033% (QO01
2
(przesunicie kursora do kolumny 3
w linii 2) 4




Za cznik: Programowanie z klawiatury

Czynno 12: vl 123 ‘415 '6!'7'8 'Kolumna
Nacisn ‘®’3razy Wiersz1g 0 43 MO0 13% | 033% (QO01

2
(Przesunicie kursora do kolumny 2) 3

4

Zmiana przewodu z-'do ‘ I’
»

Czynno 13: 11 1203 1415 16178 !

. S b R 'Kolumna
Nacisn ‘SEL Wiersz1g 0 4 MO0 1% | 03% ( QO 1

2
(Pojawia si pionowa linia) B

4
Czynno 14: D1 1213 1415 16:17:8 'Kolumna
Nacisn ‘OK’ Wiersz1q 0 4 MO13% 1 033%(QO01

2 H
(Przesunicie kursora do litery 3
w kolumnie 3) 4
Powtorzy kroki 1~7 i wpisa ‘r03’, ‘- w wierszu 2 i kolumnie 3~6.
Czynno 15: C 1 1 2.3 4.5 1 6.7.8 Kolumng
Nacisn ‘OK’w kolumnie 5 Wiersz lg 0 4 MO13% 1 033% (QO01

2 ro3vu%vuvny. B
(Przesunicie kursora do litery 3
w kolumnie 8) 4
Czynno 16: vl 12'3 ‘415 '6!7'8 'Kolumna
Nacisn ‘SEL Wiersz1q 0 4 MO13% 1 033% (QO01

2 r033%3%3%%¥% (QO01
(Gdy kursor ustawiony jest 3 '_
miejscu cyfry lub litery, p 4
nacini ciu ‘SEL’ pojawia si ‘Q01’ .

Auto dodawanie “(”

Czynno 17: D1 1213 1415 161718 1Kolumng
Nacisn ‘-’'5razy Wiersz1g 0 4 MO13% 1 033% (QO01

2 r033%3%3%%¥% (CO01
(Nacisn ‘SEL + ‘- ' liter Q, 3
zaznaczon kursorem, mana 4
zmieni na C).
Czynno 18: v 1 1213 1415 161718 'Kolumng
Nacisn ‘®’2 razy Wiersz1g 0 4 MO13% 1 033% (QO01

2 r033%3%3%%¥% (CO01

3

4
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Czynno 19: bl 12'3 ‘415 '6!7'8 'Kolumna
Nacisn ‘- ’'for 6 razy Wiersz1gq 0 4 MO13% 1 033% (QO01
2 r 033%3%3%%¥% (CO07
(Cyfr 1, zaznaczon kursorem 3 T
Mo na zmieni na 7)) 4
Automatyczne
przej cie do edycji v
trybie bloku funkcj
Czynno 20: r1 v 2'3 ‘45 ¢ 6!7:8 'Kolkimng
Nacisn ‘OK’ Wiersz 1 1
2L ow 9
(Automatyczne przegie do bloki 3 [@ooooo cCo07
funkcji i wprowadzanigparametréy alL w
i o
licznika)
Czynno 21: 1 1213 1415 16178 1Kolumna
Nacisn ‘ESC’, aby wréci dog Wiersz1q 0 4 MO13% 1 033% (QO01
ekranu edycji LADDER 2 r033%3%3%3%3%% (CO
3
4
Usuwanie elementu programu
'l 1213 ‘45 '6.7!8 'Kolumnag
Wiersz1g 04 MO0 13% 1 033% (QO01
2 r033%3%3%3%% (CO
3
4
Czynno 1 1213 1415 161718 'Kolumna
Wiersz1qg 0 4 MO13 I 033% (QO01
Nacisn ‘DEL 2 r-0 333%3% 33
(aby skasowaelement C7, 3
zaznaczony kursorem) 4

Wy wietlenie numeru wiersza, w ktérym aktualnie znajdye si kursor oraz stanu dzia ania LOGIC

Czynno 1 1213 1415 161718 'Kolumna
Nacisn ‘SEL+ESC’ (réwnoczenie) Wlerslzq 0 4 MO13% 1 033% (QO01
(W wierszu 4 wywietlony zosta 2 ro3%%%%% (C ol
numer wiersza, w trym aktualni 3
znajduje si kursor oraz stan dzia al 4S T OP LI NE 00 2
LOGIC)
Usuwanie ca ego wiersza
1 1213 1415 16:7:8 ‘Kolumna
Wiersz1g 04 MO0 13% 1 033% (QO01
2 ro3%%%%%% (CO
3
4




Za cznik: Programowanie z klawiatury

Czynno : 1 1213 1415 161718 'Kolumng
Nacisn ‘SEL+DEL (réwnoczenie) Wlers;q 0 4 M 0 13 | 0 3% (Q 0 1
2 r 033%3%3%3%% (CO07
3ICL EAR L n 002
(‘ESC’ Anulowanie, 4E S C ? O K ?
‘OK’ Zatwierdzenie)
Wstawianie ca ego wiersza
1 1213 4.5 16:7:8 1Kolumna
Wiersz1g 04 MO0 13% 1 033% (QO01
2 r033%3%3%3%% (CO
3
4
Czynno : rl 12'3 1415 '6'7'8 'Kolumng
Nacisn “SEL+OK” (rébwnoczenie) | Wiersz1q 0 43 M 0 13% | 0 3% ( Q0 1
2
3 r033%3%3%%¥% (CO07
4

"Przewrdci stron™ (przesun si w programie w gor w d0 o 4 wiersze):

'l 123 ‘4.5 '6.7.!8 'Kolumna
Wiersz 04 MO13% I 033% (QO01
r 033%3%3%3%% (CO07

OB wWN

4.5 16.:7.:8 Kolumng
% 1 033% (QO01
Ya¥Ya¥a¥ ¥ (C O 7

Czynno : 1 2.3
Wiersz 0 4 M
r

w

Nacisn ‘SEL+-/ '(réwnocze nie)

OO WN

Za cznik B: Programowanie z klawiatury blokow funkcyjnych (FUNCTION BLOCK)

11 12:3 . 45  6:7:8 ‘Kolumnd
Wiersz LADDER

2BIFUN . BLOCK

3, PARAMETER

4 RUN

Warto bie ca pojawia si, gdy LOGIC jest w trybie pracy

(RUN) ,
/
Czynno 1: ! 12'3 /45 16'7'8 'Kolumng
Nacisn ‘OK’ Wiersz 1l 1 ¥
2 . .
( Wej cie do edycji bloku funkcji) 3 & - 070%S e ¢ [0 1
4 "--......--....‘ .......................
\
\

i Obszar wartcci zadanej dzia ania
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1 1213 4:5 1678 'Kolumng
. . . e . | Wiersz 1 1
Nigdy nie naciska ‘® ' aby przej 2 1
do miejsca cyfr. 3 00 00Sec ><
Jeeli trzeba dokona zmiany 4
na TO2 nacisn ‘-’/* i ‘SEL aby
to wykona.)
Krok 2: Zmiana warto ci zadanej wybranego przekaika dzia ania
Nastawianie wartai zadanej
Czynno 2-1: 11 12'3 45 '6'7'8 'Kolumna
Nacisn ‘-’ Wiersz 1 1
2 1
(przesunicie kursora do obszar 3 00 of@s e c T
zadawania dzia g 4
Czynno 2-2: 1 1213 4,5 6:7:8 1Kolumna
Nacisn ‘SEL Wiersz 1 1
2 1
(pocztek wprowalzania wartoci 3 00 00Sec T
zadanej) 4
Czynno 2-3: 1 12,3 14,5 16,78 'Kolumna
Nacisn ‘-’'3razy Wiersz 1 1
2 1
(Nacisn ‘SEL a nastpnie nacska 3 00 03Sec T
‘-, "aby cyfr ‘0’ zmieni na ‘3’) 4
Czynno 2-4: V1 12,3 4:5 16,78 1Kolumna
Nacisn ‘OK’ Wiersz 1 1
2 1
(zapisanie wprowadzonych danych) 3 00 of@ls ec T
4
Czynno 2-5: ! 2.3 4.5 6:7.8 Kolumna
Nacisn ‘-’ Wiersz 1 1
2 1
3 00 .f@3sec T
4
Powtdrzy kroki 2-2 do 2-4 trzykrotnie, aby uzyskponi szy ekran:
Czynno 2-6: V1 12,3 14,5 16,7,8 'Kolumnag
Wiersz ] 1
2 1
3 B3 . 33sec T
4
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Je eli warto zadan timera, licznika, wej cia analogowego (A01-A08) i warto wzmocnienia
analogowego (V01-V08) trzeba nastawijako warto bie c¢ jakiego innego urz dzenia, naley zacz
od czynnoci 2-2 i wykona nast puj ce dzia ania:

Czynno 2-3A: vl 12'3 1415 16'7'8 'Kolumng
Nacisn ‘SEL Wlerszl 1

2 1

3 Vi 1 Sec TO1

4
Powtdérzy czynno 2-3A, pojawi si nast puj cy ekran:
Czynno 2-3B: 1 1213 1415 161718 1Kolumn3
Nacisn ‘SEL’ Wiersz L 1

2 1

3 A 01 S ec TO1

4
Czynno 2-3C: v 1 12,3 4.5 1 6.7.8 Kolumng
Nacisn ‘SEL Wiersz 1 1

2 1

3 TO 1 S ec TO1

4
Czynno 2-3D: vl 1213 1415 '6'7'8 'Kolumng
Nacisn ‘SEL Wiersz 1 1

2 1

3 cCo01 S ec TO1

4
Czynno 2-3E: v 1 2.3 4.5 16178 Kolumna
Nacisn ‘SEL Wiersz 1 1

2 1

3 ATO1 S ec TO1

4
Czynno 2-3F: bl 12'3 ‘415 '6!7'8 'Kolumna
Nacisn ‘SEL Wiersz 1 1

2 1

3 AQO01 Sec TO0O1

4
Czynno 2-3G: C 1 2.3 4.5 16.:7.8 Kolumng
Nacisn ‘SEL Wiersz 1 1

2 1

3 D Ri 1 S ec TO1

4
Czynno 2-3H: v 1 1213 1415 161718 1Kolumna
Nacisn ‘SEL Wiersz 1 1

2 1

3 A Si 1 Sec TO1

4
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Czynno 2-3l: 1 1213 1415 161718 'Kolumna
Nacisn ‘SEL Wiersz 1 1

2 1

3 MDO1 Sec TO1

4
Czynno 2-3J: v 1 12,3 4.5 1 6,7,8 Kolumna
Nacisn ‘SEL Wiersz 1 1

2 1

3 PI1 01 Sec TO1

4
Czynno 2-3K: 1 1213 1415 '6'7'8 'Kolumng
Nacisn ‘SEL Wiersz 1 1

2 1

3 MXO01 Sec TO1

4
Czynno 2-3L: D1 2.3 4.5 16.:7.8 Kolumng
Nacisn ‘SEL Wiersz 1 1

2 1

3 ARO1 Sec TO1

4
Po czynnoci 2-3B, pojawi si nast puj cy ekran.
Czynno 2-4B: 'l 123 '4:5 '6:7:8 'Kolumna
Nacisn ‘®’, Nacisn ‘-’ Wiersz] 1

2 1

3 A Ol Sec TO1

4

Powtarza czynno 2-4B (mona te naciska “ ). Cyklicznie, jako warto

AO01~A08. Tak samo,

bie ce warto ci

innych  blokéw

funkcji  (timera,

zadana, pojawiaj
licznika) ustawia si

Si

jako warto zadan , powtarzaj ¢ Czynno , aby wybra TO1-T1F, C01-C1F, V01-V08.
Czynno 2-5B: 1 2.3 45 1 6.7.8 Kolumng
Nacisn ‘OK’ Wlerszl 1

2 1
Aktualnie nastawione dane zosf 3 A 0. Sec TO01
zapisane 4
Czynno 2-7: it 12'3 1415 '6'7'8 'Kolumng
Nacisn ‘-’ Wiersz 1 1

B

3 33.33Sec TO1

4

14(Q



Za cznik: Programowanie z klawiatury
Czynno 2-8: 1 1213 1415 161718 'Kolumna
Nacisn ‘SEL Wiersz 1 1
2 1
(pocz tek edycji danych) 3 3 33 C T 1
4
Czynno 2-9: D1 1213 1415 16178 'Kolumng
Nacisn ‘-’ Wiersz 1 1
2 2
(Nacisn ‘SEL'+‘-[" 3 3 33 c T 1
eby zamieni ‘1’ na* 2’) 4
Czynno 2-10: vl 1213 1415 '6'7'8 'Kolumng
Nacisn ‘OK’ Wiersz 1 1
2 @&
(zapisanie wprowadzonych 3 3 33 c T 1
danych)
4
Czynno 2-11: v 1 1213 1415 161718 'Kolumng
Nacisn ‘-’ Wiersz 1 .
2 2
(przesunicie kursora do pozycji 1) 3 3 33 c T 1
4
Czynno 2-12: it 2.3 4.5 1 6.7.8 Kolumng
Nacisn ‘SEL Wiersz 1 1
2 2
(pocz tek edycji danych) 3 3 33 C T 1
4
2-13: C 1 12,3 4.5 ,6,7.,8 Kolumng
Nacisn ‘-’ for 3 razy Wiersz ] 4
2 2
(Nacisn ‘SEL’ a nastpnie - 3 3 33 c T 1
eby zmieni z 1 na 4) 4L o w
Czynno 2-14: D1 12,3 4.5 16:7.8 Kolumng
Nacisn ‘OK’ Wiersz 1l 4
2 2
(zapisanie wprowadzonych danych) 3 3 33 c T 1
4L o w
Czynno 2-15: vl 123 1415 16:7:8 rKolumng
Nacisn ‘ ’'3razy Wiersz 1 4
2 2
(ten krok powoduje przejie 3 3 33 c T 1
do edycji dzia ajcego przekanika) 4L o .




Za cznik: Programowanie z klawiatury

g Edycja programu dzia ania i wybér dziae@ggo przekanika

Czynno 2-16: v 1 12,3 ) ,6,7,8 Kolumna
Nacisn “®"2 razy, nacisn .
‘SEL’ Wiersz 1] 4
2 2
(pocz tek zmian) B 33.33Sec TO1
4L o w
Czynno 2-16A: 1 02,3 ) ,6,7,8 Kolumna
Nacisn ‘SEL Wiersz 1 4
2 2
(pocz tek zmian) B 33.33Sec TO1
41 0 1

Powtérzy czynno 2-16A, pojawi si nast puj cy ekran:

Czynno 2-16B: 1 1213 1415 16178 1Kolumna
Nacisn ‘SEL Wiersz 1 4

2 2

3 33.33Sec TO1

4i 0 1
Czynno 2-16C: c 1 1 2.3 4.5 16.7.8 Kolumng
Nacisn ‘SEL Wiersz 1 4

2 2

3 33.33Sec TO1

4L o w
Czynno 2-17: v 1 1213 1415 161718 1Kolumng
Nacisn ‘-’'5razy Wiersz ] 4

2 2
(Nacisn ‘SEL'+ ‘- [ 3 33.33Sec TO1
eby zmieni | na M) 1M 0 1
Czynno 2-18: v 1213 1415 161718 'Kolumna
Nacisn ‘®’'2razy Wiersz ] 4

2 2
(Nacisn ‘SEL + ‘-~ ®'aby 3 33.33Sec TO1
przesun kursor do miejsca cyfry) 4M 0 1
Czynno 2-19: D1 1213 1415 161718 'Kolumna
Nacisn ‘-’3razy Wiersz ] 4

2 2
(Nacisn  ‘SEL" + ‘- ' eby 3 33.833Sec TO1
zmieni z ‘1’'na‘4’) 4|1M Oi




Za cznik: Programowanie z

klawiatury

Czynno 2-20: v 1 123 1415 1678 'Kolumng
Nacisn ‘OK’ Wiersz 1 4
2 2
(zapisanie wprowadzonych danych) 3 33 33Sec TO1
4Mm o 4
Czynno 2-21: 1 1213 1415 16:7:8 'Kolumna
Nacisn ‘-’ Wiersz 1 4
2 2
(Przesunicie kursora do obszg 3 B3 33Sec TO1
warto ci zadanej, aby powt6rz alm 4
Czynno 2-1)
Czynno 2-22: D1 2.3 14,5 16:7:8 ‘Kolumng
Nacisn ‘-’ Wiersz 1 4
Z I
(Przesunicie kursora do pozycji ‘2 3 33 33Sec TO1
aby powt6rzy Czynno 2-8) 4M 0 4
Szczeg6 y zmian dla komparatora analogowego Ax, Ay:
'l 1213 145 '6'7'8 'Kolumng
Wiersz 1 1
2 AO01 \Y
3 AO0O2 V iEo1
4 00 00V
Czynno 2-23: 1 12,3 1415 16,78 1Kolumna
; P : PR Wiersz 1 1
Nacisn ‘= ’, Nacisn ‘SEL 2 AO 1 v
o ) 3 A02 V Eo1
(Nacisn ‘- " Wybor A01-A08 ) 4 00 00V
Czynno 2-24: v 1 123 1415 1678 'Kolumng
Nacisn ‘- ', Nacisn ‘SEL Wiersz 1 1
(Nacisn ‘SEL Wyb6r A02 — TO1 + 2 AO01 \%
C01-AT01-AQ01-DR01-AS01- 3 TO1 \ G001
MDO01-P101-MX01-AR01-00.00+ 4 00 .00V
V01-A01)
Czynno 2-25: 'l 123 ‘415 '6!7:8 'Kolumna
Nacisn ‘®’, Nacisn ‘-’ Wlerszl 1
2 AO01 \Y
(Wybor TO1~T1F, CO1~C1F, 3 TO2 V G001
A01~A08, V01~V08...) 4 00 00V




Za cznik: Programowanie z Kklawiatury R

Czynno 2-26: v 1 12,3 4.5 1 6,7,8 Kolumna
Nacisn ‘OK’ Wiersz 1 1

2 AO01 \
Zapisanie aktualnych danych 3 To@ vV G001

4 00 .00V

Kontynuacja wprowadze blokéw funkcji

Nast pny blok funkcji
1 1213 1 4.5 1 6:7:8 'Kolumna
Wiersz ] 4
2 2
3 33.33Sec [@o1
4M 0 4
Czynno 1: 1 1213 145 '6,7.8 'Kolumna
Nacisn ‘SEL+-’(R6éwnoczenie) | Wiersz } 1
2 1
3 00.00Sec [@o2
4
Ostatni blok funkcji
11 1213 1415 '6'7'8 'Kolumng
Wiersz 1 4
2 2
3 33.33Sec [@o1
4M 0 4
Czynno : 1 1 2.3 4.5 16.7.8 Kolumng
Nacisn ‘SEL+ ' (Réwnoczenie) v1i 1
2 1
3 00.00Sec [1F
4
Usuwanie bloku funkcji
Czynno : 11 1213 1415 161718 1Kolumng
Nacisn ‘SEL+DEL’| Wiersz 1 4
(Réwnoczenie) 2 2
3CLEAR BLOCK!!
(‘ESC’:  Anulowanie ; 4E S C ? O K ?
‘OK™: Wykonanie)
Powrét do G éwnego Menu:
1 2.3 4.5 1 6.7.8 Kolumng
Nacisn ‘ESC’ Wiersz LADDER
2BlFUN . BLOCK
3 PARAMETER
4 RUN




Za cznik: Programowanie z klawiatury

Zmiana kategorii bloku funkciji:

1 1213 1415 161718 'Kolumng
Wiersz ] 4

2 2

3 33.33sec o1

4M 0 4 A

/
/.
Przesunicie kursora dla zmiany T,C, R, G, H, L, P, S, AS, MD, I MX, AR

Czynno 1: vl 12'3 1415 '6!7'8 'Kolumna
Nacisn ‘SEL Wiersz 1 1

2[L ow

3 000000 [@o1

4L o w
Czynno 2: v 1 12,3 ) ,6,7,8 Kolumna
Nacisn ‘SEL Wiersz 1 Su3% Su

2 1

3 00:00 Ro1

4 00 00
Czynno 3: 1 12:3 4.5 161718 'Kolumng
Nacisn ‘SEL Wiersz 1 1

2 AO01 \%

3 A02 V @o 1

4 00 00V
Czynno 4: v 1 1213 1415 161718 'Kolumng
Nacisn ‘SEL Wiersz 1 1

2

3 Mo

4
Czynno 5: vl 12'3 145 '6'7'8 'Kolumng
Nacisn ‘SEL Wiersz 1 1

2 1 I 013% 1 01

3 - - Bo1

4 WO 93%WO0 9
Czynno 6: 1 1213 1415 161718 1Kolumng
Nacisn ‘SEL Wiersz 1 1

2L ow Q01

3L ow 000000 Blo1

4L o w 000001
Czynno 7: P 1 1213 1415 161718 'Kolumng
Nacisn ‘SEL Wiersz 1 1

2 1

3Low QO013% Q01 So1

4




Za cznik: Programowanie z klawiatury

Czynno 8: 1 1213 1415 161718 'Kolumng
Nacisn ‘SEL Wiersz 1

2 000O00O N op

3 00000 So1

4 00000
Czynno 9: vl 12'3 '4'5 '6'7'8 'Kolumng
Nacisn ‘SEL Wiersz 1

2 00001 N op

3 00001 MBIl o 1

4 00001
Czynno 10-A: 1 1213 145 16,78 'Kolumna
Nacisn ‘SEL Wiersz 1

2 000O00O N op

3 00000 PO 1

4 000 01 1
Czynno 10-B: 1 2.3 4.5 1 6.7.8 Kolumng
Nacisn ‘SEL+®’ Wiersz 1

2 00001 N op

3 0000 .1 PlBOI1

4 000 01 2
Czynno 11: 1 1213 1415 161718 'Kolumna
Nacisn ‘SEL Wiersz 1 000O0O

2lIL ow 000O00O

3L ow 00000 MBEIO 1

4 00000
Czynno 12-A: rl 123 1415 16'7'8 'Kolumng
Nacisn ‘SEL Wiersz 1

2lIL ow 000O00O N op

3L ow 00000 ARIO 1

4 01000 1
Czynno 12-B: it 12'3 ‘415 '6!7'8 'Kolumna
Nacisn ‘SEL+®'’ Wiersz 1 00O0O0O

2|L w 00010 N op

3L ow 01 .00 ARIO 1

4 00000 2
Czynno 13: V1 1 2.3 4.5 16.7.8 Kolumng
Nacisn ‘SEL Wiersz 1 1

2 01

3 0001 Mgl o 1

4 DRO 1




