Rozdziat 4: Programowanie wzyku drabinkowym (LADDER) E

Rozdziat 4: Programowanie w ¢zyku drabinkowym (LADDER)

Instrukcje podstawowe

— — — | NO.styk | NC.styk
Wyjscie | Wyjscie | Wyjscie | Wyjscie norm;r}]'ie norm;t;' ) i
ogélne | SET | RESET | PULSE . >
otwarty zamkngty

Symbol [ A N P HF 4+ (N.O./N.C.)
Stk | i 12(101-10C/i01-i0C)
wejsciowy
Wejscle 2 z 7 4(Z01-Z04/201-204)
klawiatury
Cewka Q Q Q Q Q 8(Q01-Q08/q01-08)
wyjsciowa g 4°4a
Cewk
ewka M M M M M m 63(M01-M3F/m01-m3F)
dodatkowa
Cewka N N N N N n 63 (NO1-N3F/n01-n3F)
dodatkowa
Licznik C C C 31(C01-C1F/c01-c1F)
Timer T T T i 31(TOL-T1F/O11F)

Wejscia (typ pamici | )

Punkty wej¢ cyfrowych ETI LOGIC § oznaczone typem pagai |. Liczba punktéw wejt cyfrowych | wynosi 6, 8,

albo 12 w zalenosci od modelu.

Wejscia z klawiatury (typ pamci Z)
Punkty wej¢ z klawiatury ETI LOGIC g oznaczone typem pagei Z. Liczba punktow wef z klawiatury Z wynosi

4 (modele typu H i V).

Wyjscia (typ pamici Q)

I/0 NUMBER:
I/0 ALARN

J 1o T S—

d ' 1..123456T89ABC
“1Z.123¢
Q.12345678

STOP Thur 083:43

s

Z SET enable;
Display Z state on
init screen

Punkty wyj¢ cyfrowych ETI LOGIC g oznaczone typem pagai Q. Liczba punktow wyj cyfrowych Q wynosi 4
albo 8 w zalenosci od modelu. W tym przykiadzie wigie Q01 zostanie zgzone, gdy wdgie 101 zostanie

aktywowane.

ool

ool
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Cewki dodatkowe (typ pargi M)

Cewki dodatkowe s cyfrowymi wewretrznymi bitami pamici uzywanymi do kontrolowania programu

drabinkowego. Cewki dodatkowe ni@ $izycznymi wepciami kadz wyjsciami, do ktérych mzna podiczye

jakiekolwiek zewtrzne uradzenia, przejczniki, czujniki, lampki itd. Liczba cewek dodatkgeh M wynosi 63.

Jakoze cewki dodatkoweaswewrgtrznymi bitami wewatrz jednostki CPU, magby¢ programowane jako wagia

cyfrowe (styki) lub wyjcia cyfrowe (cewki). W pierwszym szczeblu ptszego przykiadu, cewka dodatkowa MO1

jest wywana jako cewka wygiowa i zostanie zasilona gdy e 102 zostanie zatzone. W drugim szczeblu

cewka dodatkowa MO1 jeskywana jako wecie i gdy zostanie zasilona, to wtedyazaly wyjscia Q02 i Q03.

I
slsN} |

Mol

(A

Qoz

I
o0z |

Q

Qo3

olnk}

O_

% Stan dodatkowych cewek “M01~M3F” zostanie zachowamyaniku zasilania §& opcja “M Keep” jest aktywna.

“M Keep” maze by ustawione na 2 sposoby jak pokazano jpajni

Specjalne cewki dodatkowe: M31~M3F

Nodule Sy=stem Set @ | r; N 1112 13 1158
L O T )

et ID Femote I/0
v AC 10D0~240V INPUT & X AC
Current ID: 1 2 Ll
(" Master t
New ID(0O0-997: 1
(™ 3lawe ET’
Set Expand 1/0 ID SET nL F o a
I/0 Num: 1] - v U Reep REMOTE 1/0 N e e
F C Eeep BM-._ i« 0
Back Light - - & A
™ I/0 Alarm (L KREF W
[~ 2 Zet
vooc: 1 OHR-&
¥ Type DE Fomat Set
Comm. Mode: 8_."’1'1_."’2 hd e T.TnSlg'nEd | DUTFUT 4 X RELAY / B A : | |
Baud Rate: |35400 - " Signed 09 99 09 906
o [+ [+] o4

Kod Znaczenie Opis
M31 Flaga poczkowa wytkownika | Zalaczana podczas pierwszego okresu skanowanizywana
programu jako normalna cewka dodatkowa w pozostalych okiesac

skanowania.

M32 Wyjscie migajce 1s 0.5s ON, 0.5s OFF

M33 Wyijscie lato/zima Czas letni zgdza, czas zimowy wytza, uywana jako normalna
cewka dodatkowa.

M34 Flaga ATO1 Zajczana gdy pierwszy kanat LOGIC-4PT jesidnly

M35 Flaga AT02 Zajczana gdy drugi kanat LOGIC-4PT jestdhy

M36 Flaga AT03 Zajczana gdy trzeci kanat LOGIC-4PT jestdny

M37 Flaga AT04 Zajczana gdy czwarty kanat LOGIC-4PT jestdily

M38~M3C | Zarezerwowane

M3D Odbierana

M3E Flaga b¢du W uzyciu funkcji MODBUS

M3F Czas przerwy
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Cewki dodatkowe (typ pargi N)
Cewki dodatkowe N stym samym co cewki dodatkowe M, z tyime ich stan nie me by zapamitany w

przypadku zaniku zasilania. W pierwszym szczeblnizszego przyktadu, cewka dodatkowa NO1 jestnwana jako
cewka wyfciowa i zostanie zasilona gdy Weie 103 zostanie zatzone. W drugim szczeblu cewka dodatkowa NO1
jest wywana jako wecie i gdy zostanie zasilona, to wtedyazaly wyjscia Q04 i QO5.

Ioz NO1

004 @‘
NO1l Qo4
005 O—

Qok

o0s O

Przekaniki czasowe - timery i bity stanu timerow (typ piaoi T)

Bity stanu timerow okrédaja zaleznosé pomidzy wartdcia biezaca a wartdcia zadam wybranego timera. Bit stanu
timera zostanie zatzony, gdy warté& biezaca lpdzie wicksza ladz rowna od wartéci zadanej wybranego timera. W
tym przyktadzie, gdy wégie 103 zostanie zat¢zone, timer TO1 wystartuje. W momencie gdy timgggnie wartdé
zadan 5 sekund, styk stanu TO1 gety sk. Gdy TO1 zalczy sk, wyjscie Q04 te sie zahczy. Wyhkczenie 103

skasuje timer.

Ins TOl 1
z 4 ooo.o
a0l O—— {DDE.D :I‘ ol
TOl o4
002 Cn

Liczniki i bity stanu licznikéw (typ pamci C)

Bity stanu licznikow okrélaja zalezenos¢ pomiedzy wartdcia biezaca a wartdcia zadam wybranego licznika. Bit

stanu licznika zostanie zakony, gdy warté& biezaca kgdzie wigksza hdz réwna od wartéci zadanej wybranego
licznika. W tym przykladzie kale przejcie styku wejciowego 104 ze stanu wgdzonego do vdczonego powoduje
zwigkszenie licznika CO1 o jeden. W momencie gdy likzosagnie warté¢ zadam 2 zliczenia, styk stanu CO1
zahkczy sk. Gdy CO1 zalczy sk, wyjscie QO5 te sig zahczy. Gdy M02 zostanie zgdzony, licznik CO1 zostanie
skasowany. 3 M09 zostanie zaiczony licznik zmieni tryb dzialania z liggego w gég na liczicy w dot.

I04 col 1
mosd oooooo
a0 {:::T“' oooooz [ YL

MOz
col QoE
0}
MOz
e;
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Instrukcje specjalne

wyscie el wiscie wyisie| |0 S D
ogblne| SET | RESET|PULSE .
otwarty | zamkngity
Symbol [ A v P 1F 4+  IN.OJUN.C)
Lo Hi Uzyte . w bloky
funkcyjnym
Cewka wejciowa rozszerzenip X X 12(X01-X0C/x01-x0C)
Cewka wyfciowa rozszerzenia Y Y Y Y Y y 12(Y01-YOC/y01l-y0C
Zbocze (narastage/opadajce) D d
RTC R R r 31(RO1-R1F/r01-r1R)
Komparator analogowy G G g 31(G01-G1F/g01-gl1F)
HMI H 31(HO1-H1F)
PWM P 2(P01-P02)
DATA LINK L 8(LO1-L08)
SHIFT S 1(S01)

Zbocze narastage (jeden okres)

Zbocze narastage to styk, ktéry zachowuje stanastony w czasie jednego okresu skanowania jednG#kl, gdy
poprzedzajcy styk zmienia stan z wadzonego na vetzony. Zmiana stanu wadzonego na vigczony nazywana jest
zboczem narastgjym.

I EII 1 ]|:> | QoL
005 [ [ |
101 OFF N
O
D OFF OFF
:H: one cormpelet scan period
I I
O
201 OFF OFF

Zbocze opadage (jeden okres)

Zbocze opadage to styk, ktory zachowuje stanastony w czasie jednego okresu skanowania jedn@fki, gdy
poprzedzajcy styk zmienia stan z wézonego na wytzony. Zmiana stanu wézonego na wyktzony nazywana jest
zboczem opadagym.

I I:ll 1 i:l Q01
006 I l/}
101 OFF | ON OFF
ON
d OFF OFF
:H: one compelet scan period
! i
O
Q01 OFF OFF
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Instrukcje wyj scia

Instrukcja wyj sciowa SET (ustawianie)(A)

Instrukcja wygciowa SET zalcza cewk wyjsciowa Q albo cewk dodatkove M, gdy poprzedzagy styk wegciowy
Zmienia stan z wykzonego na wikczony. Raz zatzone w ten sposéb végje pozostanie wtzone do momentu
skasowana przez instrukcjwyjsciowa RESET. Nie jest wymaganeeby poprzedzagy styk wejciowy,

kontrolupacy wyjscie SET, pozostawat aézony.

IDll Qo1
007 | T
01 OFF O OFF
[&)v)
Q01 OFF

Instrukcja wyj sciowa RESET (kasowanie)r)
Instrukcja wyfciowa RESET wycza poprzednio zagzors cewlke wyjsciowa Q albo cewk dodatkows gdy

poprzedzajcy styk wegciowy zmienia stan z wykzonego na vgczony. Nie jest wymaganeby poprzedzagy styk
wejsciowy, kontrolupcy wyjscie RESET, pozostawat gdzony.

I01 Qol

008 I !

01 OFF Qb OFF

Qo1 ON
OFF
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Instrukcja wyj sciowa impulsowa (PULSE)(P)

Instrukcja wygciowa impulsowa albo przerzutnik bistabilny atta cewk Q albo cewk dodatkow M, gdy
poprzedzajcy styk wegciowy zmienia stan z wytzonego na vgczony. Raz zatzone wyjcie pozostanie wtzone
az do momentu ponownej zmiany stanu styku poprzedegp z wyhczonego na wtzony. W przykiadzie poaej,
gdy nacéniemy i pucimy przycisk 103, silnik Q04 zostanie zetrony i pozostanie zgdzony. Gdy nagniemy i
puscimy przycisk 103 ponownie, silnik Q04 zostanie wg#ony i pozostanie wytzony. Instrukcja wyjciowa
impulsowa lydzie ,przerzucata” stan przy kdym nacinigciu przyciska 103.

a04

ZFF O

OFF OMN| OFF

9
103 OFF O
03
Q04 O

Instrukcje analogowe

OFF

O

oFF

Wejscie analogowe

Wyjscie analogowe llg&

Wejscie analogowe A 8 (A01~A08)
Parametr wdgia analogowego \% 8 (V01~V08)
Wejscie temperaturowe AT 4 (ATO1~AT04)
Wyjscie analogowe AQ 4 (AQ01~AQ04)
Dodawanie-Odejmowanie AS AS 31 (ASO01~AS1R)
Mnozenie-Dzielenie MD MD 31 (MDO1~MD1F
PID PID PID 15 (PI01~PIOF)
Multiplekser danych MX MX 15 (MX01~MXOF
Analog Ramp AR AR 15 (ARO1~AROF)
Rejestr danych DR DR 240 (DRO1~DRRO0)

MODBUS

15 (MUO1~MUOF)

Wartcsci analogowe (A01~A08, V01~V08, AT01~AT04, AQO1~AQOi wartaci biezace funkcji (TO1~T1F,
C01~C1F, AS01~AS1F, MD01~MD1F, PI01~PIOF, MX01~MXG@%¥R01~AROF, i DR01~DRFO0) maghy¢ uzyte
jako wartgci zadane innych funkcji. Waroi zadane swartasciami granicznymi, gdy waro biezaca tych funkcji

jest wiksza lub mniejsza aiwartas¢ graniczna.
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Przekaznik czasowy (Timer)

ETI LOGIC zawiera 31 oddzielnych timeréw, ktére mdgc¢ uzyte w programie.
TOE i TOF zachowuj swop wartas¢ biezaca w przypadku utraty zasilaniasjeopcja

.M Keep” jest aktywna. Wartei biezace pozostatych timeréw nig gachowywane. @_

Kazdy timer posiada nidiwos$¢ wyboru 8 trybéw dziatania, 1 dla timera o ¥gip
impulsowym i 7 dla timeréw do celéw ogolnych. Dddato kazdy timer posiada 6

parametrow do wilasnej konfiguracji. Tabela peniokrela kazdy parametr i

zawiera list kazdej kompatybilnej instrukcji do konfiguracji timeso

®_
© @
©

Symbol | Opis Kompatybilna instrukcja Zakres
@ Tryb dziatania (0-7) Weégie 101-10C/i01-i0C
® Jednostka 1: 0.01s, zakres: 0.00 - 99.99 sec scWe klawiatury Z01-7204/z01-z04
2:0.1s, zakres: 0.0 - 999.9 seq g Q01-Q08/g01-g08
3:1s, zakres: 0-9999 sec Cewka dadedk M01-M3F/m01-m3F
4: 1min, zakres: 0 - 9999 min Cewka dodwatk NO1-N3F/n01-n3F
® ON: kasowanie timera do O Weje rozszerzenia X01-X0C/x01-x0C
OFF: timer kontynuuje odmierzanie czasu YWig rozszerzenia Y01-YOC/y01-y0OC
Wartas¢ biezaca timera RTC RO1-R1F/rO1-r1F
® Wartci¢ zadana timera Licznik CO01-C1F/cO1-c1lF
® Kod timera(TO1~T1F calkowity: 31 Timerow) Timer TOLF/Mt01-t1F

Komparator analogowy

G01-G1F/g01-g1F

Styk normalnie zamkaiy

Hi

X Wartdécia zadam timera mae by¢ stata lub wart& biezaca innej funkciji.

X Wartcs¢ biezaca TOE i TOF zostanie zachowana w przypadku unasylania jéli opcja ,M Keep” jest aktywna.
Tryb 0 dziatania timera (wewnetrzna cewka)

Tryb O dziatania timera (wewirzna cewka) zyty jako wewrtrzna cewka dodatkowa. Bez waxtbzadanych. Stan

cewki T staje si uaktywniony wraz ze stykiem zezwaleym jak pokazano poie;.

_®_

002 [

[ I+

101

OFF ON

OFF eN

OFF

ON

T01 OFF

X 101 jest stykiem zezwalagym.

ON

OFF

OFF
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Tryb 1 dziatania timera (opéznione zahczenie)

Tryb 1 dziatania timera (ofdione zadczenie) krdzie odmierzat czas do waftd ustalonej i przestanie odmieéza
czas, gdy wart@ biezaca czasu fzie rowna wartéci zadanej. Dodatkowo wagbbiezaca zostanie skasowana do 0,
gdy timer zostanie dezaktywowany. W przykiadzie ipentimer przestanie odmierz&zas, gdy oggnie wartéé
zadan 5 sekund. Bit stanu timera TO1 zostanie@abny, gdy wart& biezaca ledzie 5.

Edit Contact/Coil @

Q | v | m | T lc ||

Select Coil No. Jutput Type

T [o1 «| (D1~1F) 2515
¢ Sec P

Function

: Hode 1 vl (0~6: -[, 7: P)
@ On-delay timer mode 1

Enablc ' |

Output k—l——)] |

TOL1 1 Time Base:|1sEC  +|

3 0000 Current Value:li Sec
S00s L Preset Value:|0005| Sec

Preset Type:m I__

Direction 3et Reget Input

Contact - Contact . | [—

0K | Cancel I

enable reset relay >l @ ) eniable reset relay
@ present value = 0 . . * present vale =0
Timer starts operating

Tining enable relay OFF ON OFF
— f —
time up, 1~T1F OFF @ ON OFF
autput 'snarrn'ﬂ:al(IU - )

t = Timer preset value

X Wartas¢ biezaca TOE | TOF zostanie zachowana w przypadku utrasylania jéli opcja ,M Keep” jest aktywna.
Dla pozostatych timerow wanrté biezaca jest resetowana do 0 w przypadku utraty zasilani
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Tryb 2 dziatania timera (opéznione zahczenie z kasowaniem )

Tryb 2 dziatania timera jest opdionym zadczeniem z kasowaniem, ktéryedrzie odmierzat czas do wasto
ustalonej i przestanie odmietzezas, gdy warkg biezaca czasu ddzie rowna wartéci zadanej. Dodatkowo wag®
biezaca timera zostanie zachowana gdy timer zostaniaktigzowany. W przyktadzie poiej timer przestanie
odmierz@ czas, gdy oggnie wartd¢ zadam 5 sekund. Bit stanu timera TO1 zostanie@abny, gdy wart biezaca
bedzie 5. Wejciem kasujcym timer jest wecie 101. Warté¢ biezaca timera zostanie skasowana do 0 i bit stanu
timera TO1 zostanie watzony, gdy |01 zostanie wdzone.

Q | v | o | w T |c ]

Select Coil No. Output Type
I—_] -
T |01 +«| (01~1F)
' {Lp

Function

Hode |mv| {0~6: -[, 7: P)
@ '—® On-delay timer mode 2

o
o

Enable ' 1 ' ' |
t 4
—
Resct ] I
=] =2
Output I |

13

Tine Base:m

101 3 EEI 0o Current ‘!&J.ue:ii Sec
000s T01 Preset Value:W Sec

101 Presec Type:m [—

Direction 3et Reset Input

Contact | . l | Contace |Lou v] l—

| DK Cancel |

enable reset relay 4 . : ‘ < enable reset relay
present value =0 > Tunerg operating > present value =0
. OFF ON ON OFF
tirning enable relay
—» 11 4 <+ 2 P
time up OFF @ t=1fl+2 ON OFF
output terminal (T01~T1F)
@ OFF ON OFF
enable reset relay

t = Timert preset value

X Wartas¢ biezaca TOE i TOF zostanie zachowana w przypadku uzasjlania jéli opcja ,M Keep” jest aktywna.
Dla pozostatych timerow warté biezaca jest resetowana do 0 w przypadku utraty zasilani
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Tryb 3 dziatania timera (opd&znione wylczenie tryb A)

Tryb 3 dziatania timera jest opdionym wyhczeniem z kasowaniem, ktéryedrzie odmierzat czas do waétd
ustalonej i przestanie odmietzezas, gdy wartd biezaca czasu gdzie rowna wartéci zadanej. Dodatkowo wakd
biezaca zostanie skasowana do 0, gdy timer zostaniekty@zawvany. W tym przykladzie wétiem kasujcym timer
jest wefcie 101. Bit stanu timera TO1 zostanieav#ony natychmiast, gdy szczebel drabiny w ktérejzsiajduje
przyjmie stan logiczny prawda. Timer zacznie odmagczas (stanie siaktywny), gdy szczebel drabiny w ktoreg si

znajduje zmieni stan logiczny na fatsz. Bit stafdl Zostanie wyiczony, gdy warté biezaca czasu osgnie wartd¢
zadan 10 sekund.

O S S B T lc «l»]

Select Coil No. Output Type
T [o1 +| (01-1F) P

@ i
Function
HMode E3 vl {0~6: -[, T: P}
@ _@ 0ff-delay timer mode 1

@—' Enable | '
P —
Ouiput | '

Tine Base:m

TOl - Current Value:’i Sec
3 ::;C;I]f; TO1 Presec Value:W Sec

o Preset T\{pe:m ]—

Direction Set Reset Input

Contact I Contact ||,,w ﬂ [—

| (1):4 | Cancel ‘

enable reset relay » “_ enable reset relay
present value = Timer staIt operating present walue =0

Timing enable relay OFF (eI

TmuP.(TUthP)g on Ft > o

output terminal

@ enable reset relay OFF

t = preset value

Tirning enable relay ~ OFF ON OFF | O | |ON| OFF
() OFF ot —
Timing up, (T01~T1F) ON | } -

output terminal - '

@enable reset relay OFF | O | OFF

t=preset value

X Wartas¢ biezaca TOE | TOF zostanie zachowana w przypadku utrasylania jéli opcja ,M Keep” jest aktywna.
Dla pozostatych timerow wanrté biezaca jest resetowana do 0 w przypadku utraty zasilani
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Tryb 4 dziatania timera (op&znione wyfczenie tryb B)

Tryb 4 dziatania timera jest opdionym wyhczeniem z kasowaniem, ktéryedrzie odmierzat czas do wadtd
ustalonej i przestanie odmietzezas, gdy warkg biezaca czasu ddzie rowna wartéci zadanej. Dodatkowo wag®
biezaca zostanie skasowana do 0, gdy timer zostaniektygzawany. W tym przykladzie wggiem kasujcym timer
jest wegcie 101. Bit stanu TO1 zostanie zetony tylko po zmianie stanu logicznego szczebbidy w ktérej si
znajduje z prawdy na falsz. Bit stanu TO1 zostanilsczony, gdy warté biezaca czasu osgnie wartg¢ zadam 10

Edit Contact/Coil =

e |y |m  |w T | 4]

Select Coil No. - Dutput Type

¢ -r
T IOl vl {01~1F)
ad {up

sekund.

Function

Mode Evl {0~6: =[, T: P}

®_ @ _@ Off-delay timer mode 2

Enable | ‘
e— [ —
Output | '

Time Base:|1SEC  ~|
= Sec
TOl 4 Current Value [—
3 0000 '
0010 TO1 Preset Value:|00LD Sec
Preset 'I‘?]Je:lm ’—

101
Direction Set Reset Input
Contact I -] I Contact h,w v] [_
| 0K | Cancel I
enable reset relay —>|4—Timer statt operating —ml4— enable reset relay
present value =10 present value = 0
Timig enable relay OFF ON OFF
Tine up, (TO1~T1F) iJFF oM iJFF
output terminal -« »

JFF

enable reset relay

t = preset value

X Wartas¢ biezaca TOE | TOF zostanie zachowana w przypadku utrasylania jéli opcja ,M Keep” jest aktywna.
Dla pozostatych timerow wanrté biezaca jest resetowana do 0 w przypadku utraty zasilani
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Tryb 5 dziatania timera (przekaznik symetryczny bez kasowania )

Tryb 5 dziatania timera jest impulsowaniem bez kamta, ktére bdzie odmierzato czas do wadto ustalonej i
zmienialo stan bitu stanu. Dodatkowo waétbiezaca zostanie skasowana do 0, gdy timer zostaniektyezavany.
W przyktadzie poriej bit stanu timera TO1l zostanie astony natychmiast, gdy szczebel drabiny w ktorej si
znajduje przyjmie stan logiczny prawda i rozpoczegkwencyjne odmierzanie czasu. Bit stanu TOl n@sta
wytaczony gdy warté¢ biezaca czasu osgnie wartd¢ zadar 10 sekund. Sekwencyjne zetanie i wyhczanie bitu
stanu TO1 &dzie kontynuowane przez caty czas pozostawaniabidrabiny w stanie logicznym prawda.

Q | ¥ | m |u T le  4«»

Select Coil No. futput Type
“ -[

T |01 w| (01~1F)
[ P

Function
Mode v (0~6: =[, 7: P}

O
@_ @ _® Flash timer mode 1
8 ey

Enable _ | L
Outpul IlItIlI(ItItIlI

Time Base:|15EC bt

- Current Value: sec
TOl
3 0000 Preset Value: /0010 Sec
TOl
0010 Preset Type:|H ~
Direction Set Reset Input
Contact | | Contact I - I
l OK | Cancel ‘
enable rezet rela , . enable rezet rela
y —>|4— Timer statts operating -*— y
present value =0 present value =0
Timing enable relay
t t t t
Titne up,

1 (TO1~T1F)

output tertnin
tP t = preset value

X Wartas¢ biezaca timera nie zostanie zachowana w przypadku utiegijania



Rozdziat 4: Programowanie wzyku drabinkowym (LADDER)
Tryb 6 dziatania timera (przekaznik symetryczny z kasowaniem)

Tryb 6 dziatania timera jest impulsowaniem z kasuem, ktére hdzie odmierzato czas do wadtd ustalonej i
zmienialo stan bitu stanu. Dodatkowo waétbiezaca zostanie skasowana do 0, gdy timer zostaniektyezavany.
W tym przyktadzie weciem kasujcym timer jest wecie 101. Bit stanu timera TO1 zostanieae#ony natychmiast,
gdy szczebel drabiny w ktérejesznajduje przyjmie stan logiczny prawda i rozpoezaekwencyjne odmierzanie
czasu. Bit stanu TO1 zostanie wgzony gdy warté’ biezaca czasu osgnie wartg¢ zadam 10 sekund. Sekwencyjne
zahkczanie i wyhczanie bita stanu TOktizie kontynuowane do momentu pojawieniassignatu reset z 101.

Edit Contact/Coil X

Q | ¥ | m | n T lc <]

Select Coil No. Output Type

- C
T |01 «| (0Ll-1F)
€ sec P

Function

Hode Ev] (0~6: =[, 7: P}

(1)
On O LETS ok e i 2
o4 @

Enable I |
Reset | |

Time Base:m
_— s Current Value:ﬁ sec
3 QOO0 Preset Value: 0010 Sec
ool0 04 Preset ’I‘ype:m ]—

i Direction Set Reset Input
Contact JI Contact EL.;.;,; » I
| 0K I Cancel ‘
enable reset relay _ _ enable reset relay
present value =0 ™ Timner starts operating |“_present value =0
Timing enable relay —l
t t t t |
Time up,
Cutput terminal (T01~T1F)
enable reset relay —l

t = preset value

X Wartas¢ biezaca timera nie zostanie zachowana w przypadku utiedijania.



Rozdziat 4: Programowanie wzyku drabinkowym (LADDER) E

Tryb 7 dziatania timera (przekaznik kaskadowy bez kasowania)

Tryb 7 dziatania timera jest impulsowaniem, ktorgkarzystuje dwa timery patzone kaskadowo bez kasowania.

Numer drugiego timera jest kolejnym numerem po nameierwszego timera. Rokenie kaskadowadzy bit stanu

pierwszego timera aktywag drugi timer. Drugi timer &dzie odmierzal czas do swojej waxto zadanej, potem

zmieni stan i jego bit stanu uaktywni pierwszy tini2odatkowo wartéé biezaca zostanie skasowana do 0, gdy timer

zostanie dezaktywowany. W przyktadzie pafi TO1 kedzie pozostawat wkzony & do uplywu jego czasu

zahkczenia 2.5 sekundy. Wtedy timer 2 rozpocznie s@wészajczenia 1 sekunda. Gdy wadédiezaca czasu timera

2 oshgnie wartd¢ zadam 1 sekund, bit stanu TO2 zmieni stan i timer 1 rozpoczniengezanie czasu ponownie.

Ten typ kaskadowego timera jesksto wywany w poiczeniu z licznikiem, gdzie konieczne jest zliczelgezby

wykonanych cykli czasu.

X Timery wyte do trybu 7 dziatania timera nie molgy¢ ponownie uayte jako timery do innych trybow dziatania w

Edit Contact/Coil X

tym samym programie.

0 | ¥ |n | w
5elect Coil No.

T {01 w| (01~LF)

Function

Hode m (0~6: -[,

Flash timer mode 3

T e 4l
Output Type
C-f
[ Ol

7: P)

]

TOL

Tx |1| |I3! 1] |53| 1] |13

L

To2

Time Base:|0.15EC v

TOL ? ?
2 QDQ.0 24000.0
00z.5 [ T9Y |ooi.0
TOZ T02

|o.15EC ]

Preset Type:|N v/ |

enable reset relay

Current \?alue:i Sec ] Sec
} T02 Preset Value:|002.5 sec [001.0  sec
Direction Set Reset Input

Contact Contact I

W~

| OK I Cancel |

present value = 0 —*— Timer status operating

tining enable relay

Timer up, (101-T1F)

enable reset relay
present value = 0

t1] t2

output tertminal

Tiner 2

t]l = preset value of the first timer
t2 = preset valueof the second timer

X Wartas¢ biezaca timera nie zostanie zachowana w przypadku utiedijania.



Rozdziat 4: Programowanie wzyku drabinkowym (LADDER) E

Licznik (Counter)

ETI LOGIC zawiera 31 oddzielnych licznikéw, ktérega by¢ uzyte w programie.

Kazdy licznik posiada mdiwos¢ wyboru 9 trybow dziatania, 1 dla licznike
impulsowego, 6 dla liczenia do celéw ogolnych il& liczenia z dia predkascia.

Dodatkowo kady licznik posiada 6 parametréw do wlasnej konfagijic Tabela
ponizej okrela kazdy parametr i zawiera listkazdej kompatybilnej instrukcji do @_

konfiguraciji licznikw.

Licznik zwykty

o3

_®_
©
©

Symbol | Opis Kompatybilna instrukcja | Zakres

@ Tryb dziatania (0-6) Wégie 101-10C/i01-i0C

®@ Uzyj (101~g1F)zeby ustawd zliczanie w gég/dot Wejscie z klawiatury Z01-704/z01-z04
OFF: zliczanie w gar(0, 1, 2, 3...... ) Wh4cie Q01-Q08/q01-q08
ON: zliczanie w dot (...... 3,2,1,0) Cewka dodatkowa MO1-M3F/m01-m3F

® Uzyj (101~g1F)zeby skasowawartci¢ zliczary Cewka dodatkowa NO1-N3F/n01-n3F
ON: reset licznika do O Wajie rozszerzenia X01-X0C/x01-x0C
OFF: licznik kontynuuje liczenie Wigie rozszerzenia Y01-YOC/y01-yOC

@ Wartas¢ biezaca, zakres: 0~999999 RTC RO1-R1F/rO1-r1F

® Wartas¢ zadana, zakres: 0~999999 Licznik C01-C1F/c01-c1F

® Kod licznika (C01~C1F catkowity: 31 licznikow, Time TO1-T1F/tO1-t1F

Komparator analogowy

GO1-F1F/g01-g1F

Styk normalnie zamkaty

Lo

X Wartcscia zadan licznika mae by stata lub warté biezaca innej funkcji

Rysunek poriiej pokazuje zaleos¢ pomidzy ponumerowanym blokiem licznika, widokiem diagtaw jgzyku

drabinkowym i oknem dialogowym edycji styku/cewkioprogramowaniu.

Edit Contact/Coil @

(1)
@_®
o @

Y

col

onoooz

1109
col

MOZ

| =

Direcrion Sec

Contact IG W

| w It C

Countcer
N E

Function
Mode

{01=1F)

=

(1~8)

Counter without overtaking and wicthout
power down retain current walue

=t s W AN A S R N

Current ‘h’alue:i

—_—

Preset Value:|00D00Z2

Fresec Type:|N "I

Rezec Inpuc

Contcact ﬂ l?

KEE

I»




Rozdziat 4: Programowanie wzyku drabinkowym (LADDER) @
Tryb 0 dziatania licznika (wewngtrzna cewka)

Tryb O dziatania licznika (wewgtrzna cewka) yty jako wewrtrzna cewka dodatkowa. Bez waitdzadanych.
Przykiad poniej pokazuje zalos¢ pomigdzy ponumerowanym blokiem licznika w trybie 0, wigem diagramu w
jezyku drabinkowym i oknem dialogowym edyciji stykuide w oprogramowaniu.

Edit Contact/Coil

E3
Y | m | w | T c Il «»]

Counter

C |D_]_ v| (01~1F)

Function
-® Mode ]mvl {0~8)

Internal Coil

Enablc | |
Output I |

| =
col 0 Current value:li
col Preset Velue:l

Preset ‘I‘ype:l: - I |

Direction Set Reset Input

Contact.[ - ”_ Contact H_

OK Cancel ‘

ON ON

101 QOFF QOFF OFF

C01 OFF ON OFF ON OFF




Rozdziat 4: Programowanie wzyku drabinkowym (LADDER) @
Tryb 1 dziatania licznika (bez nadliczania, bez potizymania w przypadku zaniku zasilania)

Tryb 1 dziatania licznikadulzie liczyt w goe do ustalonej wartai zadanej i przestanie liazygdy warté¢ biezaca zliczenia
bedzie rowna wart@i zadanej albodulzie liczyt w dot do 0 i przestanie liazygdy warté¢ biezaca zliczenia bdzie rowna
0. Dodatkowo wart@ biezaca nie kdzie zachowana w przypadku zaniku zasilania iriesttasowana do waitd poczatkowej w

przypadku przywrécenia zasilania. W przyktadzieizgpricznik przestanie liczy gdy osignie warté¢ zadan 20. Bit stanu CO1
zostanie zakczony, gdy wart& biezaca wyniesie 20.

Edit Contact/Coil

¥ | n | m IT c Il 4lr]

Countec
¢ [EW=] wiam

Function
Hode 3 -vf {Ll=)

@ Counter without overtaking and without
@

@

power down retain cureent value

®_ _@ I_:'.; : it ]

[
Current ‘Jalue:]

Preser anutﬁﬁﬂﬂﬂaﬂ
Preaer Type:|N -1
L{l}l

1

Qooooo0
______ Contace =| [D1 Contact -| |02
oooozo [ €01 e I =l

col

Direction Setc Reset Input

I0z

QP B i »
@ 20 :

(T ] BT BT KRN EERRE I PUr i s (VST B GEEER R R R TR (R i I |
(9 lolololrlrizizizlzlol 1191192020 20\ 020 20\ 200

—_———-
Input count pulse |_ U I :I

@ OFF ON OFF O

@ ON OFF ON
OFF OM|  OFF ON OFF

X W tym trybie wartécia biezaca licznika kgdzie warté¢ pocatkowa, gdy przekaik zostanie zasilony albo

przehczony z trybu RUN i STOP. Waibd pocatkowa wynosi 0, jéi licznik ustawiony na zliczanie w gérw
przeciwnym przypadku jest to watozadana.



Rozdziat 4: Programowanie wzyku drabinkowym (LADDER) @

Tryb 2 dziatania licznika (z nadliczaniem, bez podizymania w przypadku zaniku zasilania)

Tryb 2 dziatania licznikadulzie liczyt w goe do ustalonej wartgi zadanej i kontynuowat liczenie po gggiieciu wartgci

zadanej, ale przestanie liézgdy wartd¢ biezaca kzdzie réwna 0, gdy licznik dolzie ustawiony na liczenie w dot.

Dodatkowo warté biezaca nie kdzie zachowana w przypadku zaniku zasilania irestkasowana do waitd pocztkowe] w
przypadku przywrécenia zasilargdbo przeiczania z trybu RUN i STOP. W przykladzie pm)j licznik kedzie
kontynuowat liczenie po przekroczeniu wardiozadanej 20. Bit stanu CO1 zostanieaeabny, gdy wart& biezaca

wyniesie 20.

2

2
MO1ld QOOQO000
oooozo [ €91
Inz

- 2
)

O

Edit Contact/Coil

b

| m | w

Counter
c [EW-] tor-1m

Function

T

(]

il»

Hode [;I {1~8)

Counter with overtaking and without

power dowm retain current walue

B T T e e £ o T g (L

| emER ]

Current \falu.e:i

Preset Value: is_moozu:u
Preser Type:|N j

Direccion Sec

contace |M :] o1

Reser Input

contace 1 ~] [0z

T T S . T S S S " S " - " i - - - - - - -

20

e

L L S it OO . A N A D

gt counter
pulse

01191191201 201 211 211 20) 201 191 191 181 181 0} p 1191 191 201 0 1 20!

U U U Rt LT L

:

@ OFF ON OFF ON
@ OFF ON
OFF ON OFF ON | CFF |gr| OFF

X W tym trybie licznik kedzie kontynuowat liczenie po aginigciu wartagci zadanej, jdi jest ustawiony na liczenie

w gore. Licznik przestanie licay gdy wartg¢ biezaca kpdzie rowna 0, jéi jest ustawiony na liczenie w dot.

X Wartascia biezaca licznika kgdzie warté¢ pocatkowa, gdy przekanik zostanie zasilony albo praerony z trybu

RUN i STOP. Wart& pocatkowa wynosi 0, jéi licznik ustawiony na zliczanie w gérw przeciwnym przypadku

jest to warté¢ zadana.



Rozdziat 4: Programowanie wzyku drabinkowym (LADDER) E

Tryb 3 dziatania licznika (bez nadliczania, z podtzymaniem w przypadku zaniku zasilania)

Tryb 3 dziatania licznika jest podobny do trybualveyjatkiem tegoze jego wartéé biezaca kedzie zachowana w przypadku
zaniku zasilania. Zatem wadtiy, biezaca nie kydzie warté¢ pocatkowa po przywroceniu zasilania, ale wéitp przed zaniku
zasilania. Tryb 3 dziatania licznikedrie liczyt w goe do ustalonej wartai zadanej i przestanie liczyrzy tej wartéci
albo przestanie liczy gdy warté¢ biezaca kedzie réwna 0, w przypadku ustawienia zliczania w Bédatkowo warté&t
biezaca lzdzie zachowana w przypadiczehczania z trybu RUN i STOP, § opcja “C Keep” jest aktywna. W przykladzie
ponizej licznik przestanie licZy gdy osignie warté¢ zadan 20. Bit stanu CO1 zostanie gezony, gdy warté biezaca wyniesie

20.

P

_®_
@
O,

Q

col oy 3
000000
oooozo [ ©O1
102

Ten tryb dziatania jest podobny do trybu 1, ale:

Y | m | w | T c = al»]

Counter

c |o1 «| (01~1F)

Function

Hode |3 v] (0-8)

Counter without overtaking and with
power down retain current value

e vai=T

Curval EIBIETITITE FITNTET TSGR Tolakis

LTI w15 I I I
! s T
tes T =
s K |
Current Valued
Preset Value:IDOGGZO
Preset Type:lN 'l
Direction Set Reset Inputc

Contact N - ’T Contact |1 - FCEZ_

14 | Cancel I

X Wartas¢ biezaca licznika ledzie zachowana w przypadku zaniku zasilania, grgkigmik jest w trybie RUN;

X Wartai¢ biezaca licznika kdzie zachowana w przypadgmzehczania z trypu RUN i STOP, §i opcja “C Keep” jest

aktywna.



Rozdziat 4: Programowanie wzyku drabinkowym (LADDER) @
Tryb 4 dziatania licznika (z nadliczaniem, z podtrymaniem w przypadku zaniku zasilania)

Tryb 4 dziatania licznika jest podobny do trybuaveyjtkiem tego,ze jego warté biezaca jest podtrzymywana. Wasto
biezaca jest podtrzymywana étizie zachowana w przypadku zaniku zasilania. Trgbidtania licznika &dzie liczyt w goe
do ustalonej wartgi zadanej i kontynuowat liczenie po qggnieciu wartégci zadanej, ale przestanie liézgdy wartdé
biezaca lgdzie réwna 0, gdy licznik dulzie ustawiony na liczenie w dét. Dodatkowo wgrloiezaca tedzie zachowana w
przypadkwprzehczania z trybu RUN i STOP, §k opcja “C Keep” jest aktywnal przyktadzie poriej, licznik bedzie
kontynuowat liczenie po przekroczeniu wadiozadanej 20Bit stanu CO1 zostanie aakony, gdy warté biezaca
wyniesie 20.

¥ | m |w | c I 4]

Counter

C f[o1 «| (0l-1F)

P ;
@ miﬂﬁ {1-8)
G+ @

Counter with overtaking and with power
down retaln current value

@ R . % a2 o

vir =il

—
e S 0 R 9 WA i ) i |

col IH 4 =l
o1d oooooo Cucrent Value:

0000Z0 col Preset Value: 000020
IDZ Preser Type:|N 'H

Direction Set Reset Input

COntact (§ w inl Eont.ac:lll - | |02

(1)1 | Cancel |

Ten tryb dziatania jest podobny do trybu 2, ale:

X Wartas¢ biezaca licznika ledzie zachowana w przypadku zaniku zasilania, grgkigmik jest w trybie RUN

X Wartai¢ biezaca licznika kdzie zachowana w przypadgmzehczania z trypbu RUN i STOP, §i opcja “C Keep” jest
aktywna



Rozdziat 4: Programowanie wzyku drabinkowym (LADDER) E
Tryb 5 dzialania licznika (z nadliczaniem, bez podizymania w przypadku zaniku zasilania i

z kasowaniem do 0)

Bit stanu licznika jest zwzany z niezerowwartdicia zadan bez wzgédu na stan bitu okélajacego kierunek zliczania. Bit
stanu licznika kdzie zadczony, gdy wart& biezaca licznika nie bdzie mniejsza od waroi zadanej i bdzie wyhczony, gdy
wartas¢ biezaca licznika lgdzie mniejsza od wartoi zadanej. Tryb 5 dziatania licznikadzie liczyt w goe do ustalonej
wartcsci zadanej i kontynuowat liczenie po ggieciu wartgcei zadanej. Dodatkowo waktdoiezaca nie bdzie zachowana w
przypadku zaniku zasilania i zostanie skasowafandarzypadku zaniku zasilania. Dodatkowo trybiélalzia licznika zawsze kasuje do O
i wartai¢ biezaca zawsze jest 0, w przypadku pieaania z trybu RUN i STOP bez wedli na stan bitu okéajacego kierunek
zliczaniaW przykfadzie poriej, licznik bzdzie kontynuowat liczenie po przekroczeniu wéetezadanej 20. Bit stanu
CO01 kxdzie zahczony, gdy wart& biezaca nie lgdzie mniejsza i 20.

Edit Contact/Coil X
¥ B | w |t c Ir RALS
Counter
—@ —_— ¢ [or =] 011y
®_ Function
@ node (B =] (1-8)
With overtaking and without power dowm
Compare Countec
@_ (5)
Gl AN ERAEAT O ERL AR A Shalo To T
LS ynenmn GRS R p
|
Current Value:|
col 5 Preset \'alue:ﬁnﬂi
M01d 000000 Peasec Twuifn |
000 DED CDl Direction Jet Reset Input
102 Contact |1-[ j [m Contact (1 lE |0z
O | Cancel |
O
__________________________________________________ -
© 50 |
AT T T r T TTTr|ATT T T T Tt rTaITTrTAA T T TTT T TTT AT T T T
() 1ol191191200 201 211 211 20\ 201 191 191 18! 181191191201 01 01 0] 5!
input count T
pulse |_ i jl_ co JI o :I
© OFF ON OFF ON
@ OFF ON
OFF ON OFF Ol OFF

X W tym trybie licznik lgdzie kontynuowat liczenie po przekroczeniu wéectezadanej;
X Wartai¢ biezaca zawsze jest 0 bez wzdl na starbitu okrelajacego kierunek zliczania w przypadkiyaia reset;

X Wartas¢ biezaca zawsze jest 0 bez wedu na starbitu okrelajacego kierunek zliczania w przypadku prehnia z
trybu RUN i STOP.



Rozdziat 4: Programowanie wzyku drabinkowym (LADDER) @

Tryb 6 dziatania
z kasowaniem do 0)

licznika (z nadliczaniem z podtrzymaniem w przypadku zaniku zasilania i

Bit stanu licznika jest zwzany z niezerowwartccia zadan bez wzgtdu na stan bitu okéjacego kierunek zliczania. Bit
stanu licznika bdzie zadczony, gdy wart&@ biezaca licznika nie bdzie mniejsza od wartoi zadanej i bdzie wyhczony,
gdy wartd¢ biezaca licznika ledzie mniejsza od waroi zadanej. Dodatkowo tryb 6 dziadania licznika gaskasuje do 0 bez
wzgledu na stan bitu okéajacego kierunek zliczania. Wastobiezaca jest podtrzymywana ¢tizie zachowana w przypadku
zaniku zasilania. Wasdbbiezaca ledzie zachowanev przypadkiprzehczania z trybu RUN i STOP, §ie opcja“C Keep” jest
aktywna W przyktadzie porzej, licznik lzdzie kontynuowat liczenie po przekroczeniu wéectezadanej 20. Bit stanu
CO01 kxdzie zahczony, gdy wart& biezaca nie lgdzie mniejsza i 20.

@_(D
G+

col

Edit Contact/Coil

©®

IMO1d 000000

oooozo [ 01

I0z

2

X
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| m | | T C

Counter

¢ for ~] to1-1F)

Function

Mode |g :] (0-8)

With overtaking and with power dowm
Compare Counter

SR e 0 L L B
JSUUrUrmETLIruInLIe

Current Vaiue:i

Preset Value:|000020

Preset 'm:e:_iu j

Direction Set

Contact L - |01

Reset Input

Contact ’i‘ E?

@

@) ¥ode18285

III2I2I3I |

:G:II | | | | |

@) Modes3&486

nput count pulse

(21112123 )

TTTTTTTrTTrTTTraTTrTT T T Tt rT T T T It rT

r— - T-TrTTT T Tt TT T T T rTIT T rTIT T T 1T
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ol i 1341415198

power supply switch

[o1v)

O

&

@

Ten tryb dziatania jest p

odobny do trybu 5, ale:

X Wartas¢ biezaca licznika ledzie zachowana w przypadku zaniku zasilania, grgkigmik jest w trybie RUN
X Wartai¢ biezaca licznika kdzie zachowana w przypadgmzehczania z trypbu RUN i STOP, §i opcja “C Keep” jest

aktywna.



Rozdziat 4: Programowanie wzyku drabinkowym (LADDER) @

Liczniki o duzej szybkadci zliczania (tylko wersje DC)

Wersje przekanikow zasilane DC zawiergR szybkie weicia 1 KHz na zaciskach 101 i 102. Mopdy¢ uzywane jako
wejscia do celéw ogdinych lub mady¢ podhczone do bardzo szybkich adzen wejsciowych (enkoderow itp.), §
zostam skonfigurowane do zliczania o &y szybkdci. Liczniki o dwej szybkdci zliczania § konfigurowane gywajac
edycji styk/cewka z oprogramowania i wybiacajryb 7 albo 8.

Tryb 7 dziatania licznika o duzej szybkaci (tylko wersje DC)

Tryb 7 dzialania licznika o dej szybkéci maze wywac
zaciskow wejciowych albo 101 albo 102 do liczenia w gor
szybkich sygnatow maksymalnie do 1 KHz przy 24 VD
Wybrana cewka licznika (CO1-C1F) ety sk, gdy liczba
pulséw osignie warté¢ zadam i pozostanie zatzona.
Licznik zostanie skasowany, gdy poprzeaazajszczebel
drabiny kedzie dezaktywowany albo weje reset tdzie
aktywowane. Przyktad poniej pokazuje zaleoi¢

Symbol

Opis

@

Tryb dziatania (7) szybkiego licznika

pomiedzy ponumerowanym blokiem licznika w trybie ]

widokiem diagramu wegyku drabinkowym i oknem

dialogowym edyciji styku/cewki w oprogramowaniu.
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006 ‘Oﬁ

0 5 —

Mol ? 5 B [ §

o T

. ]

Qo2 |

oo

7
101] 0oooco
[oou 100} cot

a1

Edit Contact/Coil

| M | m | c ]R
Counter
c |01 =| (01~1F)
Function
Mode |7 w| (0-8)
Scale Input Counter

Pre vab=24

Curval e W10 1T Ta T2 [SIEhokakols [alalal Tl )

Le e | 1

Current Value:’i
Preset Value:|005000
Preset Iype:lm l—

Input I1/I2 Reset Input

Contact ’F Contact |M - ’F

® Zaciski szybkich wag: 101 lub 102 tylko
® Uzyj (101~g1F)zeby skasowawartas¢ zliczary
ON: reset licznika do O
OFF: licznik kontynuuje liczenie
@ Wartai¢ biezaca, zakres: 0~999999
o) Wartai¢ zadana, zakres: 0~999999
® Kod licznika (CO1~C1F catkowity: 31 licznikow

X

D

CK | Cancel |
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Tryb 8 dziatania licznika o duzej szybkasci (tylko wersje DC)

Tryb 8 dziatania licznika o dej szybkdci maze wywat .
o ) ) ] | Symbol | Opis
zaciskow wejciowych albo 101 albo 102 do liczenia w gor

Tryb dziatania (8) szybkiego licznika

©

szybkich sygnatdw maksymalnie do 1 KHz przy 24 VDC.
Wybrana cewka licznika (C01-C1F) zetty sk, gdy liczba
pulsow osignie wartd¢ zadar ‘on’ i pozostanie zatzona

Zaciski szybkich waf: 101 lub 102 tylko

Czasowy interwat zliczania: 0~99.99 s.
dotad & liczba pulséw osagnie warté¢ zadam ‘off'.

Wartos¢ zadana ‘on’, zakres: 0~999999
Licznik zostanie skasowany, gdy poprzeazgajszczebel

drabiny fdzie dezaktywowanyTabela obok okrda
kazdy parametr do konfiguracji szybkiego licznika w
trybie 8.

Wartas¢ zadana ‘off’ , zakres: 0~999999

CANCENONNC)

Kod licznika (CO1~C1F catkowity: 31 licznikow

Edit Contact/Coil X

Y | m | m |T c IR |

Counter
c (o1 1-| {01~1F)

Function

Mode 8 v[ (0~8)

1K Hz Input Counter

Fined time=1s On=4 Ofi=2
B— 15 —je—— I8 —-—--'4-.. s .—..o-—l-}'—i

)

P

) —
O,

P

$hart i B B e B i
Outpat
Fixed T:i.me:IN ;j ] -—>|01.00 Sec
col 8 OFF Current Value:l |
e ggb;gs col Preset Value:|000005 |oo0o03  ofe
000003 Preset Typei[N v v ||
Input I1l/I2 Reset Input
Contact I J ,F Contact I [—
| 0K | Cancel ‘
D=3
Q=015 oIs | 6Is | 6Is | O0Is | OIs
@=5 2 T 5 T 4 7 3 T £
H=3 i i i i :
@ OFF O COFF
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Zegar czasu rzeczywistego (RTC)

ETI LOGIC zawiera 31 oddzielnych RTC, ktére modgy¢ uzyte w programie. Kady

. . , . . ) 3 ETC SET V&0
RTC posiada mdiwos¢ wyboru 5 trybow dziatania oraz posiada 10 paradmetdo 2009, 0B, 75
witasnej konfiguracji. Pogtkowe ustawienie zegar/kalendarz dladego podiczonego Fri -1[]: 11

przekanika programowalnego ETI

Operation»RTC Setz menu oprogramowania.

LOGIC jest ustawianezywajac wyboru:

IOpis

Wejscie pierwszego tygodnia RTC

Wejscie drugiego tygodnia RTC

Tryb dziatania RTC 0~2, 0: wewitzna cewka 1:dzienny, 2:kolejne dni

Wyswietlanie godziny aktualnego czasu RTC

Wyswietlanie minut aktualnego czasu RTC

Ustawienie godziny zatzenia RTC

Ustawienie minuty zatzenia RTC

Ustawienie godziny wytzenia RTC

Ustawienie minuty wyczenia RTC

Symbo
®
®@ ©)
® O 2
CHONROR
@
©)

Kod RTC (RO1~R1F Catkowity: 31 RTC)

Tryb 0 dziatania RTC (wewnetrzna cewka)

Tryb O dziatania RTC (wewttrzna cewka) zyty jako wewntrzna cewka dodatkowa. Bez waxtdzadanych.

Przyktad poniej pokazuje zaleos¢ pomiedzy ponumerowanym blokiem RTC w trybie 0, widokidragramu

w jezyku drabinkowym i oknem dialogowym edycji stykuite w oprogramowaniu.

O

Edit Contact/Coil

| u It | e Al

Feal time clock

Function

Hode [ «| (0-4)
Internal Coil
N T T T I N
| d PEEEEEEEEEEE R
P I_i
R | TR
I01 ROL
001 I 0 ROl Week (On->0£8) :| =] == |
Current Value:
Preset 'Mll.!t:[_: |_Un g_: I_DE!
(hour:minute)
oM
01 OFF OFF
oL
RUl OPF OPP O | Cancel
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Tryb 1 dziatania RTC (Dzienny)

Tryb 1 dziatania aktywuje cewkRxx na ustalony czas w ustalone dni tygodnia. Okilogowe do
konfiguracji (przykltad 1) pozwala na wybdér zakredni w tygodniu (np. Mon-Fri) oraz godziny i minuty
aktywacji ‘on’ cewki Rxx i godziny i minuty dezaktacji ‘off’ cewki Rxx.

Przyktad 1:

" | w | T | e R |l a|»

—®—@— Real time clock
g [or =] (o1-1P)

Function

Mode 1 - [0-4)

Every day action mode

ONONO
ONONC

Week (On->0LL) :|HCI j gl |1-‘R ﬂ
Current Value:
POL MO-FR Preset Value:[08 : [00 om [17] : |00 off
l - 10-07 ({hour : mirnaee)
08:00 ROL
17:00
coce
Week Wonday Tuesday  Wednesday ... Friday Saturday Sunday
Time 200 1700 800 1700 800 1700 200 1700
e ]
RnnOutputJ | | | | | | |
Przyktad 2:
Weel Ionday Tuesday Wednesday Friday CEhwday  Sunday
@ 1 Titne &00 1700 &00 17.00 00  17:00 &:00 1700 00
O @ [Tum i L
® . @| 1700 | ENABLE § § § § § i
@] 800 ' : |— —I ' '
En Outpuat
Przyktad 3:
Weel Ilonday Tuesday Wednesday Friday ey Sinday
@ 1 Time 00 1700 s00 1700 s00 1700 800 17.00 &00 17:00 00 1700
D : @ |FR-TU P P P R
® @] 80 | mwste |11 1 1 | 1
@ @ | 1700 5 5 i H 5 b ; ; : i i j
En Output | | | | | | I | | |
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Przyktad 4:

Weelk Monday Tuestday . Friday Sty Surickey
® 1 Time .00 1700 &00 1700 00 1700 800 1700 00 1700

FR-MO
1700 | ENABLE | | , i : | ! i 5 5

200 i i i i H ; i | |
Racup | [ | | L1 [

@ee
GEE

Przyktad 5:

Weelk IWlonday Tuesday . Friday bty Sy

D 1 Time 800 17.00 800 1700 00 17.00  &00 17.00 800 17.00
D @|sU-s7 P | I R N N B
®: @] 800 | ENABLE | | ; | | ; § | ; |
Rn Output | | | | | | | | |

Przyktad 6:

Weels Monday Tuesday . Friday Sy Sunday
@ 1 Tirme 5:00 17:00 &S00 17:00 g:00 17:00 800 1700 800 17:00

@ | sU-sT
@[ 1700 | ENsBLE : , i i i | i 5
S @

3:00 ; : H i H i ; i i i
et I D e A e N

®(e|S

Tryb 2 dziatania RTC (przedziat tygodniowy)

Tryb 2 dziatania aktywuje cewkRxx na ustalony czas w tygodniu. Okno dialogowekdofiguracji (przyktad
1) pozwala na wybdr dnia i czasu aktywacji ‘on’ &@®xx i dnia i czasu dezaktywaciji ‘off’ cewki Rxx.
Przyktad 1:

( ) ( ) Edit Contact/Coil i
i
|

H | u | T |e R le a|»]
Real time clock

-

R |01 ~| (01-1F)

®
@ h‘:;::M[z—q (045

Interval time action mode

Week (0n->0£€ : [TU =] > [T -

EOL TU-SA Cucrent Value:i‘
2 - 10:31 Preset Value:|08 : |00 oD IF: {00 opre
Ué‘ DI:] BO1 {hour:minute)
17:00
(14 | Cancel |
Weel Ionday Tuesday T Friday Saturdy Huncy
Titne 00 1700 &00 1700 00 1700 @00 700 @00 17:00
ENABLE | ' | !

R Output |
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Przyktad 2:
Week Monday Tuesday . Aty Snday
@ 2 Time 00 1700 &00 1700 00 U200 00 1700
D: @|s54T0 I R I S
®: @|1700 | EnaBlE | I i D
: @ 800 i : i i ! i i i
En Oatput
Przyktad 3:
Weel Tuesday Wednesday Aty Sy
@ 2 Titme &:00 1700 &00 1700 g.00 17:00 00 1700
D © [We-wE L0 R
®: @] 1700 | ENABLE | | | § § ; § §
: @ 800 H H H H i i i i
En Output | |
Przyktad 4:
Weels Tuesday Wednesday ... vty Sy
@ 2 Titme o0 1700 &O0O0 1700 00 1700 =00 1700
D ® wewe L L
® @) 800 | ENABLE | ; | § § § § §
. @] 17.00 ! ‘ ‘ ‘ | b ‘
Fn Cutput | |

Tryb 3 dziatania RTC (rok — miesigc - dzie)

Tryb 3 dziatania RTC aktywuje cewlRxx na podstawie roku, miasa i daty. Okno dialogowe do konfiguracji
(przyktad 1) pozwala na wybor roku i daty aktywdojn’ cewki Rxx i roku i daty dezaktywacji ‘off’ agki

Rxx.

Symbol | Opis
© Rok zahczenia RTC

Rok wykczenia RTC

Tryb 3 dziatania RTC, rok — miesi - dzie

Wyswietlanie aktualnego czasu, rok — miesi dzie

00
00
o

Miesiac zahczenia RTC

Dzien zahczenia RTC

Miesiac wylaczenia RTC

CRNCANONNCENCNNONNC)

Dzien wytaczenia RTC

Kod RTC (R01~R1F, calkowity 31 grup)

©
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Przyktad 1:

Edit Comtact/Coil @

S S n lu It le R le 4l»]
Real time clock

r for =] (o1-1F)

Function

Hode m

Interval month action mode

(0=4)

Year (On->0f££) |09
r
Current Value:|

= |10

2 Preset Value:oz . [17 oa 11 . [11 orr
Rﬂl 3 ﬁ?ﬂ{:l’) (Year.Day) :
02.17 Al
11.11
ITI Cancel
Tear-Month-Day 2008/02/17 S010/11/11
Tirme 0:00 0:00
ENABLE
O
ETC output OFF OFE
Przyktad 2:
Vear-Month-Day 2009/02¢17 2010/11/11
@ 3 Time 0:00 0:00
(/BB | 2010/11/11 ENAELE
@)E) | 2009/02/17
ETC output
Przyktad 3:
Tear-Month-Day 2009/02¢17 2010111411
Time 0:00 0:00
@ 3 |
(/E)E) | 2010/11/11 ENABLE
@/@E | 2010/11/11

ETC output
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Tryb 4 dziatania RTC (30-sekundowe dostrojenie)

Tryb 4 dziatania RTC aktywuje cewlRxx na podstawie tygodnia, godziny, minuty i sekurOkno dialogowe
do konfiguracji pokazuje wybor tygodnia, godzinysékundy aktywaciji ‘on’ cewki Rxx i 30 sekundowe
dostrojenie po ktérym nagiuje dezaktywacja ‘off’ cewki Rxx.

O
@—@ S S R R S PR Y

Real time clock

@ r [ ~| (0L-1F)

Function
Mode |4 j (0~4)

308 modify mode

Symbol| Opis
@ Nastawiony tydzig Week (on):[sU =
. . Current Valufe:li
® Tryb 4 dziatania RTC Preset Value:[00 : [00
(hour:minute) : W
® Aktualna godzina
@ Aktualna minuta
Nastawiona godzina
@ g (1) | Cancel
® Nastawiona minuta
@ Nastawiona sekunda
Kod RTC (RO1~R1Fcatkowity
31 grup)

Przyktad 1: nastawiona sekunda < 30s
- @_
@ e &
@ @ _ ROL1 SA

Ll [ } RO1

13:25
@ 0S: 00
20
Week Sh
Time 800 80020
ENABLE
RTC output OFF ON OFF

% Aktualny czas &dzie 8:00:00, gdy osgnie po raz pierwszy 8:00:20 i bit stanu RO1 zdstaahczony. Bit

stanu RO1 zostanie wadzony, gdy aktualny czas aqghie 8:00:20 po raz drugi. Czasdaie uptywat dalej, co
zatem oznaczag bit stanu RTC dalzie whczony przez 21 sekund.
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Przyktad 2: nastawiona sekunda > 30s

- O
o
©

4g=] 13:41

®
® —® RO1 SA
@

os:00 [ ROL
- 40
Weelk i
Time 200 20040
|
EMABLE
I
ETC cutput

% Aktualny czas zmieni sina 8:01:00, gdy osjnie 8:00:40 i bit stanu RO1 zostanieazabny. Czas dilzie

uptywat i RO1 wyhczy sk. Oznacza to zateme bit stanu RTCdalzie zahczony przez jeden impuls.
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Komparator

ETI LOGIC zawiera 31 oddzielnych komparatoréw, kténog by¢ uzyte w programie. Kady komparator posiada
mozliwo$é wyboru 8 trybow dziatania. Dodatkowody komparator posiada 5 parametréw do wiasnej gardicji.
Tabela poniej okrela kazdy parametr i zawiera liskazdej kompatybilnej instrukcji do konfiguracji kompaorow.

_®' ] Symbol Opis
@ D [Tryb dzialania komparatora (0~7)
@ |Wartas¢ Ax wejscia analogowego (0.00~99.99)
@ [ @ @ [Wartas¢ Ay wejscia analogowego (0.00~99.99)
@ @ |Wartcs¢ odniesienia, mee by stata albo kod innej instrukciji
% |[Zacisk wyfciowy (GO1~G1F)

X% Wartas¢ zadana®, ® i @ moze byt stah albo wartdcia biezaca innej funkcji.

Tryb O dziatania komparatora (wewngtrzna cewka)

Tryb O dzialania komparatora (wewtrena cewka) gyty jako wewmrtrzna cewka dodatkowa. Bez waitd
zadanych. Przyklad pamj pokazuje zalsos¢ pomedzy ponumerowanym blokiem komparatora w trybie O,
widokiem diagramu wezyku drabinkowym i oknem dialogowym edyciji stykuAde w oprogramowaniu.

Edit Contact/Coil X

N [ | e | R G a4l
_ @ _ Analog comparator
G o1 »| (O1~1F)

Function

Mode | ©-7)

Intermal Col

Ax Ay
U 3 | T | T
10l G0l Current Value:| sec | sec
] f 0l Preset Value: Ref

ol I preset Type: [ [

ON
101 OFF OFF

O

G01 OFF OFF 0K | Cancel
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Tryb dziatania komparatora 1~7

(1) Tryb 1 dziatania komparatoralAy — @ < AX< Ay + @®,®O0N ;

(2) Tryb 2 dziatania komparatoraAx < Ay, ®ON ;
(3) Tryb 3 dziatania komparatoraAx = Ay, ®ON ;
(4) Tryb 4 dziatania komparatora®@ = AX, ®ON;
(5) Tryb 5 dziatania komparatora@ < Ax, ®ON;
(6) Tryb 6 dziatania komparatora@ = Ax, ®ON ;
(7) Tryb 7 dziatania komparatora@ # AX, ®ON ;

Przyktad 1. Komparator sygnatéw analogowych

W przyktadzie poriej wybrano tryb 4 dziatania komparatora, ktory pamgje wartd¢ wejscia analogowego
A0l z wartdcia stak (N) 2.50. Cewka GO1 jest zakona, gdy AO1 nie jest wksze ni stata 2.50

Edit Contact/Coil 3

¥ |t ¢ |r 6 lza <]

Analog comparator
G |01 v| (01~1F)

Function

Mode [4 ‘-] {0~7)
_@ Ax<=Ref.

50 0°

Ax Ay
A =for [ ]
Current Value:| Sec | Sec

GOl 4
A0l GOl Preset Value: 02.50| Ref
Preset me:[n =l |

0z.s0v

| OK | Cancel
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Przyktad 2: Komparator wadoi aktualnych timera/licznika

Komparator mge by uzyty do poréwnania warégi licznika, timera albo innych funkcji ze stallbo pom¢dzy sola.
W przyktadzie poriej wybrano tryb 5 dziatania komparatora, ktéry pangje warté¢ biezaca licznika (C01)
Z wartGcia biezaca timera (T01). Cewka GO1 jest zaetona, gdy wart@ biezaca CO1 nie jest mniejszazni

Edit Contact/Coil %]

N | T | e | » G ln  «|»]

Analog comparator
. 6 [o1 +| (011

Function

Mode |5 'rl (0~7)
@ Ax>=Ref.

wartos¢ biezaca TO1.

G)@@@

hx Ay
F <l [l
col 5 Current Value:| sec [ Sec
e GOl Preset Value:i-— Ref
TOl Preset 'T‘y'pe: {r

[1):4 | Cancel
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Instrukcje wy swietlania HMI

ETI LOGIC zawiera 31 oddzielnych instrukcji HMI,dce
mog by¢ uzyte w programie. Kada instrukcja HMI mee
by¢ skonfigurowana takzeby wywietlata informacje na
wyswietlaczu LCD 16x4 w postaci tekstowej, liczbow
albo binarnej. Dotyczy to wadoi biezacych i zadanych
funkcji, stanu wejc/wyjs¢ i tekstu. Wystpuja 3 rodzaje
tekstu w instrukcji HMI. § to wielogzyczny, chaski
(nieedytowalny), chiski (edytowalny). Wielajzyczny jest
pokazany w przylegtym przyktadzie. Kda instrukcja HMI
moze by skonfigurowana oddzielnie zywajac wyboru
Edit>>HMI/Text z menu oprogramowania. W przyktadzi
instrukcja HO1 zostanie skonfigurowana taghy wyswietli¢
wartas¢ TO1 i jak opisowy tekst. Naénij przycisk SEL z
klawiatury, zeby aktywowé& wybram wiadom@é na
wyswietlaczu LCD, nawet j#i cewka Hxx jest nieaktywna.
Fhone Number

13656698426 add

HMI/Text X

HO1 ]Hoz |03 |Hos  |mos  |moe  |HO7  |HOs 4P

'l

Timer | ﬂ

] Counter | ﬂ

rIC | |

Analog | ﬂ

| piemley | >l m| =] =~
Analog Display Set... | M I—LI
Fhone Number l—_l

Add x >~ Clear Cancel
Z - :

* Multi Language ( Chinese(fixed) ( Chinese(edit)
Text Input

PR3 %E (D4, =, /0123456789:;<=>7@ABC
DEFGHITELMNOPQRSTUVWXTZ[V]10_"abcdefs
hiijklmnoparstuvwzvze | 0 adaadédeeiii
ifAAENVOda a0 NI ORARF " Tt wadez3utTAP14d
BErsatt e ARV EFYF ML aRA AR TR A e 1T 30
LY 7y e EQ aBYS 2T vEBRYCo =+ L¥NBARE

% Na ekranie mze by wyswietlony numer telefonuzeby zaalarmow@operatorazeby zadzwonit po pomoc.
Jednak pole z numerem nie wybiera numeru amig pozwala naatzenie s§ z modemem.

Kazda instrukcja HMI posiada mbwos¢é wyboru 2 trybow wywietlania. Tabela pownej okrela kazdy

parametr konfiguraciji.

Symbol | Opis
@ Tryb wyswietlania (1-2)
® Litera zacisku wyjciowego HMI (HO1~H1F)

Edit Contact/Coil

T

HOl
HO1

e | & e H
HNI display page

B |01 =| (0L-1F)

Function

Hode |1 = (1-2}

JA

Cancel
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Chinski (nieedytowalny) i chiiski (edytowalny) s pokazane powej. Catkowita liczba znakow afgkiego
(edytowalnego) wynosi 60.

(" Multl language & (Chinese(fixed) ( Chinese(edit]
Text Input
ERfH—ZZ=ZMENENANLTHEEILER
EAELEREFEALCEFEHEEE SR
BEESEXEARAEEAELEE R FEHIE R
oo MBS ERENEERFWSLEETE
F OO R
(* Chinese(fixed)  [Chinese(edit)] Chinese Input X
Chinese Display =
Press Edit
!rase; E L'ancell
Chinese Input
i aas
_ Ediv | |

Funkcje instrukcji HMI

1. HMI moze wyswietli¢ znaki, wbudowany chski, zdefiniowany przez aytkownika chifiski i numer
telefonu GSM. Te informacje nie mpy¢ edytowane z klawiatury przekaika.

2. HMI moze wyswietli¢ wartai¢ biezaca instrukcji (T, C, R, G i DR, z jednostkub bez). Te informacje nie
mog by¢ edytowane z klawiatury przekaika.

3. HMI moze wyswietli¢ wartas¢ zadan instrukcji (T, C, R, RG, i DR). Te informacje mphy¢ edytowane z
klawiatury przekanika.

4. HMI moze wyswietli¢ stan cewek (I, X, Z, M i N (tylko FBD)), stan MN maze by edytowany z
klawiatury przekanika.

Stan HMI
1. W trybie STOP, naénij przycisk SEL.

I.123456789ABC w‘)ﬂ T01=20. 00Sec ?0?
7.1234 X Q e | ToL=EE S Q e
0.12345678 o o EERS R o HTO1MHE o

RN Wed. 09:05 | N7l T01=H# AVA

2. W trybie RUN, HMI aktywowane stykiem M02.

503 [ 2%.‘
' Enable M02 i

Q.12345678 o uanie V2 |mex~]  DMBIE —> {00. 00 o
RUN Wed. 09:18 & A n -]  [EEE KO2=0N &. A
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3. Stan przygotowania edycji, nagij przycisk SEL, migajcy kursor pokze dane, ktore nima
modyfikowat.

TO-1=20. 00Sec Woﬂ T0-1=|0. 00Sec Vo‘

T01=00. 00Sec ¢ e Press SEL _ | T01=00. 00Sec ¢ e
00. 00 o ~ | 00.00 o
HO2Z=0N & A H02=0N & A

4. Edycja, nadinij przycisk SEL ponownie w stanie jak z punktu 3.

T01=00. 00Sec Poq T01=20. 005ec Poq

T01=00. 00Sec ¢ o Press SEL _ | T01=00. 00Sec Q e
00. 00 o 00. 00 o
N02=0N & A MO2=0N & A

Instrukcje z klawiatury

ESC Anulowanie operacji
SEL Wejcie do stanu 3, gdwyslane, ktére mma modyfikowa w stanie 1 albo 2
Wejscie do stanu 4

Zmiana typu wartéci zadanej, gdy w stanie 4

T W stanie 4, zmiana waioi zadanej funkcji, zmiana stanu cewki
(SEL+t 1) | Nie w stanie 4, przedikursor w gog i w dot

W stanie 2, znajdnajblizsz aktywra HMI

W stanie 1, znajdnajblizsza HMI w trybie 1

- - Przesu kursor w lewo i w prawo

OK Zatwierdz edycg i automatycznie zapisz
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Funkcja wyjscia PWM (dostepna tylko dla wyjscia typu tranzystorowego)

Modele przekanikdw programowalnych z w§giami tranzystorowymi posiadainazliwos¢ wyprowadzenia funkcji
PWM (Pulse Width Modulation — Modulacja Szerééidmpulsu) na zaciskach wgiowych Q01 i Q02. Funkcja
wyjscia PWM jest w stanie wyprowadz8 ksztaitow PWM. Mége rownie: wyprowadzt PLSY (Pulse output —

impulsy wyjciowe) na zacisku wigiowym QO01, w ktérej zmianie podlega liczba impusézestotliwasé. Tabela

ponizej okrela numer i tryb funkcji PWM.

Tryb Wyijscie
PO1| PWM, PLSY| QO1
PO2| PWM Q02

Tryb PWM
Zarowno P01 jak i PO2 magpracowa w tym trybie. Kada funkcja PWM posiada 8 grup zadawanych

wartosci zawieragcych szerok&t i okres. Wartéciami zadawanymi tych 8 grup mpdy¢ state albo warkei

biezace innych instrukcji. Kada PWM posiada 10 parametréw do wiasnej konfigurdapela poniej okresla

kazdy parametr i zawiera liskazdej kompatybilnej instrukcji do konfiguracji PWM.

Symbol | Opis Aktywacja| ® @ @ | © Wyjscie PWM
D Tryb (1) PWM OFF X X X 0 OFF
® Wyswietlanie aktualnego stanu pracy (0~8) ON QFBFF | OFF| 1 | Nastawienie ksztattu
® Wybrany stan wégia 1 (101~g1F) ON OFF OFF | ON 2 | Nastawienie ksztattu
@ Wybrany stan weégia 2 (101~g1F) ON OFF ON | OFF| 3 | Nastawienie ksztattu
® Wybrany stan wégia 3 (101~g1F) ON OFF ON | ON 4 | Nastawienie ksztattu
® Biezacy numer impulsu (0~32767) ON ON ORF OFF5 | Nastawienie ksztaftu
@ Okres stanu prad®) (1~32767 ms) ON ON | OFF| ON| 6| Nastawienie ksztattu
Szeroké¢ stanu pracy?) (0~32767 ms) ON ON ON | OFF| 7 Nastawienie ksztaitu
©) Port wygciowy (Q01~Q02) ON ON| ON| ON 8| Nastawienie ksztéit
Kod PWM (P01~P02)

Przyktad:

1 3
MO3d4 O Qol
ozd oooos [ PO
o1l ooo10

®_
On
@_

X

Edit Contact/Coil B3]

|

c |m | & | # P | as
PUH Sutpus
v for =] (o102 N e
Function
Hode |1 = (1-2)
PN
T [
Felect 1-8:[3 - [
Current \-‘alwz:l =3 | ms
Fre=et tFaJ.ue:l'ZlUDlU ns |OU€IEIS n2
Preast T‘;pe:l].r :J [ Ib:l d | |
Selectc input poincsa: (high->low bit)+l
o<l fr e oz fu <] b
’TI Cancel I
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Stan M01, M02 i M03 to 010, wi wyjscie PWM wyghda tak jak ustawiono pouirg;:

EN
=55

Qutput

T=10s

Stan M01, M02 i MO3 decyduje o wgiju PWM. Nastawienie ksztattu PWM @ by zmieniane przez stan
MO01, M02, M03, gdy P01 aktualnie dziat@. pokazuje numer impulsu, gdy P01 aktualnie dze&® rowna
si¢ 0 gdy P01 jest dezaktywowany.

Tryb PLSY

Tylko PO1 mae pracowé& w tym trybie, wyjciem jest QO1l. PLSY posiada 6 parametréw do wiasnej
konfiguracji. Tabela potej okrela kazdy parametr do konfiguracji PLSY.

Symbol | Opis

Tryb (2) PLSY

Catkowita liczba impulséw (zapagtana w DRC9)
Czestotliwos¢ zadana PLSY (1~1000Hz)
Zadana liczba impulséw PLSY(0~32767)

Port wyjgciowy (Q01)
Kod PWM (P01)

@0 ® 60

Czestotliwoscia zadan i liczba impulséw mae by stah albo warté¢ biezaca innej instrukcji. PLSY przestanie
dziatat, gdy wyprowadzi zadanliczbe impulséw @. PLSY rozpocznie dziatania ponownie, gdy zostanie
aktywowane po raz drugi.

Przykad:

Ustawione parametry® = 500Hz, @ =5, wyjcie jak pokazano pongj:

EN

1ms

Output

2ms

PLSY przestaje dziaéagdy liczba wyprowadzonych impulséw jest kompletna
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W przykladzie porej, czstotliwosé stanowi kod innej zmiennej (C01). Takewiczstotliwosé przebiegu
bedzie s zmieni& wraz z wartécia biezaca CO1.

Edit Contact/Coil

— c | R la B: P fas  4|»
UM Siteras
P lor =| (0OL-D2) 1] v
Funcrion :

Mode |2 _-J {1~2)

PL3Y

000°
X

T £
| = |[
POl 2 Current Value:|
opooo [ 901 Preset Valus:| m [o0100
col POl Preser Type:|C j jo1 IN L] I
ooloo0
| 0K I Cancel I

X W przykiadzie powyej, czstotliwose jest 1000, jdli wartos¢ biezaca CO1 jest wiksza ni 1000.
X PLSY przestaje dziatgpo wyprowadzeniu 100 impulsow.

X% PLSY kedzie dziatat tak dtugo jakedlzie aktywny, jéli @ bedzie O.
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SHIFT (wyj $cie shift)

ETI LOGIC zawiera tylko jedminstrukcg SHIFT, ktéra mae by¢ uzyta w programie. Ta funkcja wyprowadza seri
impulséw w wybrane punkty zaleie od impulsu wdgiowego. Posiada 4 parametry do wtasnej konfiguraapela
ponizej okrela kazdy parametr i zawiera liskazdej kompatybilnej instrukcji do konfiguracji inskcji SHIFT.

= = Symbol | Opis
@ Zadana liczba impulsow wigiowych (1~8)

O

® Cewka wejciowa SHIFT (101~g1F)

e @

® Cewki wyjsciowe SHIFT (Q, Y, M, N)

ox @ | Kod SHIFT (S01)

W przyktadzie poriej, © = 5,@ = 101,®: Q03~Q07.

Edit Contact/Coil &

PI | | AR | or surrr |0 4]

Select Coil HNo.
5 =] towy

Funcrion

Pulse Coil: IrUi._
Select 1-8: (5 =
Start Coil: [0 =] Jos

sol
3
{ouavuu;l‘ $01
1ol

oK l Cancel

Enable
R
1 |
i
1

Q03

Q04

Q03 | | :

Q06
Qn7 | —| |

X% Gdy sygnat aktywaciji jest aktywny QO3 jeste#one i cewki od Q04 do Q07 wytaczone. Q04 zatzy sk,
gdy pojawi s¢ zbocz narastajce na 101, poprzednie cewka wgty sk. Pozostate tess wylaczone. Nagpna
cewka zajcza st na kade pojawienie si zbocza narastgego cewki weciowej SHIFT, a poprzednia
wytacza s¢.
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AQ (Wyj scie analogowe)

Domysinym trybem dziatania AQ jest 0-10V, wastia korespondujca AQ jest wtedy 0~1000. Me by takze
ustawiony na 0-20mA, warfoia korespondujca AQ jest wtedy 0~500. Tryb dziatlania AQ jest ustawi przez
wartas¢ biezaca DRDO~DRD3 jak pokazano porij.

Numer | Znaczenie Tryb Dane definige DRDO~DRD3

DRDO | Ustawienie wyjcia AQO1 1 0: tryb napciowy, wartdgcia wyjsciowa AQ jest O w trybie STOP
DRD1 | Ustawienie wyjcia AQO2 2 1: tryb pidowy, wartdcia wyjsciowa AQ jest O w trybie STOP
DRD2 | Ustawienie wyjcia AQ03 3 2: tryb napciowy, AQ zachowuje wartg wyjsciowa w trybie STOP
DRD3 | Ustawienie wyjcia AQ04 4 3: tryb prdowy, AQ zachowuje wargd wyjsciowa w trybie STOP

X Jali wartos¢ DR nie lgdzie z zakresu 0~3,¢bzie domyinie przygta wartg¢ 0. Oznacza toze trybem

dziatania AQ kdzie tryb 1. AQ wywietla warté¢ zadar (stak kodu innych zmiennych) w trybie STOP i
wyswietla wart@¢ biezaca w trybie RUN. Wartécia zadaa AQ, maze by stata albo wartg biezaca innych
instrukcji.
Wyswietlanie AQ
AQ wyswietla wartg¢ zadam w trybie STOP i wywietla wartg¢ biezaca w trybie RUN .

2 numery wy§¢ analogowych rozszera AO, AQ01~AQ04

AQ01=01.23V 0~10VDC tryb nagiciowy (wartég¢ AQ: 0~1000), w zalenosci od DRDO
AQ02=08.92mA 0~20mA tryb pdowy (warté¢ AQ: 0~500), w zalencsci od DRD1
AQ03= AO01 V
AQO4=DR3F mA

Wartcs¢ biezaca lub zadana wpisywana do AQdkzie poprawiona, i nashupi przepetnienie. Zatem tryb
dziatania powinien byzapisany wczaiej od wartdci zadane;.
Wartas¢ biezaca AQ:

AQ _current _value:500= AQ _display value:20.00mA
Wartcs¢ biezaca AQ jest rana od wartéci wyswietlanej i wart@¢ biezaca jest wywana w dziataniu i
zapamgtywaniu. Wiyswietlanie AQ jest pokazane paasj.

Set Mode

agol jn ~||o1o0 vl -

Aoz [v +||o100 2 :gg;:g}lgg‘fm

AQO3 |N v | {0200 3 - Display =V,

4004 :I\I j}uzng IE-__L]I AQ03=02. 00V
AQ04=08. 00m&

Current mode,keep wvalue when stop

1)4 Cancel




Rozdziat 4: Programowanie wzyku drabinkowym (LADDER) E
AS (Dodawanie-Odejmowanie)

ETI LOGIC zawiera 31 oddzielnych instrukcji AS, kOmog by¢ uzyte w programie. Funkcje ADD-SUB
dodawanie i/lub odejmowanie uulisviaja wykonanie prostych dzialana liczbach calkowitych. AS posiada 6

parametrow do wiasnej konfiguracji. Tabela geniokrela kazdy parametr i zawiera listkazdej kompatybilnej
instrukcji do konfiguracji AS.

= @ — Symbol | Opis
@ @ Wartas¢ biezaca AS (-32768~32767

-
® ©
®

Parametr V1 ( -32768~32767)

Parametr V2 ( -32768~32767)

ParametrV3 (-32768~32767)

CANCENONNC)

Cewka wygciowa bkdu (M, N, NOP)

Obliczany wzér: AS=V1+V2-V3
Wartas¢ biezaca AS jest wynikiem obliczenia

® | KodAS (AS01~AS1F)

Parametrami V1, V2 i V3 magby¢ state albo wartei biezace innych funkcji. Cewka w§fiowa bkdu
zostanie zalczona, gdy wynik zostanie przepetniony. W tym mooienvartéé biezaca jest bez znaczenia. W
przypadku przepetnienia i wyboru cewki igipwej NOP, AS nie &dzie nic obliczat. Cewka bdlu zostanie
wytaczona, jéli wynik bedzie poprawny lub jdi funkcja AS ledzie dezaktywowana.

Przykiad poniej pokazuje jak skonfigurowanstrukcg AS.

Edit Contact/Coil x|
e I= s = 5w <
Selecr Coil No. Error Coil
- QO = o S oo |
Funcrtion
@ _® Curcent value: |
KE=V1+V2-V3
Vi + V2 - ¥3
A0l 0QQoQ SEIRSE: Esqia |'— = | ——
16453 [ NO1 Pre ype: W | | sffor e ~ffor
To1 | fRSOL
col
1124 I Cancel |

X Cewka wygciowa bkdu NO1 zostanie zatzona, gdy wynik zostanie przepetniony.
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MD (Mnozenie-Dzielenie)

ETI LOGIC zawiera 31 oddzielnych instrukcji MD, k&mog by¢ uzyte w programie. Funkcje MUL-DIV
mnazenie i dzielenie umdiwiaja wykonanie prostych dzialana liczbach catkowitych. MD posiada 6
parametrow do wilasnej konfiguracji. Tabela peniokrela kazdy parametr i zawiera list kazdej
kompatybilnej instrukcji do konfiguracji MD.

= @ — Symbol | Opis
@ @ Wartas¢ biezaca MD ( -32768~32767

-
® ©
®

Parametr V1 ( -32768~32767)

Parametr V2 ( -32768~32767)

Parametr V3 ( -32768~32767)

CANCENONNC)

Cewka wygciowa bkdu (M, N, NOP)

Obliczany wzér: MD =V1*V2/V3
Wartas¢ biezaca MD jest wynikiem obliczenia.
Parametrami V1, V2 i V3 magby¢ state albo wartei biezace innych funkcji. Cewka w§fiowa bkdu
zostanie zalczona, gdy wynik zostanie przepetniony. W tym mooienvartéé biezaca jest bez znaczenia. W
przypadku przepetnienia i wyboru cewki dgipwej NOP, AS nie &dzie nic obliczat. Cewka bdlu zostanie
wytaczona, jéli wynik bedzie poprawny lub fdi funkcja MD bedzie dezaktywowana.

Przykiad poniej pokazuje jak skonfigurowanstrukcg MD.

® | Kod MD (MDO1-MD1F)

Edit Contact/Coil X
R ls  |g Jas  m  |m 4]
Select Coil Ho. Error Coil
o S mp |01 | (01~1F} M ~] 0L
Function

Current value:

HD=V1*V2/V3

-

ONORONC)

Y1 ®-y2 f V3
MDOL QOoO00 e Sramhb |16536 [ |
16586 — — —
vor  pmol e Type: fu ~|[ v [for [ [o
AQLl

0K I Cancel |

X Cewka wygciowa bkdu MO1 zostanie za¢zona, gdy wynik zostanie przepetniony.
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PID (Proporcjonalny- Catkowy- Rozniczkowy)

ETlI LOGIC zawiera 15 oddzielnych instrukcji PID,6k¢ mo@g by¢ uzyte w programie. Funkcja PID
umazliwia wykonanie prostych dziatana liczbach catkowitych. PID posiada 9 parametrdov wiasnej
konfiguracji. Tabela pownej okr&la kazdy parametr i zawiera listkazdej kompatybilnej instrukcji do
konfiguracji PID.

Symbol | Opis

Pl: warta¢ biezaca PID (-32768~32767)
SV: warta¢ docelowa (-32768~32767)
PV: wartag¢ zmierzona (-32768~32767)
Ts: czas prébkowania (1~32767 * 0.01s)
Kp: Wzmocnienie (1~32767 %)

T: Czas calkowania (1~32767 * 0.1s)
Tp: Czas raniczkowania (1~32767 * 0.01s
Cewka wyjciowa bkdu (M, N, NOP)
Kod PID (P101~PIOF)

_®

© 0O

OO0 0 0
ONONO

~—

© @ Qe 060 e

Parametrami odD do @ mog by¢ state albo
wartdci biezace innych funkcji. Cewka w§giowa bkdu zostanie zatzona, gdy § lub Kp bedzie 0. W
przypadku, gdy Tlub Kr bedzie 0 oraz wyboru cewki wigiowej NOP, PID nie &dzie nic obliczat. Cewka
btedu zostanie wylczona, jéli wynik bedzie poprawny lub f@i funkcja PID ledzie dezaktywowana.
Obliczane wzory:

EV, =SV - PV,

AP = KP{(EVn - EVn_l)+%EVn + Dn}

D, = 1—0(2Pvn_1 -PV,-PV_,)

n

S
Pl =) API

Przykiad poniej pokazuje jak skonfigurowanstrukcg PID.

Edit Contact/Coil X

5 | u |as  |m pr |m 4

Helect Coil No. Error Coil

PID|O1 =] [Ol-0F) i v] o1

B @ ] B i Function
. : Current walue: ’7
@ e @ PID(-32768~32767)
@ @ Dest.¥: [N - 00120 ]—(—32?68»32’?6’?]
Test ¥: W x| |00L00 {-32768+32767)
Sam. T: [N | |00Z00 [1-~32767)
Gain: [N | |00L00 [1-32767)
Qoooo Int. T:|N | |00LO0 [1~3E767)
[l [kl | oo S
0ozoo0 00100
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MX (Multiplekser)

ETI LOGIC zawiera 15 oddzielnych instrukcji MX, kmog by¢ uzyte w programie. Ta specjalna funkcja
przesyta O lub jednz 4 wartdci zadanych do parti biezacej MX. Funkcja MX umaliwia wykonanie
prostych dziala na liczbach catkowitych. MX posiada 7 parametr@wadasnej konfiguraciji. Tabela pamei
okresla kazdy parametr i zawiera liskazdej kompatybilnej instrukcji do konfiguracji MX.

Symbol | Opis
— @ Parametr V1 ( -32768~32767)

Parametr V2 ( -32768~32767)

Parametr V3 ( -32768~32767)

9 ¢
ONONONC

Parametr V4 ( -32768~32767)

Bit wyboru 1: S1

Bit wyboru 2: S2

Q@ 6|6

Parametrami odD do @ mog by¢ state albo wartei Kod MX (MX01~MXOF)

biezace innych funkcji. Tabela pargj przedstawia zaleos¢
pomicdzy parametrami a waloia biezaca MX.

nieaktywnyMX = 0;
aktywny | S1=0, S2=0: MX = V1,
S1=0, S2=1: MX =V2;
S1=1, S2=0: MX = V3;
S1=1, S2=1: MX = V4;

Przyktad poniej pokazuje jak skonfigurowanstrukci MX.

Edit Contact/Coil

H | as | o | px e lan 42|

Jelect Coil No.

w o1 -_-_! {01-0F)

Function

Current walue:

Data multiplexer (Output value selected

_@ by 51 and 32)

Presev Valuel: [u =/ [16513

Q9

[
Preset Value2: IhT j |Ell i
Preser Valued: |ag =/ o1 |

Preset Valued: IDR L.' |trl i

Sl 32

Contact |T L”El_ Contact |3 i

Ol4 AQOL

o0l 16513
ATO1
s ]»fﬂ}{l:ll
DROL

oK | Cancel
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AR (Analog-Ramp)

ETI LOGIC zawiera 15 oddzielnych instrukcji AR, ktkdbmog by¢ uzyte w programie. Instrukcja AR pozwala
na zmiar poziomu bieacego na skok, od poziomu startowego do poziomuldaego z ustalonym tempem.
AR posiada 12 parametrow do witasnej konfiguraciib@la poniej okrela kazdy parametr i zawiera list
kazdej kompatybilnej instrukcji do konfiguracji AR.

Symbol | Opis

Wartas¢ biezaca AR: 0~32767
Poziom 1 :-10000~20000
Poziom 2 :-10000~20000
MaxL (maks. poziom):-10000~20000
Poziom start/stop (StSp): 0~20000
Tempo kroku (tempo): 1~10000
Zakres (A): 0~10.00

Przesunjcie (B): -10000~10000
Cewka wyboru poziomu (Sel)

-®
()

9
CNONONC.
®0 06 06

Cewka wyboru stop (St)
Cewka wygciowa bkdu (M, N, NOP)
Kod AR (ARO1~AROF)

® B 6 e ®ae 6 e e

AR_current _value=(AR_current _level -B)/ A

Parametrami od2 do moga by¢ state albo wartei biezace innych funkcji. Tabela paiej okrela

szczegotowe informacje na temat parametréw AR.

Sel Wybér poziomu Sel = 0: poziom docelowy ziBm 1
Sel = 1: poziom docelowy = Pozidm

X% MaxL jest uyty jako poziom docelowy, i wybrany poziom jest wkszy ni MaxL.

St Cewka wyboru stop. Zmiana stanu tej cewki z QLmazpocznie spadek z aktualnego poziomy do
poziomu start/stop (StSp + przesuniecie “B”), irzainanie na tym poziomie przez 100 ms. Wtedy
aktualny poziom AR jest ustawiany do B, co spraevaktualna wartg AR bedzie réwna O.

Cewka Cewka wyjciowa zahcza s¢, gdy A jest rowne 0.
wyjsciowa

X Cewla wyjsciowa maze by M, N, lub NOP. Cewka wyfiowa jest zaiczana, gdy powstanbledy, w

przypadku cewki wyjciowej NOP, nic nie jest wykonywane, a watibiezaca jest bez znaczenia.

AR bedzie trzymal aktualny poziom na “StSp + przesumie®" przez 100ms, gdy zostanie aktywowany.
Nastpnie aktualny poziom zmienigsz StSp + przesuggie "B" do poziomu docelowego z ustalonym tempem.
Jeli St zostanie wiczone, aktualny poziom spadnie zAiego do poziomu StSp + B z ustalonym tempem.
Nastpnie AR trzyma poziom StSp + przestoie "B" przez 100ms. Po 100ms, aktualny poziom AB |
ustawiany na przeswtie "B", co sprawiae aktualna wart@ AR bedzie réwna 0.
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Diagram czasowy AR

En

=el |

st ]
Mol 4 — =+ —— — — - L ___L______d__
Tewel2 1 ——+————— — - — —— — — b - —
Levell 1 -~ —— — SR I S —— L _ _
StEptB 4 — - (N E N S __ 1 _

E

100ms 100ms 100ms

Przykiad poniej pokazuje jak skonfigurowanstrukcg AR.

Edit Contact/Coil X

a5 |m et |m e 4]

Select Coil Mo. Error Coil

ar G ~| (01-0F) mop

- Function

: Current walue:
AR=[Lewvel-0ffzet) /Gain

(—10000-20000)

0

000
©
O

Lewell:|N | |00500
=]

Levelz: [N | |00800
MaxL: [N =] |01000

{-10000~20000)

(-10000~20000)

stsp: [N ~| 00000 {0~20000)
Rate: [N v||00010 {1~10000)
{0~10.00]

Gain: |m j ||:|1.|:|0

ARO1L ooooo ooooo
H'Z'l:[ DDSDD:I:E%ElHD)I: ':":":'l':':liﬁgl Dffset: [N | 00000

{-10000~10000]
BT 1. oozon

glooo el st

Contact M - ’r Contact i - ’F

0K | Cancel
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DR (Rejestr danych)

ETI LOGIC zawiera 240 instrukcji DR, ktére mpdoy¢ uzyte w programie. Funkcja DR urmdavia
przenoszenie danych. DR jest tymczasowym rejesti@/.przesyta dane z profilaktycznych rejestrow do
biezacego rejestru po aktywaciji. Dane molgy¢ ze znakiem lub bez znaku przez ustawienie bitu ST
poprzez wybdéoperation>>module system set menuoprogramowania. DR posiada 2 parametry do wiasnej
konfiguracji. Tabela pownej okr&la kazdy parametr i zawiera listkazdej kompatybilnej instrukcji do
konfiguracji DR.

Symbol | Opis
@ Wartas¢ zadana: DR_SET = 0, 0~65535
—@ DR_SET =1,-32768~32767
@ ®@ Kod DR (DR0O1~DRFO0)

Parametreml maze by stata albo wart@ biezaca innej funkcji.

Przyktad poniej pokazuje jak skonfigurowanstrukci DR.

Edit Contact/Coil X

w | |m |am DR | suzFr 4| »
Select Coll Mo,
& = DR j01 ~| (01~F0)
Function
& o [ ]
+
PrasetVa!lJe:E
Preset Type: [ ~| o1
DRO1
col DRO1
0K | Cancel
STOP RUN (DRO1 = wartg biezaca C01
DEO01= €01 DEO1= 00009
DROZ= 00000 DROZ= 00000
DEQE= 00000 DEOZ= Qo000
DEOd= 00000 DEOd= 00000




Rozdziat 4: Programowanie wzyku drabinkowym (LADDER) @

Rejestry od DR65 do DRFOetla podtrzymane w przypadku utraty zasilania. Ostatdi0 rejestrow od DRC9 do
DRFO g to specjalne rejestry danych jak pokazano fEniZawartécia DRC9 jest catkowita liczba impulsow

instrukcji PLSY, DRDO~DRD3 srejestrami ustawiagymi tryb dziatania AQ01~AQ04, a DRCA~ DRCF, DRD4~
DRFO g zarezerwowane.

DRC9 Catkowita liczba impulséw PLSY
DRCA~DRCF | zarezerwowane

DRDO Rejestr trybu wyia AQO1

DRD1 Rejestr trybu wyia AQ02

DRD2 Rejestr trybu wyia AQO3

DRD3 Rejestr trybu wyria AQ0O4
DRD4~DRFO | zarezerwowane




